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ABSTRAK

Pada penpoturan kecepatan motor. sering kali kita menpgalami kesulitan dalam mencari
putaran motor yang stabil karena pada saat memberikan tegangan terkadang putaraan
motor melebihi‘kurangnva putaran vang Kita ingin kita ukur | dan jugs pada saat
pengukuran pads “tachometer”{alat penpukuran kevepatan motor) sering kit femukan
putaran yang tidak stabil. Tujuan utama alat ind untuk pengontrol kecapatan motor sesuai
kecepatan vang kita atue. Karepa alal ini menggunakan mikrokontroller AT89C35)
sebagal proses semua kerja dari pengaturan kecepatan motor ini, dan scven seemen
berfungsi schagai tampilan‘pengganti dari alat ukur “tachometer” . seven sepmen akan
menampilkan langsungbesarnya putaran motor vang sensor infra merah sebagal umpan
balik (feedbach). Sehingpa dalam melakukan pratikum tidak terjudi kesalahaan baik

dalam pengukuran maupun dalam pengaturannya,
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Pemilihan Judul

Perkembangan ilmu pengetabuan dan teknologi alau yang lebih dikenal
dengan IPTEK pada saat ini sudah mengalami kemajuan vang amat pesat, dimana
dengan adanya TPTEK ini membenikan berbagal macam  kemudshan bagi
kehidupan manusia sehari-hari, baik dibidang  telckomunikasi, pendidikan,
hiburan dan lain scbagainya. Perkembangan dibidang teknologi terlibat dengan
jelas dibidang computer, dimana computer tidak banya digunakan untuk pekerjaan
diperkantoran, letapt dapal dimaksimalkan kinerja untuk pekerjaan vang lain,
Seiring dengan kemajuan perkembangan Komputer pada saat ini, semua peralatan
vang dulunya harus dikontrol langsung pada alat yang bersangkutan tetapi pada
saal ini sudab dapat dikonirol dan dikendalikan melalyi computer atau dengan
kata lain pada saat ini alat-alat yang dulunya bersifat manual kerjanva perlahan-
lahan mula bersifat otomatis.

Diberbaga sist kehidupan manusia hampir semuanya bersifat atomatis,
termasuk dalam bidang keamanan, Dimana kita sebagai dapat memanfaatkan PC
(Personal Computer) dan menggunakan MC (Microcontroller) ATS39CS] untuk
mempermudah dalam pengontrolan kecepatan putaran motor yvang sudah didesain
sedemikian rupa, Maka dari itu penulis mencoba membuatl suata modul pratikum
untuk pengontrolan kecepatan putaran motor yang menggunakan MO ATE9CS1
sebagai pengontral. Sehubungan dengan hal tersebut, maka untuk menyelesaikan

tugas akhir ini dibuvatlah suatu sistim pengontrolan kecepatan putaran motor



dengan mengetengahkan judul tugas akhic “Pengaturan Kecepatan Putaran
Motor Dengan Menggunakan Microcontroler ATEYCS1 *,  diharapkan
nantinya tugas akhir ini dapat memberikan pemabaman dan penjelasan dalam
pemantaatan sistim kendali, pada bidang yang relevan dilapangan bagi mahasiswa

politeknik khususnya program studi teknik listrik.

1.2 Tujuan
Tujuan dasar dari tupgas akhir ini adalah untuk mengetahui bagaimana aksi
pengontrolan dengan menggunakan microcontroller ATE9CS]
Tujuan secara umum dar tugas akhir ind adalah -
L, Pembuatan meadul pratikum yang dapal melengkapt sarana peralatan

faboratorium kendali motor-motor listak .

b

Memperdalam pengetahuan di bidang sistim kendali dari microcontroller
ATRBCST, khususnya pada rangkaian-rangkaian svstem kendali tersebut.
3. Memahami prinsip kerja dan intruksi-intruksi microcontroller ATEOCSF]
sebapal media pengontrol.
1.3 Manfaat
Manfaat dari perancangan alat kontrol kecepatan motor ini adalah untuk
mempermudah mahasiswa dalam melakukan percobaan penpaturan kecepatan
motor  dengan pengukuran  kecepatan vang  stabil sehinppa pada saat
melakukan percobaan tidak perlu fagi mekakai tachometer (alat ukur
kecepatan putaran pada motor) untuk mengetabui besarnya kecepatan motor,

karena mikrokontroller ATESC31 dapat menstabilkan putaran motor,
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PENUTUP

A, Kesimpulan
Berdasarkan dari pengamatan. pengujian dan analisa hasil data pengukuran,
dapat disimpulkan beberapa hal sebagai berikut :
L. Dl hasil pengujiaan alat pada pengaturun kecepatan putaran metor,
mator dapat beputarn dengan stabil melalui proses mikrokentroller
ATEYCH] karena Kecepatan putaran motor akan di tempilkan secara

otomatis pada laver.

|
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Jika tegangpan dinaikan antare 30 sampai 60 Volt, maka arus star (1st}
samakin besar dan arus nominal { Tnom ) semakin kecil dan putaran motor
semakin besar dan sebaliknya apabila tengpan di turunkan aros star akan
kecl, arus nominal akan besar dan kecepalan motor mengalami penurunan,
3. Pengunaan alat ini untuk mempermudah pratikum melakukan percobaan
pratikaan di labor.

B. Saran

Berdasarkan dan perancangan alat pengukuran kecepatan putaran motor ind
dengan mengegunakan mikrokontroller ATROCS] ini, sehagai usaha penpembanpan
untuk perancangan yang lebih sempuma. Pade sast melakukan pengujian. Diharapkan
alat ini hermanfoat untuk penuhs maupun vang memperguanakan alat ind dalam
kehidupan.

Dalam pembustan maupun penulisan ind penulis mengalami banyvak
kekurangoan karena itu penulis memintak soran dan kritikan vang bermantaat untuk

pengembanggan alat ini kelak.
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