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ABSTHAR

Sistern mikrokontroler adalah merupakan suate sistem yvang dapat
diprogram, Saat ini semakin banyak digunakan dan diterapkan dalam berbagal
aplikosi, salah satunya adalah wntuk pengontralan motor DO Tugas akhir ini
herisi pengonteolan motor DC dengan menggunakan mikrokontroler ATEHCSE
dari Atmel - Pengounaannyva disini untuk dapal membantuy mengatur Kecepatan
maror-generator antara 1450 &/d 1550 rpm secara otomatis, berdesarkan sersor
kecepatan {frekuensi) dan sekalipus mengatur arah putaran motor DC. Prinsip
kerja dasar dari instrument yang dimaksud adalab mengatur arah putaran maotor
de dengan mikrokonteoler ATEOCS] untuk keperluan menggerakkan variable
transformator vang membuatuhkan tegangan vang berubah - wbah, Kelebihan
dari pengpunaan alat ini adalah  lebih hemat daya kearena tidak  perlu

menggunakan rangkaian dan peralatan yang hanyak.

Kt kunci @ mikrokontroler, scnsor, kecepatan
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PENDAHULUAN

1.1. Laiar Belakang

Penguunaan motor dewasa ini sudah sangatlah umum, salah satu rya
sdalab motor DO, Kelebihan motor DC adalab relatif sampang didapat dan
mudah diatur kecepatan putarmya Secars umum pengaturan pada motor do
pada masa scharang ini masih banyak yang menggunakan rangkuan analog
hiasa dan ukurannya lebih besar. Tentu bila hentuk fisik dari alat pengatur ini
herukuran besar maka akan lebih besar penggunasn supply dayvanva (power)
Uniuk itu pada skripsi ini penulis merancang dan membuat alat kontrol unluk
mengatur kecepatan motor DC dengan menggunakan mikrek antroller

Keunggulan dari alat pengatur motor de ini 1alah lebib praktis dan alal
pengatur motor DO faimnya, selain itu ada kekurangan pada sistem pengaturan
analow yaitu factor ketelitian yang kurang akurat dibandingkan dengan dignal
Cara pengaturan kecepatan yang digunakan adalah dengan mengaunakan
teknik PWA (Pulse Width sodalation), salah sat tekmk uniuk mengzatur
kecepatan motor DO vang amum disunakan  Dengan mengaunakan PWHM
kita dapat mengatur Xeccpalan yang diinginkan dengan mudah Teknik PAWM
gntuk  peneaturan  kecepatan  motor gilalah, pencaturan kecepatan motor
dengan card merubahorubah besarnya duty eycle pulsa, Pulsa yang yanu
berubab ubah duty cyclenya inilah yang menentukan kecepatan ot
Besarnva amplitudo dan lrekuensi pulsa adalah tetap. sedanakan besarmnya

dutv cvele berubah-ubah sesuai dengan kecepatan yang diinginkan, semakin



pesar duty cylee maka semakin cepat pula kecepatan motor, dan sebaliknya
cemakin keell duty ovele maka semakin pelan pula kecepatan motor

Diatam aplikasinya seringkali sebhuah motor digunakan hanya untuk arah
vang searah dengan jarum jam maupun sebaliknya. Namun demikian pada
skripsi ini penulis menambahkan membuat komral motor <c agar dapat dirabah
arah putarannya dalam satu aplikasi. Dan umuk merubali kecepatan darr sebuah
motor dapat dilakukan dengan mengubah arah arus yang mengalir melalui
motor tersebisn dengan mengaunakan mikrekontreler untuk sistem komiroinva
Dimana kita dapat memanfaatkan dan menggunakan MC (Mikrokontroler)
vk mempermudah dalam pengomrolan kecepatan putaran motor

Sehubungan dengan hal tersebut, maka dibuatlah suatu system
pengontrolan kecepatan putaran motor dengan mengetengahkan judul tugas
akhir “PENGONTROLAN KECEPATAN MOTOR DC DENGAN
VMENGGUNARKAN MO ATSICS! {Sehagai Motor Pengeerak Generator
Sinkrony". Dikarapkan nantinya tugas akhic i dapat divnmakan untuk
penunjang kegiatan praktikum pada laboratormum listrik politekmk LS AND

Padang, khususnya pada prakiikum motar-maotal listrik.

1.2, Maksed dan Tujuan

| Umuk mengetahii  bagaimana  pengoentrolan densan  mengeunakan
mikrokantroler ATSRCS]

> Pembuatan modul pratikum vang dapat melengkap sarana peralatan
labaratorum kendali motor-mator listrik

5. Mengendalikan kinerja putaran motor dc melalui mikrokontroler
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KESIMPULAN

Kesimpulan

Setelah diadakan pengujian alal, maka ada beberapa kesimpulan vang

dapat diambil, yaitu sebagar berikut;
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Dengan mengeunakan 1C repulator 7805 maka dapat  dibasilkan
leganpgan  keluaran  sebesar 5¥de  konstan,  Kemudian  dengan
pentambahan  kapasitor 2200 uf dan  trensistor daya D33 pada
rangkaian catu daya dapat membuat tegangan menjadi lehih stabil.
Mikrokontroler AT8Y53] mengontrol arah putaran motor de dengan
input pulss vang berasal dari rangkaian sensor pada motor-generator.
Frekuensi pulsa bervariasi scsuai dengan kecepatan motor dengan
legangan pulsa 5V

Kecepatan putaran motor power windew akan maksimal 55 rpm
apabila diberikan sumber tegangan vang sama denpan fcgangan
mokor de lersebut vaite 12V,

Dengan mengounakan alat ini maka pengaturan kecepatan motor-
generator dapat diatur pada rata-rata posisi kecepatan anataran 1450 s'd
I 550 rpm secara otomatis.

Keunggulan dari alat ini adalah lebih hemat dava karena lidak perlu

menggunakan rangkaian dan peralatan yang banyak.
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