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ABSTRAK

Ferkembangan zaman dewasa uu vang semakin pesat mempengaruhi banyaknya
sistem peralatan vang dirancang seiring dengan kemajuan teknolegi. Maka dari wu
dirancanglah suatu sistem peralatan vang lisa dilakekan sccara elekinik tanpa ada
banyak campur tangan manusia dalam pengoperasiannya.

Sistem pengatur pergerakan putaran smefor PX pada modul lemari secara
elekirik 1n1 menggunakan aplikasi dari kestakior @ relay yang dirangkal secara
konvensional. Pergerakan smotor D30 ni juga dibatasi dan di kontrel oleh tombol-
tombaol push Bwiter vang di tekan secara bergantian oleh operator pada kontrel
pancinya. Perancangan mekanik pembawa barang wvanp sangat presisi jupa
menentukan kinerja dan kualitas dari alatini.

Dari hasil perancangan dan uji coba sistem vamg dibuat, penpaturan panel
kontrol untuk tombol pesh bution dapat digunakan unfuk  memenuhi  tupuan

pengaturan dari pergerakan mekanik pembawa barang,

Kevword: Kentaktor/Retay, Motar DC, Push Button



BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Lemari penvimpanan barang sanpat dibutuhkan dalam kehidupan sehari-
hart, banyak kendala vang terjadi pada penvimpanan barang dalam lemar imi
Pada saat seseorang  tergesa-gesa  menyimpan  sesuatu kedalam  leman
penvimpanan barang akan menjadi masalah sekali apabila rak penyimpanan
harang sulit dijangkau atau terletak di tempat yang tinggi.

Pengadaan alat i bertujuan supaya pemilik mudah menjangkau ruang-
ruang vang ada di lemar, cukup mengingat rak berapa barang akan disimpan Alal
mi Juga memberikan kemudahan menjangkau tempat vang tingg denpan banluan
operator pada mesin kontrolnya, membenkan keamanan pada pemiliknya agar
tidak terjatuh saat memasukkan barang ke dalam rak, karena tidak memerlukarn
bantuan seperlt langea ataw kurst untuk menjangkaw rak vang tinggi, cukup
dengan menckan tombol-tombael kontrol vang ada di kontrol panel

Herdasarkan permasalahan tersebut penulis mencoba membuat sebuah
Tugas Akbir dengan judul * Perancargan Sisterm Modu! Lemars Denmvimpanar
Barang Seecara Flebirik 7, Alat i berupa kontrol manual vang mengendalikan
motor sebagal penggerak mekamknya, Alat i dapat juga dibueat otomatis dengan
pengontrolan PLC dan diberi sistem  keamanan berups  password dengan

mikrokontroller ATEISS].



Alat 1m didisain semimimal mungkin agar tidak memakan ruang pada
tempat peletakkannya, alat in juga bisa diletakkan ditempat vang tinggi apar pada
saal peletakkan barang di rak yang tinggi alat ini berfungsi untuk mempermudah
kerja manusia dengan tombol-tombol manualnya yang dapat menggerakkan
mukantk dan motor mekaniknya.

Dan  dibarapkan  nantimva alat 1m bisa mengatasi  permasalahan-
permasalahan dalam penyimpanan barang pada rak-rak vang biza dilakukan secara

manual dan otomatis.

1.2 Tujuan
1. Mengantisipast kerja pengontrolan otomatis vang tidak berfungsi atau
rusak, apabila kontrol otomatis tidak berfungsi maka kontrol manual dapat
menjadi pilihan untuk tetap melakukan penyimpanan barang pada lemari
dengan menggunakan push button pada kontrol manual,
2. Mempermudah pekeraan manusia menjangkaw tempat rak vang tingei dan

vang memerlukan alat bantu untuk menjangkaunva

1.3 Perumusan Masalah
Dart urman diatas maka dapat diromuoskan masalab pembuoatan tugas
akhir ini sebagai berikut:
1. Bagaimana cara mengalur posisi perperakan motor supava mekanik
bisa bekera menvimpar barang dengan sempurna dengan bantuan

relay sebagal saklar pada tombaol.
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BABYV

PENUTUP

5.1 Kesimpulan
1. Leman penyimpanan barang im memakai sistem secara elekirik, alat ini
banvak memakai relay sebagai pembahk tegangan agar motor dapat
berputar searah dan berlawanan arah jarum jam.
2. Alat i memihki & push button di kontrol panelnya vang memiliki
fungsi:
»  Push Button UP: Memutar motor ke arah berlawanan arah jarum
jam dan membuat mekanik bergerak ke atas
e Push Button DOWRN: Memutar motor searah jarum jam dan
membuat mekanik bergerak ke bawah
+ [ush Button LEFT: Memutar motor ke arah berlawanan arah jarum
jam dan membuat mekanik bergerak ke Kiri
¢ Push Button RIGHT: Memutar motor searah jarum jam dan
membuatl mekamk berperak ke kanan
= Push Button FORWARD: Memutar motor ke arah berlawanan arah
Jarum jam dan membuat mekanik bergerak maju
=  Push Button REVERSE: Memutar motor searab jarum jam dan
membuat mekanik bergerak mundur
i. Pada rapcangan leman penvimpanan barang sccara  elektnk i
melakukan kemposist gear dan motor sebagm ol utama  dalam

kelancaran gerakkan mekanik
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