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ABSTRAK

Troli otomanis bukanlah suatu hal vang baru lagi, Troh im dirancang karena
dilihat pada perkerja pada pedung-gedung bertingkat yang memerlukan pemelibaran
vang lehih baik yang membutuhkan tenaga ekstra atau risike yang cukup fatal dan
masih banyak para pekerja melakukan tampa pengaman seadanya seperti para
perkerja pembersih kaca yang perlu kehati-hatian,

Rancangan Troli otomatos ini adalah dengan menggunakan switch yang
berfungsi untuk mengatur troli naik sampai batas maksimalnya dan juga untuk
turunya. Sast troli jalan maka motor de bekerja sesvai dengan pengontrolan dari
switch.

Troli olomatis ini dirancang untuk membantu  meringankan pekerjaan
pembangunan, pemadam kebakaran dan sebagainya. Dalam dalam  melakukan
perkerjasn vang membutuhkan tenaga ekstra. Dengan rancangan pengontrolan yang
tidak begitu sulil.

Kata Kunci 1 Pengontrolan, Motor [
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[.1 Latar Belakang

Pesatnva pembangunan pada sao sekaraneg int merupakan kemajuan dalam
bidang leknik perancangan bangunan, vang ditandai dengan berdirinva pedung-
gedung vang menjulang tingel. jembatan vang panjang, bangunan super mall dan
lainnya vang twjuannyy untuk mempertinggl peradaban manusia. Dengan pesaimya
pembangumnm maka diperlukan suatu alat vome mempermudah kerja manusta dalam
melakukan konstrukst dan perawatan.

lasa konstruksi dan josa perawatan gedung merupakan pengelols perawaian
ulama pedung  dismnping petugas pemadam kebakaran vang  bertugas  untuk
memadamkan api pada suatu gedung apabila terjndi kebakaran, Uniuk perusahaan
1asa konstrukst memerlukan limgkab vang cepat dan tepat untuk menuntaskon sualu
pembangunan pedung vang Tungsinve unluk menghemat waktu biava dan tenaga,
demikian juga untuk jasa perawatan gedung mereka ingin mengerjakan pekerjaan
tersebut secara aman dan cepat. Sama halova juga dengan pelugas  pemadam
kebakaran mereka membutuhkan langkab vang cepat serta aman untuk memadamkan
api apabila terfadi kebakaran pada gedung yang tingai,

Untuk memepermudah pekerjan terseban dhiaias perlu suatu perancangan alat
vang memudahkan sistim mobibisast manusia yang dapat mencapai Ketinggian

tertentu serty aman by para pengeenaya, Al iransportasi tersebuat berupa ol ataw



juga dikenal pada saat sckarang ini wailtu crane vang gunanva ontuk mengangkul
manusia dan bahan-bahan material yang  dibutubkan mencapal ketingglan vang
ditentukan, Perbedaan dengan crane yaiu pada tonggzak penvangea lengannva bisa
dinpikkan dan dituronkan.

Mikrokontroller sanezat banvak digunakan untuk mengatur sistim kerja suatu
peralatan clekironika. Pengeunaannya untuk perancangan alat mi vailu mengatur arah
putaran motor de agar sesuai dengan imputan yvang diberikan,

Sesuat densan permasalahan terschbut penulis merancang  dan mencoba
membuat suaty tueas akhor sebavan svarat untuk memperaleh pelar ahli madya dari
politeknik  dengan judul “Pengontrelan Troli {omatis Dengan Menggunakan

Whckokontzoler A TESSST

1.2 Tujuan
Nalam penulisan meas akhir ini penulis menganckar sebuab judul “Peneontrolan
Iroll Otomats Dengan Mengeunakan Mickekontroler ATEYSS1" Adapun tujuan
pemrnakatan judul i adslah
[ Seraneane trah otomaiis VAR danar membanin faar T“'-:"!-cﬂr'!.:g. datarm melakakan
P rReraan
2, Mersneang sistem penponirolan troh dengan meneunakan mokrokontroler A
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5.1 Kesimpulan

Berdasarkan vraian dan hasil dari percobaan vang telab difakukan, maka penulis

dapat menarik kesimpulan:

th

Sistim mimimum  Mikrokontroller ATE9531 merupakan rangkaian ulama

pengaturan motor de.

2. Rangkaian invener merupakan penghubung antzra mikrokontroler dengan
ranghkaian driver vang berfungsi membalikkan logika dari low menjadi high |

3. Driver bolak-balik menggunakan rangkaian relay, vang akiif secara beroamian
untuk meruhah arah putaran motor de,

4. Penggerak troli vang digunakan vaita motor de.

saran

I, Perlunya memperhilunghkan nilar den karakteristik setiap komponen karero
mempengaruhi funesi dan kerja dar ranghkaian secara keseluruhan.,

20 Wakin untuk pembuatan Tugas Akhir ini perlu vang lebih lzma apalagi masa
perancangan dan studi litersture karena dengan pemahaman yang seadanya
akan sangal menvulitkan dalam proses pembuatan alat,

3. Agar mahasiswa lebih diajak untuk berkreatifitas dalam proses perkuliahan

batk secara teori maupun prakiek



