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ASBTRAK

Fengendalian robot bergerak menggunakan remote konkontrol yang mana
menggunakan sistem wireless merupakan implementasi komunikasi serial yang
dapat dikembangkan, robol dapat berperak mengikueti perintab operator. Untuk
menggerakkan robot sesuail perintah digunakan sakelar atau switch yang mana
berfungsi sebagal pemberi logika pada remete kontrol sehingza robot dapat
pengantar makapan,

Diata vang keluar dengan cara menekan tombal ataw switch dari remote
kontrol (Transmitier) akan dipancarkan dan di tangkap oleh phorodiode. Setelal
it data serial dikirim ke mikrakontroler, pads mikrokontroler data yang diterima
akan dikirim secara serial ke rangkajan pemancar mengpunakan TSAL 6200,
Kemucian rangkaian pemancar akan manggabungkan antara sinyval pembawa dan
data dari mikrakontroler lalu memancarkan sinyal dengan frekuensi 38 KHz dan
akan diterima oleh rangkaian penerima mengpunakan TSOP 4318,

Pada rangkasn penerima sinyal wvang didapat akan dipisabkan antara
sinyal pembawa dan data, dan data tersebut akan diolah oleh mikrokontroler untuk
memberikan perintah pada driver, sehingga bisa membuwal mator bergerak dan

mengarahkan robot,

Fata kunci : BEemote kontrol, Mikrokontroler ATR9531, TSAL 6200, TSOP 4838
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BAR I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Politeknik  merupakan  Jembaga  pendidikan vang  profesional  vaitu
mendidik mahasiswa uniuk bisa terjun lanpsung ke dunia kerja. Politeknik
mengharapkan  kreatifitas  mabasiswa  untuk  mengembangkan  diri  vang
diwujudkan dan dibebankan ke pada mahasiswa agar muncul kreatifitas vang baru
pada diri mahasiswa tersebut. Mahasiswa Politeknik Universitas Andalas dalam
tiga tahun terakhir telah banyak mengangkatkan judul tentang robot, bahkan
Paliteknik  Universitas Andalas telah mengikori berbagai jenis kontes robot
nasional, Tim robot Politeknik Universiatas Andalas  merupakan satu-satunya
vang mewakili Sumatra Barat pada tahun 2007 dan 2008, Disini telah dilihat
bakwa kreatifitas dan perkembangan robot di Politeknik Univesitas Andalas mulai
bersemi. (Sumber: Saruan. © Aplikasi robot line tracer untuk penyviraman otomatis
herbasiskan DT-51 Low cost micro sistem™, 2008)

Robot vang ada di Politeknik adalah Robot vang dapat mengantarkan
makanan vang dirancang untuk membantu pengelola restoran untuk mengantarkan
makanan kepada para pelanggan. Robot yang diciptakan dikendalikan dengan
mikrokontroler ATmel895851  dengan megpunakan remofe  comirol  schagai
pengendali robot mengantarkan makanan melalui instruksi vang diberikan dan
sensor piotedioda sebagal pendeteksi paris. Robot ini bergerak mengikuti jalur
menuji nomar urat meja sesuai dengan tombol vang dipunakan, Berikutnya

rancang bangun model robot  pengantar makana berbasiskan Mikrokontroler



|

Atmel 8Y551, robot terdinn dan 8 buah sensor untuk mengendalikan arah jalur
robot anglut, dimana masing-masing sensor terdiri dari LED Super Brighy sebagai
pemanecar dan phofediode sebagal penerima. Hasil dari pengolahan sensor tersebut
diolsh mikrokentreler. (Sumber: Leli Novia, "Rancang Bangun Model Robot
Pengangkut Barang Berbasiskan Mikrokontroler ATEQC20517, 2004
Sehubungan dengan permasalaban di  atas, maka penulis  mencoba
memesahkan  permasalahan guna mempermudah  suatu pekerjaan,  dalam
mengantarkan makanan pada sebuah restavrant, disamping itu juga memberikan
suatu ide kepada pemilik restoran serta poara pedagang yang bergerak dalam
biclang makanan untuk mengembang ussha mercka menjadi usaha besar. lde vang
penulis  berikan  ditwangkan dalam  bentuk  tugss  akhir  dengan  judul:
“Implememitasi Remote Kontrol Sebagal Pengendeli Robot Pengantar Makan

Berbavis Mikrobonireller™,

1.2 Tujuan:
1. Mampu mengontral robol  pengantar makanan dengan  mengeunakan
remate confrod berbasis mikrokontroler.
2. Dapat menggunakan komunikasi data  serial  schagai inputan pada
mikrokontroler,
3, Memanfaatkan  bahasa  assembler  untuk  membantu  dalam  proses
pengontrolan dan pengambilan keputusan untuk mengendalikan robar line

trercer penpantar makanan dengan kendali remote kontrol,



3.1

BAR Y

FENUTUP

Kesimpulan

Rangkaian pemancar (Transmitier) akan mengirimkan data dalam bentuk
sinyal efock yang mana pada rangkalan ini memiliki tipa komponen inti,
Diata vang akan dikinmkan oleh mikrokonteoler terlebih dahulu masuk ke
dalam [C 7400 merupakan 1C TTL dengan gerbang NAMND vang berfungsi
sebagal modwlator. Pada gerbang A sinyal pembaws (IC ini berfungsi
sebagar pembangkit sinval pembawa yvang akan membawa data vang
dihasilkan oleh mikrokontroler ke rangkaian penerima. Sinyal vang
dibangkitkan oleh TC im adalah sinyal dengan frekuensi 38 KHz) vang
dihasilkan eleh IC 555 masuk melalui kaki 2 gerbang ini dan pada kaki |
adalah data serial dari mikrokontroler, kemudian output dari gerbang ini
akan memicu transistor darlfingron vang terhubung seri dengan LED Infra
Merah,

Rangkaiana recever berfungst sebagai media untuk menagkap sinval yang
telah termodulasi. Sinyal vang termodulasi akan dipisahkan atan terjadinya
demodulas), sehinpga mikrokontroler hanya mengolab sinval data serizl
dan tidak mengolah sinval pembawa vang dikirimkan secara bersamaan
Diata yang dikirimkan oleh rangkaian pemancar adalah berupa sinyval yang
leloh termodulasi terdirt dari sinyal pembaya dan sinval data. Sinval yang

telah termodulasi ind dikirimkan dengan frekwensi sebesar 38 KHez,
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