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ABSTRAK

Alat  pengukur  ketinggian  air  dengan  sensor  jarak  ultrasonik  dapat
memberitzhukan  ketinggian  air  terbadap  bhenda denpan mengpunakan
microcontroller.. Alal penguker ketinggian air ini menggunakan sensor ultrasonik
sehingga  dapat  mengeantikan alat vkur  aralog.  Sensor  ultrasonik  ini
memanfaatkan sifat gelombang sunra dimana  akon memantal apabila mengenaoi
henda penghalang) permukaan air).

Alat pengukur jarak ultrasonik digital ing bekerga pada frekuenst 40 kHz | dengan
mengeunakan  sensor ultrasonik PING. prinsip kerja dari alat ini adalabk
menghitung sclang waktu antara saa! pulsa elirasonik dipancarkan dan saal pulsa
ultrasonik diterima. Selang waktu ini merupakan sebuah data yang akan diolah
oleh mikrokontroler untuk dijadikan suatu besaran jarak dalam satuan centimeter.

Alat ukur jarak herbasis microcontroller ATEYS31 vang dapat menampilkan hasil
p;:ngukumn sampal 6 digit angka dalam satuan centimeter. Alat yang dirancang
dapal menjangkau jarak pengukuran sampal dengan 300 em dengan jarak minimal
pengukuran 3 cm.

Kata kunci{key words): microconiralier, sensar wltvasonic PING pengulur jarak



BAR I

PENIDAHULL AN

1.1 Latar Belakang

Penpukuran Jarak suate obyek merupakan masalah yang sangal penting
dalam berbagai hidang, diantaranya bidang pengendalian, pengamatan obvek dan
telemetri. Pada wmumnya mengukur jarak atau ketinggian suatu obyek harus
dilakukan secara langsung. Misalnya. untuk mengukur ketinggian air.

Ketinggian air merupakan svatu pamameler yang banvak dipantau dan
dignaliss perubabannya, terutama pada musim dan keadaan tertentu. Tlal ini
herkailan erat dengan banvaknya bencana alam yang mungkin terjadi. seperti
bangir. tsunami dan lain sebagainva,

Pada saat ini pengukuran ketinggian air bigsanya dilakukan secara analog
dan manual, diantaranya dengan menggunakan meteran, penggars ataupun skala
ketinggian air vang diletakkan di pinggiran sungai’ jembatan. Hal ini memiliki
beberapa kendala seperti ketidakelektitan alat, dan kesulitan dalam pengontrolan
dan pengolahan data,

Denpan melibat beberapa permasalahan tersebut maka penulis mengzangkat
topik Pembuatan alat pengukur ketinggian air menggunakan sensor ultrasonik.

Dengan adanya  alat pengukuran ketinggian aic menggunakan sensor
ultrasomik PING. diharapkan  hasit vang diperoleh akan lebibh akurat, tidak

menghabiskan banvak waki dan untuk memonitoringnyapun akan lehih mudah,



1.2 Tujuan
Dapar membuat  alat ukur ketinggian air dengan menggunakan sensor jarak

ultrasonik PIMNG.

1.3 Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang dapat dirumuskan: Apakah sensor ultrasonik
PING dapat dipunakanr untuk pepgukuran ketinggian air,
1.4 Batasan Masalah
Dalam merancang alat ukur digital banvak aspek yang harus di ketahui,
pada penelitian ini penulis membatasi tinjauan pada beberapa masalah berikul ini:
1. Pengpunaan sensor jarak ultrasonik PING untuk pengukuran Ketinggian
alr.
2. Program mikrokontrober ATE9551 dalam indikasi tampilan pada LCD.

deia

1.5 Metode Penvelesaian Togas Akhir
Pada penyvusunan twigas akbie i metodolog vang digunakan adalah :
I, Studi literatur
Mengumpulkan berbagai referensi vang berkaitan dengan pembahasan

Tugas Akhir melalui buku-buku pustaka, jumnal, interner dil.

I~

Dhiskusi
Berupa bimbingan.  diskusi  dan  tanya-jawab denpan  dosen
pembimbing.

1. Perancangan Sistem



BARB Y

PENUTUP

1. Kesimpulan
Berdasarkan hasil pengujian dan analisa sistem penpukuran ketinggian
airm maka dapat disimpulkan

1} Keluaran sensor ultrasonik berbentuk gelombang pulss, dimana  sensor
mendetckst jarak obvek dengan cara memancarkan gelombang ultrasonik
kemudian mendeteksi pantulannya.

2} Batas pengukuran minimum adalah 3 cm, dimana pada jarak i bawah 3 cm
pengukuran tidak begitu akurat Karena sudut pantul untuk jarak dekat dari
transduser ultrasonik  yang digunakan cukup besar. Sedangkan  batas
pengukuran maksimum adalsh 300 em, dimana untuk jarak diates 300

centimeter pantulon yang diterima sudsh sangat lemah.

5.2 Saran
Lintuk kesempurnaan sistem di masa yang akan datang, disarankan supayn

digunakan sebuah alarm atau buzzer untuk menpetahui keadaan air apabila sudah

terisi penuh,
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