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ABSTRAK

Alat pengukur jarak dengan ultrasonik dapat memberitahukan jarmk saat ini
terhadap benda dengan menggunakan microcontroller.. Alat pengukur jarak ini
menggunakan sensor ultrasonie sehingpa dapat menggantika alat ukur analog. Dhmana
sensor ultrasonic ini memanfantkan sifat gelombang suara. Sl dar gelombang suara
ini adalah memantul apabila mengenai benda penghalang,

Alat pengukur jarak ultrasonik digital ini bekerja pada trekuensi 40 klz |
dengan menggunakan sensor ultrasonik PING, prinsip kerja dari alat inf adalah
menghitung selang wakiu antara saat pulsa ultrasonic dipancarkan dan saat pulsa
ultrasonic diterima. Selang waktu inl merupakan sebuabh data vang akan diclah oleh
microcontro’ier untuk dijadikan suatu besaran jarak dalam satuan centimeter.

Alatl ukur jarak berbasis microcontroller ATEI55] yang dapat menampilkan
hasil pengukuran sampai & digit angka dalam satan centimeter dengan akurasi alat 0-
2 cm, presisi 0-0.06 serta resolusi alal ukur sebesar satn mikrometer, Alal yang
dirancang dapat menjangkau jarak pengukuran sampal dengan 300 cm dengan jarak

minimal pengukieran 3 em,

kata kuncickey words): microconireller, sensor wlirasonic PING  persikr farak
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PENDAHULUAN

L1 Latar Belakang
Perkembangan teknologl vang semakin cepat di segala bidang disebabkan
para inovator berlomba menampilkan berbagai peralatan yang dapat menarik
perhatian masyarakat.
Dalam  bidang  ultrasonic  perkembangannya  sangat  pesat.
Khissusnya dafam pengukuran, Untuk mengukur jarak diperlukan meteran dari
plastic atan metal. Namun, dengan  berkembangnya alal wkur  elektronik
pengukuran bisa dilakukan dengan system pantulan suara dengan bantuan sensor
ultrasomic,
Supaya sensar ultrasonic ini bisa digunakan scbagai alat ukour jarak

perlu dibuat suatu system dengan bantuan microkontroder.

Mikrokontroler AT89551 adalah mirokontroler dengan arsitekiur MC5351
produksi atmel yang mempunyai sistem memori, timer, port serial dan 32 bit 'O
didalamnya, Schingga sangal memungkinkan untuk membentuk suatue sistem

vang hanya terdirl dari single chip (keping tungpeal) saja,

Maka dari permasalahan diatas penulis membuat Tugas Akhir dengan judul:
“APLIKASI SENSOR ULTRASONIK UNTUK PENDETEKST JARAK

MOBIL MENGGUNAKAN TAMPHLAN LCD"
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1.2 Tujuan
Tujuan pembuatan Tugas akic i yaile Membuat scbuah  aplikasi
pengukur  jarak mobil dengan menggunakan sensor uwlirasonic yang  akan
ditampilkan ke LCD, dan memperdalam pengetahuan dan aplikasi pengontrolan
dengan menggunakan microkontroler ATARS51, Selain itu juga dapat menerapkan
serta mengaplikasikan ilmu vang diperoleh di bangku perkuliahan pada kehidupan
sehari-hari.
Disamping itu dibarapkan proyek akhir ini dapat menambah sarana belajar
baik peninjauan secara teori dap prakik,
1.3 Perumusan Masalah
Dari uraian diatas maka dapat dimmuskan masalah pembuatan tugas akhir
int sebagai berikut:
g, Bagaimana sensor Ultrasonik dapat mempermudsh dalam pengukuran
jarak dengan menggunakan mikrocontroler.
b. Bapgaimana dengan pencrapan alat ukur dengan timer / counter 16 hit ini
dapat mengakuratkan perhitungan jarak pada objek vang divkur.
¢, Apukah dengan pembuoatan alat ukor dengan menggunakan sensor PING

ini dapat bekerja dengan baik dan akurat dalam pencapaian hasil,

1.4 Pembatasan Masalah
Batasan masalah yang akan dibabas dalam penvusunan Tugas Akhir ind
meliputi sensor wirasonik dan microkontroller.

1.5 Metode Penvelesaian Tugas Akhir

Pada penyusunan proyek akhir ini metodologi vanp digunakan adalah :
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PENUTLIP
3.1 Kesimpulan
Pada kesempatan i penulis mengambil beberapa kesimpulan  dan
perancangan, penpuiian, simalasi, analisa, serta aplikasinya, Serta beberapa saran
vang berkaitan dengan pengembangan lebih lanjut.
|} Dan hasil perancangan dan uji coba sistem yang dibust, sensor
ultrasonik dapat Mengukur jarak Pada mobil ke tembok parkir
21 Batas pengukuran minimum adalah 3 cmy, dimana pada jarak dibawah 3
cm pengukuran tidak begiu akurat karena sudwt pantul untuk jark dekat
dart transduser ultrasomk vang digunakan cukup besar. Sedangkan batas
pengukuran maksimum adalah 300 cen, dimana untuk jarak diatas 500
centimeter pantulan yang diterima sudah sangat lemah.
Berdasarkan hasil perancangan . pembuatan, pengujian dan analisa terhadap
Aplikasi ultrasonic pada parker mobil menggunakan LCD dapat  diambil
kesimpulan  babvwa  hasil  pengukuran  tepangan  sensor  ketembok  dengan

menggunakan Osiloskop.
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