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ABSTRAK

Perkembangan  dan kemajuan teknologi clektronika vang demikien pesat sanga
membantu manusia dalam proses penyelcsaian pekerjasn. Penemuan- penemuan disegala bidang
semakin berkembang. Begita juga halnya dengan kemajuan teknolagl dibidang elekironika iy
semakin canggih dan prakiis dalam bentuk dan ukurann Vi.

Penggunaan sistem elekironika pada sast ini sudah semukin berkembang  didalam
kehidupan  schari-hari.  Scbagai  mahasiswa politeknik negeri padang,  diharapkan dapat
mengimplementasikan ilme penpetshuan dan keterampilan yang didapat selama dibangku
perkuliahan kedalam  kehidupan  sehari-hari fmaupun  didunia  industrientuk ity penulis
merencanakan scbuah provek yang berjudul # Aplikasi Fota Diode dap LOR Pada Mobil Robor
Pendetelsi Cufrava” Tujuan  dari perencanzan provek  ini adalah  untuk mempermudah
pendateksian cahaya  Adapun alasan memilib foto diode dan ldr, Karena penulis ingin membuat
sebuah mobil robot dengan sensar-sensor vang nilai belinye terjangkaw dan mudah didapatkan

serta tidak sulit untuk dibngad,



BAB 1

PENDAHLULLAN

1.1. LATAR BELAKANG

M bidang elektronika belakangan i banyak dikembangkun inovs -
inovasi baru dalam bentuk rancangan teknologl yang berpuma bagi kehidupan
manusia di herbagai hidang, Salah salu penerapannyva adalab dunia robatika vang
sangat berperan penting ketika manusia ingin mengatasi pekerjaan-pekerjaan vang
sangat telitt don terus-menerus. Untok ito penulis berupaya untuk menerapkan
suatu rancangan maobil robot yang khusus melakukan kegiatan mendeteksi cahaya,
Robot ini dibarapkan untuk dapat mendeteksi cahava vang telah ditentukan,
Pengaturan gerakan perangkat keras robol dikendalikan oleh mikrokontroller
dengan masukan beberapa sensor akif yang diletakkan di mekanik robot, Sensor
aktif vang digunakan yaitu dengan mengaplikasikan Photo dioda dan LDE (Light
Dependent Resistor) yang herfungsi untuk mendeteksi cabaya vang dikeluarkan
oleh susn sumber yang focus .

Selain itu penulis ingin mencoba sensar yang lain, karena penelis pemah
melibat lansung  penggunaan scnsor pimg unjuk mendeteksi cahayva.Dengan
menggunakan sensor foto diode dan Wdr. maka wniuk harga-nyva murah dan
terjangkau jika dibandingkan dengan sensor ping, serta jarang sekali diaplikasikan
pada mobil robot.Sering kali penulis melibat sendiri, untuk pembuatan sebuab
mobil robot banyak orang memuka sensor yang harga-nya cukup mahal. alasan
lain penulis mengunakan foto diode dan ldr karena ke-2 sensor sama-sama

terzantunge pada milal cahava dengan kata lain sensor imi akan bekerja gika



diberikan sumber cabava, untuk i, Penulis mencoba menerapkan  Aplikasi

Photo Dioda dan LDR Pada Mobile Robot Pendeteksi Cahaya vane berperan

sehagai sensor. jika mobil robet mendeteksi cahaya maka robof akan menghindan

cahaya lersebul, sekaligus mengaplikasikan sensor ing supaya dapat berperan

penting dalam sistem mobile robot.

1.2. TUJUAN

'ada tugas akhir ini penulis membahas aplikasi Photo dioda dan LD

pada mobile robot pendeteksi cabaya. Tujuan vang ingin dicapal dalam

pembuatan tugas akhir ini adalab

L.

I

L

4.

Uniuk mengaplikasi Photo dioda dan LD vang berfungsi sebagai
SUTISCHT,

Merencanakan., merancang dan membuat sistem roboat pendeteks
cahaya.

Selain itu untuk mengaplikasikan mikrokontroller PIC 16C5T (Basic
Stamp) sebagai interlacing komputer dengan hardware yang berupa
mobile rabot pendeteksi cahava,

Serta sebapar salab satu syvaral untuk memenuhl mata kuligh tugas

akbir.

1.3,  RUMUSAN MASALAH

Pembahasan pada tugas akhir ini adalah:

1

Bagaimana prinsip kerja darn aplikasi pboto dieda dan LDR pada
mobile robot  pendeteksi cahava baik secara mekanis  maupun

pengentrolan,

(B
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BAB W
PENUTUP
Selama pembuatan alot samapal jecdi penulbis dapal mengambil beberaps
kesimpulan dan perancangan, pengujian, analisa, sena aphkasinyva, Sera beberapa

sarun yang berkaitan dengan pengembangan lebih lanjut :

5.1 Kesimpulan

Dart hast] perancangan dan uji coba sistem yang dibuat, foto diede dan [dr
terbuktl dapat digunakan untuk memenuhi wjuan pendetcksi nilal cabava yang
fokus sejajarNilai ke-sensitifan sensor dapat diatur denpan merobah  nilai
resistanst variable pada rangkaian sensor tersebul, yange mana jika semakin besar
nilai resistansi-nya maka makin sensitif dengan kata lain tegangan atau nila arus
lebih positif, dan sebaliknya pika resistansi kecil maka sensor tidak sensiiaf lagi,
atau dengan kata lain tegangan dan nilal arus-nva lebih nepatif,

Pada pemograman, nilai atau logica 1 vang dibaca oleh rangkaian
merupakan pada saat sensor memilki arus atau tegangan yang lebih positif, yakni
padatink pin 10 nya seperti pada gambar rangkalan sensor,

IPada mobil robot ini. Ldr dan Foto diode dapat mendeteksi cahaya sampai
pada sudut 1457 semakin jauh detek terhadap cahaya maka nilai arus vang terukur
semakin kecil, dan sebalik-nva semakin dekat detek terhadap cahava maka nilai

arus vanp terukor semakin hesar,

4t



DAFTAR PUSTAKA

Albert paul malving Ph D dkk 1992 Prinsip-prinsip _elekironiko
Jakarta Frlangza

Dr  vohannes, RO 1979 Dasar-dasar _Eleltronika. Jakarta. Ghalia
[ndonesia Hetp: ' woaeweat comandi@sicmens.com

Robatics with the boe=boi. Stodent Guide, Version 2 2 L Parallax Inc

Wasito, 5. 2001 Fandemekum Elektronike. Fdist kedus Jakarta, PT.
Crramedia Pusataka Ullama.




