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ABSTTLAK

Nlolor induksi I phlsa bdryak rerdapat dalanr dunia indusrri. dil€tonxkln

bcntuknf! trg sdderhm4 harganya tane mmh dibandinsjenis Dotor yang hin.

nudah pcaw.hnnyado sangar cdo( dipergunakan unluk prcses di induslri. lrupi
ada saru permaelahan yang tciadi saar n.br naft. Karcm saal n,.r lBal molo

induksi I phas. reNebut ak.n rncnealani &us \1!n yang linas\ law/sh..t) Dattn
hal ini !rus yaDs diserap sal ilu nencapai 6 kali arus.onnral, maka dalm hal ini

sangrr nrenggunrungkan untuk digrnak PLC l.Prog nnublc L.git Cinn.t
sebaneai konlJol nolor $dt de $or secda bermtan yang mcn$unakao arus sen

yane rnrrri. D.ri hasil pengujian s.ielah nrnsarnaldr PLc (Pt.sruunabk Loti.
C,,rr,/) seblgai konhl notor 3 phasa {an dan slop secm b-ururan maka !rus sl1n

hanyanencapai2kdliarusDomnral [inssaarh;produksi Scbaeaip.ngsunarPLC

sadgatbrgtrs unruk kontol moto.l phasa slart dd srop scm berurutan.
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BAB I

PENI)AHULUA\

Bagi mrhrsls*r junsai elckro khususnla prolrim strdi re[nik ]isrik

dibcikai suxr' mara kullah ]ang di'ia'nakan "Rmcangai Lisrik r-.dg diberitian

pada semeder II. lll. drn rV Niaia kuriah Ran.anlr l.isnik ininrn'p.kxn n'rru

mrla kuliah Fne n,e'npehjari tcnran! b.rbagai maan skrcm kontrot rn.to..

saah saruDta ado ah sistcf kodrol noror:r phasa. Pencgunlan m.ior ifduksil

phasa hrtryak tcrdapat daafr Jmia industri. dikatonakan heituknta yan!

sederlrna ha.ganya ).ng nuah dibaDding jcnis m.ior vaie ah, mtrdlh

p.mq.raiiri Jan srn-{ar c.c.k diFreunakan trn1u[ Dmses diindrs.i. Tcbpiada

saru pennasaah.i]..n! r.iaJi saar nolor ian Karem 5@r id./.wal moh

iiduksi I ph.sd rcAcbtrt akan 
'nengllani 

arus stan yane ringsi (,y.Brro,,

m.n.ipri 6 kr i arus roDiral pad. morr i'tuksi. Dxtam hal ini 
'nent.b.bk.n

.ft yrnedise.apsaar ifu snlarlxh b€erFfe renr! eja 
'nenertukan 

pcmakaan

dar-./energ ]aD-q besar schinlsx kurrngeleklitddn dismni're ilr.p.bila pn6es

p.ldlksi di iMus.i rc*cbd me'ner uk.n kondisi ),ane $abit dari awa sampai

akhn D.oduksi. Mr[r h! rersebut sangxr rid nreneum,ngkrn Ote[ k.reia jr,

diblatsl$en kontol yrns bi{ 
'ne'nbuar 

r/ur? prde horor riJa[ meiSataniatus

nad yaiS ringgi (,r.,ar,,, deigatr cara sisten kofuot moro I ph.sa shn drn

nop scoarr bertrruEn pada shrcn m.torrcrsbd. pembuahn shlen k.irotmoror

I nhasa v,, drn sr? secara bcnrn'h' iniditatukrn dengan mcngsLnakan sisrcm

Dinan. psmbuaran sirem iDi mcnsgunakatr pLC

|Pt Eta,habl. Losi c.n..])



PLC rdalah penlalai elckrRJnik Fne bckcrja sccara seaE dignat

ncmiLi[i memo.i yang dapat diprogmm unruk nclikuk.n lunsri ftrigs khusus

rpeni og ka. kera bcrun ai. rewaktu. ocn.acah. dan aritDralika u uk

,e;eoalMnplon' r iF, i tr o.tr|. s,1 . J url1,. P L .n d,i tj

llo n d!1, Ct rul P ksi s tt it ( Pt-i) d^n ?tusrrnrtin! Deti.e. PLC ini

bcke'la berdrsar[rn \inya rnaog (bcrula bcsran lisr [)yong diknin kc inpur

modul me alui input devlces dan sinFlinidikonyesikan rc.lcbih Jahutu menadi

\inya disita seliniulr}! dik rin k. CPU unrlk diolah ar.u diD(\e\ hed6r.kan

innn,ksiprog.rm yangrelah dibuatd.n yhnjLtnvo akan dikirim ke outputnodn

yaig rkan d koive6ikaf kombali ncniadi sinyat .nalog. sinFt initrh j-ang akrn

'neiSakritkan 
ourpur kontol mclalui kontak,koilak ourpui yaie rerdapar pada

Pl.C (Pnlr.mmab c l-oljcClnrol)

Bcrdas..k.d hrl rcnebd mrhasisw. diharanl€n agar dapar mcrancang

sena mcmahani lenlans merode sislcd kdnrol 
'noror 

ara0 si\r.m nenganrran

motor indr'lsi:l phrsa]mg nrntifla.kan Jirenpkaf didunir indu*ri Modutinj

dibua. dcng.i n'iudn untuk Deigetahui drer sisten konr.i secan oronarn

s.hiig€a sirrem konrol moror dapat dilakuk Jengan oronaris dengan

hcnlsunakan Pr,c (?r?g,?,idl! t..gt. c.nlnt) Modut idi bie dtqun*an

rnruk mensh. nioror derean bcbcrdpa metodc.

Berdasarken hol di.hs penutis mcrancaig scbrah R)du prakrck

pengasut!tr botor pddr rrrcangan lhrik latre bcmrnfat ufiuk penmian8

pmktek secara oromrlis Jengar mensgunakon PLc lt og.unnr.hlz t..tic
(b,rn,, datr mciambah aat pEkliktrfr di l_abomoium t.isrjk. Oleh kareDa iru

peDulis hcmbulr Modul Prekrck untuk stlrn konrot moror padr mncafeai



t. t'LC \PtusrdnnabL L.gi. C.rt , merupak suaiu peEngkai yang

bersifar .lcktonik yaig beriunesi mengantil Ehl Glay aEU alar

kont i e LcktomaFnetik la in trya.

ModuL simulasi b,:dunesi seba8ai l.rihan pmkrek meBrcang kntrol

mcnegunik Pr-c (P,azr.nnahle Lasi. t:oniol) .Jxn

pcngin$alasianla. sebagri indikaror,,izr htru0a lampu dan noror.

Apabiladalan suatu ko ntol me nggu nlkar outp ut )ene banyak mrka rkan

lebih cmsicn menegun* Pl.C {Pngtznnahl? toti. (htu|)

dibaidlngkan def gaD meneeuDakan csE konversioiaL

p;da sisrem konkol yan8 bobasiskan PLC bila diskripsi kerja di rubah

'naka 
instalasi drk perlu dinhah ya'g pe'lu dinbah adalah

l. DrLam pehqradan PLC hendrknl,r Jihuai sesederhana 
'nunekin 

dln

k JU'. dsi ridoh dib&, ldn iL'DrdL in.n i t,"ia \,n"

digunak.i dapar dinahlaatkan sL{primal mungkin.

2. PerarcangaD Drog.aDr PL.C hendakfya dibmr dah0h' m'hn ururankerla

darl pemlahn yang clah dibuatdau dcskdpsi ksria..

3l



Agdanro lko Pun4 2001, PLC -K,tue? Pennoganan dan Aplikasi (onrcn
CPM lArA dan Zen), Cavamedia" Jqjalatu

Db6 Hani4 cs" 1993, ,ama'g gas"a Mod,l Lotih PLC, Polil€knik uI

Isu Setia*d, 2106 Prosranmbte LaEic Akt llet (PLC) dm fet jk
?etuca ad K.turc|, Del: Pnblishing, Penedit ANDI.

PI ornon Elekdnics, PrC adr T.aihinz Matual, Edisi ndftt20'4.


