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ABSTRAK

I'aks1 adalah angkutan vumuom vang menggunakan  mobil untuk menganekut
penumpangnya. Tanf takst dihitung melalul dua cara yannn Menggonakan
argometer {dihitung secara olomans tergantung jumlah jarak vang ditempuh) dan
Berdasarkan kesepakatan penumpang dan pengemudr menvepakat tant sehelum
(kadang biza juga sesudah) pengalanan.

Sekilas tentang argometer,  Argometer adalab alat untuk penetapan tanf pada
takst yang ditetapkan  berdasarkan jarak dan wakiu penalanan, Argometer
diteraKalibrasi secara reguler dan disepel oleh instansi vang berwenang dalam
hal im [hnas Perdagangan khosusnya yang menangani Metrologi,

Pada perancangan tugas akhir ini penulis mencoba mengaplikasikan sistem
Mikrokontroler pada argometer. Pada simulast argometer yvang penulis rancang i
memanfaztkan putaran motor DC (rpm} scbagal input, vang mana putaran motor
tesebut didetekst oleh sensor optocoupler yang outputnya berupa tegangan.
Kontrol dars mikrokontroler i lalu akan ditampilkan pada seven segmen.
Argometer dengan pengontrolan yang menggunakan mikrokentroler im sangal
penting peranannva pada sistem simulas alal arg{rm:.:l::r takst tmi, dan dibarapkan
argometer ini dapat bermanfaat bapt pengusaba taks tanpa harus membel mobil

baru dan menungeu arpometer vang sebenarnva,

Kevword @ Mikragoniroller, Seven Segment
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Takst adalab  angkutan uwmum  vang  menggunakan  mobil  antuk
menganekut  penumpangnva. Tanf taks: dihitupg melahn dva cara yailu
Mengpunakan areometer - dihitung secara otomatis tergantung jumlah jarak yang
ditempuh  dan Berdasarkan kesepakatan - penumpange dan pengemuds
menvepakatl tant sebelum (kadang bisa juga sesudah) perjalanan,

Seckilas tentang argometer,  Argometer adalah alal untuk penetapan tanf
pada takst vang ditetapkan berdasarhan jarak dan wakie penalanan. Argometer
ditera®alibrasi secara reguler dan disegel oleh instanss vang berwenang dalam
hal ini Dhnas Perdagangan khususnya vang menangani Metrolog

Pada perancanpgan tupas akhic ini penulis mencoba mengaplikasikan sistem
Mikrokontroler pada argometer. Pada simulasi argometer vang penulis rancang ini
memantaatkan putaran motor DC {rpm) sebapal input, vang mana putaran motor
tesebut dideteks: oleh sensor optocoupler vang outputnva berupa tegangan.
Foontrol dart mikrokontroler ini lalu akan ditampilkan pada seven segmen,

Arpometer dengan pengontrolan vang mengeunakan mikrokontroler i
sangat penting  peranannya pada sistem simuolas alat argometer takst m, dan
diharapkan argometer im0 dapat bermanlaat bagr penvusaha aksi tanpa harus

membeh mobil bari dan menunggu argometer vang sehénamya



Untuk  itn penulis mencoba  mengzaplikasikan  kemudahan  dan
ketransparanan  terschut dalam provek tugas akhir {TA) dengan qudul Aplikas

Sisterm Mikrokontroler Pada Argometer.

1.2 Perumusan Masalah
T'opik bahasan pada tugas akhar ing adalab Bagaimana membuat program
assembly dan mengaplikasikan sistem mukrokontroler pada agormeter takss

berjalan dengan baik

1.3 Tujuan Pembuatan Tugas Akhir
Tujuan vang ingn dicapai dalam pembuatan tupas akbir i adalah untuk
menerapkan sistem  mikrokontroler dan mengaphkasikannyva pada argometer

1kl

.4  Batasan Masalah
Mengineal masalab yang terkait dengan alat int cukup luas serta
keterbatasan pengetahbuan dan kemampuan yang penulis miliki, maka penulis
merasa perlu unluk membatast masalab vang akan dibahas dalam penchisan i
antara lain dengan hahasa pemograman menggunakan sistem Mikrokantroder
ATEYS31, dan membuat program dan menampilkan nya ke display seven

SeEgmen,
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PENUTLIP

5.1 Kesimpulan
Berdazarkan hasil perancangan alat dan analisa ranekaian . maka dapat
ditarik beberapa kesimpulan sebapasi berikut
! 1. Arpometer adafah alat untuk penctapan tant pada taks: yvang ditetaphkan
' berdasarkan  jarak dan wakiu penalanan Argomeler  akan bekena
berdasarkan jarak tempuh yang mana sefiap meter jarak tempuh maka
i arzomeler akan menghitung nilas repiah
1| 2 Rangkman e akan bekerja bila mikrokontroler ine mendapatkan input
dar sensor optocoupler yang sebelumnva telah divbah menjadi logika
splu (1) atad logtka nol (0} dan mikrokontraler akan mengcounter
| berdasarkan aktit logika yvang diterima dan ditampilkan ke seven segmen

| sebagal tampilan nominal angka rupiah.

5.2  Saran
Untuk peningkatan kinerja sistem penpontrolan om ada beberapa saran

vang dapat dilakukan yailu

| 1. alam merancang program kita harus memperhatikan alpontma dan
flow chart program,

2. Untuk aplikast vang lebvh besar lag, penulis sarankan kepada para juntor
untuk menpembangkan Tugas Akhir penuhs i dengan mencoba

menampilkan basil {struk)denzan menggunakan thermal printer untuk

.._.
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memudahkan para pengguna jasa takst ind vang memakas Struk dard
argometer pntuk keperloan kantor,

Batasan Kemampuan Sistem

[ari hastl pengujian maka keterbalasan alat ini adalah sebagai berikut :
Pada alat ini tegangan yang masuk harus stabil, jika catu daya vang kita
punakan  tidak  stabil maka akan terjadi  kendala-kendala  seperts
komponen-komponen vang kita punakan akan cepal rusak

Alat ini tidak bekerja sccara optimal karena masih bersifat simulasi

Dan terkendala pada seven scegmen.

Alat 1 tidak dapat melakukan print out karena keterbatasan program

komunikas serial
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