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ABSTRAK

Robot mehile ini dikontrol menggunakan remoete control, jarak koniral alau
pengontrolan dapat dilakukan = 15 meter. Setelah jarak tersebut robol tidak dapat
mendeteksi kontrol dan remote, Tegangan yang terukur untuk masing — masing
jatak pengontrolan berbeda — beda diantaranya ; 2 meter = 4.68 v, 4 meter = 4.65
v, E meter =455 v, 10 meter = 4.5 v dan 12 meter = 4.4%9 v,

Pergerakan robot maju, mundur, kanan dan kil di kootrol oleh remote control,
rabod digerakan oleh dua buah motor DC yang. Untuk robot bergerak maju motor
1 berputar kekin dan maotor 2 bergerak ke kakanan dan untuk berbelok ke kanan

dan ke kin salaj satu motor di matikan.




BABI

PENDAHULUAN

1.1  Latar belakang

Seiring dengan  perkembanan  teknologl  vang  semakin maje, dunia
keteknikan saat ini telah mengalami kemajusn vang sangat pesat.  Dibidaneg
clektro sendini khususnya kelistrikan juga mengalami hal yang sama,  Bidang
elektronik mengarah pads teknologi mikeokonteoler, vailu suatu komponen
elektronik vang dapat bekerja sesual dengan program yang diisiken kedalam
memorinya seperti layaknya schuash komputer vang sangat sederhana. Dalam hal
i, kami memilih mikrokontroler atmel ATEY551 sebagal pengontrol Robot
ragrbaile ni.

malah satu kemajuan teknologi adalah dalam bidang teknik kontrol hampir
semua peralatan elektronik sepeeti @ Televisi, VCD, dan AC dapat dikontrol
dengan sebuah remote. Semua orang dimanjakan dengan teknologi terssbur,
kehidupan manusia dapat semakin ringan dikerjakan dengan bantwan  teknologi
tersebut. Tidak perlu beracjak dari tempat duduk untuk mengecilkan volume
televisi dan tidak perlu begjalan untuk mengganti lapy, semua dilakuken hanya
dengan menckan salah satu tombol remote.

Perkembangan robot didunia teknologi juga sangat maju, robot yang
dikontrol  secara  manual  maupun  metomais, Robot  diciptakan untuk
mempermudah pekerjaon manusia, dimana robot mempunyai ketelitian yang

tingpi. Robot juga sekarang bavak digunakan pada dunia industri.



1.2 Batasan Masalah
Adapun balasan masalah disini dimaksudkan agar permbahasan tidak
menyimpang dari inti permasalahan, dalam tugas akhir ini kami membahas segi
pencrimaan data remote contrel, rangkaian kontrol maopun moter,  dan kami
serlakan masalah mekanis dan mikrokentroler AT89551 adalah sebagai pelengkap
guna terpenuhinya Provek Tugas Akhir ini,
1.3 Tujuan
Adapun ujuan pembuatan Bancang bangun pengontrolan ini adalah:
¢ Dapat mengaplikasikan pin RXI} mikrokontroller schagai pencrima data
dari remote kontrol.
= Lintuk mengetahui karakteristik dari remote koniral, jamak pancar dan data
yvanp dilerima oleh receiver
#  Untuk mengetahui prinsip Kerja pengontrelan robot mobile  berbasis

o kerolaonteo | ler,

1.4 NManfaat
Adapun manfaal rangeang bangun pengontrolan robot menggunakan
remot contral ind adalah:
e Mempermudab pekerjaan Manuosia
e Menambah karva di bidang ilmu pengetahuan dan teknalogi,

o Dapat memanfaatkan teknolog Remafe cotrale,

[}



BAR Y
FENUTUP

5,1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil penguiian, analisa dan secara teoritis maka penulis dapal
menarik heberepa kesimpulan, sebapai berikut -
I. Tegangan vang terukur pada Recefver output data pada jarak 2 m =408, 4 m
=465 Bm 455, 10 m=450dan 12 m =449 Dari hasil pengukuran diatas

semakin jaub jarak kontrol maka tegangan yang terukur semakin mengeeil,

12

Batas jarak maksimal pengontrelan adalzh 15 miter, Setalah 15 meter robaot

tidak dapat menangkap pancaran remoic kontrol,

5.2 Saran

Untuk peningkatan kinerja sistem kendali ini ada beberapa saran yang dapat

dilakukan yaitu :

I. Apabila pembaca tertarik  dengan alat ini, penulis menvarankan untuk
menambah  rangkaion  untuk  pengaturan  kecepatan  motor, sehingga

kecepatan motor dapat diatur
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