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RINGKASAN

schagian besar mesin-mesin dan peralatan modern bekerja berdasarkan
pemanfaatan  prinsip rotasi pada salabh satu atau  beberapa  komponennyva.
Informasi tentang laju perputaran  diperlukan oleh seorang operator untuk
mengontrol/mengatur laju putaran mesin sesuai dengan apa vang diharapkan,

Alal untuk mengukur kecepatan putar motor yang ada dipasaran saat ini
menggunakan sensor cahava. Pada penelitian ini penulis merancang bangun alat
ukur kecepatan putar motor berbasis mikrokontroler dengan menggunakan sensor
efek Hall.  Sensor ini dapat mendeteksi adanya pengaruh medan magnet vang
terdapat di sekitarnya.

Penelitian dilakukan di Laboratorium Elektronika dan Instrumentasi Fisika
LINAND di mulai dari bulan Juni 2007 sampai dengan Maret 2008. Komponen
vang digunakan adalah Mikrokontroler AT895851, LOD. Sensor Efek Hall, catu
daya. penguat LM 324, dioda tipe 1N4004, 1A 5 buah, jamper, transformator step
down, kapasitor 1000pF 25V, kapasitor 470 pF, 1C LM7909, IC LM7809. IC

LMTRO3, resistor | K£2 | dan 1LED.



Rancang bangun alat ukur kecepatan putar motor ini terdiri dari dua bagian
utama, yaitu rancang bangun perangkal keras (hardware) dan rancang bangun
perangkat lunak (software). Rancang bangun perangkat keras terdiri dari rancang
bangun catu dava, rancang bangun sistem sensor UGN35031, rancang bangun
Mikrokontroler AT89S51, dan rancang bangun karakier LOCD 2 x |6 sebagai
penampil.  Sedangkan rancang bangun perangkat lunak meliputi perancangan
program. pada penelitian ini penulis menggunakan program bahasa €. Program
vang telah dibuat ditanamkan ke mikrokontroler mengeunakan sofiware AEC-ISP
melalui hardware sistem minimum dan konektor atau port parallel DB 25 Uji
perangkat lunak dilakukan dengan cara membandingkan hasil keluaran kecepatan
putar motor alat vang dibuatl dengan Tachomerer acuan,

Prinsip kerja sensor efek Hall ini akan memberikan logika high jika ada
besi yang lewat dan sebaliknva akan memberikan logika low jika tidak ada besi
yang lewat. Prinsip kerja dari kecepatan putar motor ini dengan memasukkan
sinval ke mikrokontroler, maka waktu satu kali putaran  diubah  oleh

mikrokontroler dalam bentuk rad/s kemudian ditampilkan ke LOD melalui Port 0,



BAR 1

PENDAHULITAN

Pada bab ini akan dijelaskan tentang latar belakang, batasan masalah,
tujuan yang diharapkan dari penclitian vang dilakukan, dan manfaat yang dapat

diambil dari penelitian vang dilakukan.

I.1. Latar Belakang

Sebagian  besar mesin  dan  peralatan modem  bekerja  berdasarkan
pemantaatan prinsip rotasi pada salah satu atau beberapa komponen seperti pada
mesin-mesin industri, bidang otomotif ataupun di laboratorium sekolah. Schingea
informasi  tentang  laju  putaran  diperlukan  bagi  seorang  operator  dalam
mengatur/mengontrol laju putaran mesin sesuai dengan apa yang diharapkan.
Dengan mengetahui laju putaran roda mesin bisa diperhitungkan daya vang
dihasilkan atau memperkirakan Kerusakan pada mesin atau alat tersebut.  Selain
itu informasi tentang laju putaran juga diperlukan pada mobil, pada alat ukur
kecepatan angin dan lain scbagainya.

Berdasarkan pengamatan penulis selama ini alat ukur Kecepatan putar vang
banyak digunakan adalah Tachometer dengan menggunakan sensor cahava.
Dalam tugas akhir ini penulis mencoba merancang bangun suatu alat ukur
keeepatan putar motor berbasis mikrokontroler AT89S51 menggunakan sensor
efek Hall. Mikrokontroler secara umum sama dengan komputer, namun kerja dan
fungsinya jauh lebih sederhana dari pada komputer. Ukuran mikrokontroler lehih

kecil dibandingkan dengan komputer dan memiliki 40 pin/kaki.
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Pada penclitin ini, penulis mencoba menentukan nilai dari kecepatan putar
terhadap gigi roda persatuan waktu,  Sistem pencacahan ini dilakukan oleh PC
berdasarkan instruksi yang diberikan kepadanva melalui bahasa €. [lasil
pengukuran dapat langsung dilihat melalui tampilan LCD. Sistem ini merupakan
pengembangan dari pencacah objek berbasis mikrokontroler oleh Hidavat (2004)
dan sistem pengukuran kecepatan sudut vang dilakukan oleh Azmi (2004) di
Laboratorium Elektronika dan Instrumentasi Fisika UNAND,

Dari penelusuran pustaka yvang penulis lakukan, rancang bangun alat ukur
kecepatan putar motor berbasis mikrokontroler AT89S51 menggunakan sensor
efek Hall ini belum pernah dilakukan oleh kedua peneliti sebelumnya vang diacu

dalam daftar pustaka.

1.2. Perumusan Masalah

Penelitian tentang rancang bangun alat ukur kecepatan putar motor
berbasis  mikrokontroler AT89S51 menggunakan  sensor efek  Hall  dapat
menghitung kecepatan putar gigi roda per satuan waktu. Data dari sensor diolah
oleh mikrokontroler dan hasil pengolahan tersebut dikeluarkan melalui tampilan

LD,

1.3. Batasan Masalah

Penelitian rancang bangun alat ukur putar motor berbasis mikrokontroler
ATBYS51 menggunakan sensor efek Hall dibatasi hanva pada pembuatan
perangkat keras dan perangkat lunak  dengan menggunakan mikrokontroler

ATBYSS| sebagai basis pengontrolan. L1 sebagai alal penampil. dan bahasa €



tak

untuk penulisan instruksi vang akan menjalankan alat pengukur kecepatan putar

motor tersebut.

1.4. Tujuan Penelitian
Tujuan penelitian ini adalah merancang bangun alat ukur kecepatan putar
motor berbasis mikrokontroler AT89S51 menggunakan sensor cfck Hall dengan

tampilan LOO,

1.5. Manfaat Penclitian
Manfaat vang diharapkan dari penelitian ini adalah ;
| Dapat digunakan scbagai alat ukur kecepatan putar motor.
2. Dapat digunakan scbagai sarana untuk mempelajari sistem pencacah

digital,



BAB YV

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1. Kesimpulan

Berdasarkan hasil pengujian  vang penulis lakukan. penulis  dapat

mengambil kesimpulan sebagai berikut

Alat ukur kecepatan yang dibuat ini memiliki ketepatan yang cukup baik
karena nilai kecepatan putar yang dihasilkan tdak jauh berbeda dengan

alat acuan vang digunakan,

Kesalahan relatif alat vang dibuat vang cukup kecil, berkisar antara 0
% schingga alat ini layak digunakan untuk mengukur kecepatan putar
motor.

Jarak objek dari sensor dapal dideteksi oleh sensor adalah (0.3 cm.

Alat ukur kecepatan putar motor yang dibuat dapat langsung mendeieksi
nilai kecepatan putar dengan adanya pengaruh medan magnet disekitarnva,
sedangkan alat yang sudah ada perlu perlakuan khusus untuk menentukan

nilai kecepatan.

5.2.85aran

[

Ada beberapa hal yang dapat disarankan dari keterbatasan penelitian ini ;
Agar untuk penelitian selanjutnya dapat menghasilkan nilai kecepatan
putar vang lebih teliti dengan memiliki angka desimal.

Alat ukur ini dapat dikembangkan sebagai alat ukur kecepatan putar motor

di dunia otomotif,
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