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RancaDc B,ngun ahruknr

Mcnssunakan Sebsor f,aek H.ll

Elvanis Roalitua

(Di b.wah bimbinean  kalas dan Wildian)

Scbaeian bcsar mcsin-mosin dan pcnlalM modcm bekeia bsdsai{an

penanfadran prinsip rohsi pada salah $u rral h€beEpa komporennya.

lnfomAi tentus laju perpuram diFirlukrn oleh som8 opcraror unruk

mensontotneneatur laiu puhon mesin sesui denean apa ]ang dihanpkan.

ALai uniuk menSlkur kecepatan pulai moror yrng rda dipa*mn saar ini

mcn8euna&d ensor czhya rhda penelitian ini pcnulis meran€re ban8un .tar

ukur kecepahn putar motor berbasis mikokonroler dengan mcnggunala sensor

€fek Hall Sensoi ini dapar nendcrcksi rdrnla penearuh nddrn mrgnel lan8

Pcnclirian dilakukan di t2bo[rorium Etcklnnika dan rnslrumcnr6i Firtka

LTNAND di nulai drri bulai Juni 2007 sampri denean MaEr 2003. Konponetr

yang dieuakan a,lalah Mikokdnhler A139s5t. rcD. sensor Efek Hrll. caru

daya. ptnguar LM 324, diod. ripr tN4004.lA 5 buah.jamper,nanslomrroreep

dom, kapasilor 1000llF 25V. kapasilor 470 !I, lC 1,M7909. IC LM7809, tC

l-M7305, rcsisror 1KO, dan l-ED.



Rancana bangun alat ukur kcccparxr pubr m.ior ini r$dni daridla bagian

urama, laitu ancane baneun D.niekar kems (rzt .rc) dan r cans bangun

pcmnsk r lunak (Jolrzre). r.dcans baneun pemrskal kcras rediri dla mncans

bangur uru drl,a mca,g bongun sistem snsor UGNI503U, nncang bansun

Mikrckontoe. A139S51, dan €ncaru banern karakbr /-aD 2 x L6 scbrgai

penampil. Scdangkan mncmg bdsun perangkal lunok mclipuri pernncangar

prceEm, pada pchclirid ini pcnulis ncnegunakan pognfr bah$a ( Prcgmm

yanS tcbn dibuarJirrn kan ke mikFkonhlcr ncncgunalQn softwarc  Ec tsP

nclalui ,zrdmp sistem ninimun dan loreklor nbr ?.a p..atlel DB 2t t)ji

pcranAkal lunak dilakukd derC caF mcn bdnd ingk an hasitkctuuan kecepahn

purd moror alat lrang dibuat dcngdn Trc]bn?ter etan.

Prinsip keia seNor cack Hall ini rkan membfikd togika irsrjika aJa

bcsi yanc lewal ds sebaliknt, akrn membeikan tosika lrrjika tjdak ada besj

tang le{at. Prinsip kcda dan kecepaian pure frot r ini dcngan memEukkan

sinyal ke nikmkonroLeq 
'naka 

Nakru etu kati puhran diuban okh

mikFkonrrcl$dalrm bentuk Ed,is kcntrdian dirampilkan ke /_aD mctaluipo.10.



PaJa bab lni akan dijelaskan renrars arar bclakang. baraen melah.

ru uan yaDg dihaEpkai dari Dciclirili yatre dilaktrkan. de manJ@r yang dapar

dia'nbiidariDciclitianyaisdilakukatr.

S(hJqJn h<Jr me.in drn l]emlrLi noLlrm bclcrir hedr\artJn

MILIK
P'}NIJSIAKAAN

penranlrrEn pri'uip roiasi pida saLah saru rlau bcbempa (omporcr scpcdi pnu

Dresi', mesi',lndustri. bidafg otornoril id!pun dilab..aroriuD sekol.h. Schinggr

iitonnasi rcdran! hju pulrr.n Jip.rllkrn h4i $omng opcrdG datanl

mcigarur/mcngonrol laitr nuiaran me5ii scsuai dcngrn apa yrng diharapkan

Dcngan mcDgcrahui laj! purarad r.n. mcsn bi\r dine ittrnekxn dryr yan-q

dihas lkrn ar.u mcmperkinl.n kci'sakf pala mesin ar.u aal rsuehur 5etain

nu inJnnnasi 1cn6n3 laju pdrrrn juga diperlukrn pada nobil. pada alal ukur

k...paran angin dan lxin scbrsainla

Bcrdlsrrkan pengamahn peiuLis sc ana inirlar uku. kcc.paran puraryang

brnla[ digunakaD ada]ah Lch.hcrcr dcngd n,cnglunrlrr sens.. cahol,!.

Daam tugas.khn tii pcntrlis mencoba incancin! banstrn 5udtr ltar uku.

kccoparan pu6r moror bc.brsis miknrk.ir.ler AI39sjl rnen$un.kan $dsor

ele( Hall. MikrokontoLcrsecam un,u'n satu dcnsan konrput.rnmun kcrjadatr

ftrfgsintr iarh lebihRdc.hlna d.ripada komptrie. Ukuni mikmkoDtr tgtcbih

I rJil ,nd,-aa'oc - t. npur ," r- ".'r0lin. 
.

tl



PaJa pcnclirin ini. penu is mencoba mencnrukrn nihidlriklrcpahn plur

rohadap gi.si mda |]eeruan wakrLr. Sisrcd p.ncacahan ini ditakukan oleh PC

be.d!e&in innruksi y.ig dib€rlkan ke|]arl$ya rcldlui baha$ C. ItasiL

pcngukurrn Japrr langsurgdi ih'nclah,i r.mpilu zar. Sislem ini mcrupakrn

peng€mbangrn dari D€ncrc ohjek berbasis miktukonroler.leh Hidqar (20041

dai s$cm pcn8ukur0n kcccpalan sudur yans dilakrkatr ol.h  zrri (1004) di

l.abootoriunElckrrcnikadanlnstu rmrriFisikaIJNAND

DrD r'n- JlJ! :rrul loluldn ?.J Ch{g,i,,l. iltr'

kr*paian pLh.'noio. krbasis rnikokodroLcr iT39S5r nr.istsunrkrNnsor

cick Hallinibelum p3nrh dila[ukar oloh kcduapcnelitirelEhrntry. v.n! d actr

l,ene irian renhn8 Bncon8 bailm rLar trkur kcccpdhn ptrd motor

bc.basis mikokonrrclcr ,{T39S5l mcnsglnakatr scnsor efek rra d.pri

mcnghnung ktrepolaf pu6rSigitudr pcrurtran *!kru Dah darisensor dtotah

oleh mikrokonrtulcr dan hrriLpengoahan t&$bur dike mrkai mctaltrihmpitan

Pcnclirian Rncrne haneun alat ukur ptrkr m.tor bc.bast miktuk.nroer

A13955l mcnggunakrn sensor ciik Hrli dibarasi h.nlr prda penrbuaran

poanskar kens dar pemrgkal k'nrk den8an mcnssunakaf 
'nikrokofu.ler

AT39S5] sebagai trsis pcigonrohn. rl, scbaeai ahl pena'npit. dai b.has a'



unluk pontrlisn instruki ymA akM menjai kd rtar pengukur kecepailn pular

Tujuan peneliriu ini odahn ncdncang bmeun alat ukur kecpah puhr

6otor berbasis mikokonlioler AT89s5 I menSgunrkd sner cfek HaI denatr

Manfaat ymg dihmpko dei pdclniM ini adatah :

L Dat'et digu.akm sobrgai allt ukur k@pah pular noror,

2. Dapar dieunakin sbasli smna untok nenpctajari sist!,n Fn@ah

-J



KOSIMI'ULAN D N SARAN

Berdaskan hail pengujian lane penulis lakukan. p€nulh dapar

neng.nbil kcsinpuld sbagai berikul :

L  lat ukur kc*pabn yang dibrat ini hemiliki kekDliln y0ng cukup baik

karena nilai keepalar puiar yang djhasilk.n ridrk jruh b€rbedr deng0n

alat acuan yan8 dieunakan.

2. Kosalahan Elalil alat yane dibuar yang cukuD kecil. b.rkisff ailri 0

l% schingga rlar ini lay.k digun*an unruk mengular kcccparan pubr

3. lankobjck dari snsor dapat d iderek si oleh scnsorrdalah 0.i cnr.

4 qLr utu. \e.eddal puE ru', \'. g dibuar daoi. ldnc-u1B menoflc.!

n ila i kece Da6n p ud denean adanya pt nea.uh mcdan magnet d isk i6m!a.

sedanekmalar yhgsudah ada p.rlu polakud khusus unruk menentutan

Ada b€b€mpa hal FngJapatdiemnkan ddikelerbahen penetilian inij

l. Aear untuk penelirid selaijuhyr daFt fcnShrsitkai nitai k@pat

puEr yes lcbih reliti,lengan mcmilikianetra dcsiml.

2. Alat ukur ini dapai ,likembangk sebleai atar ukur keceparnn pub noror
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