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ABSTRAK

Kesalahan  dalam  penpukuran  menggunakan  waterpass  Sering  torjadi,
Kesalghan tersebut disebabkan oleh beberapa [akior. Diantaranva adplah fakior
kesalahan vomg bersumber dari pengukur yang tidak teliti dalam pembacaan atau
kesalahan mencatat hasil pengukuran. Scfain i, jupa fakoor dari alat itn sendir vang
sudah tidak memenuhi standar karena sering dipakai. Fakior bertkutnya adalah fakior
dari alam, seperti adanya hembusan angin pada saat melakukan pengukuran sehingga
hasil pengukuran tidak presisi. Maka dan itu dirancanglah sebuah sistem yang dapa
menguker kedataran  permukasn denpgan fampilan LCD schinggas memudahkan
pengeuna dalam melskukan pembacaan hasil pengukuran. Perangkat keras yang
digunakan terdiri dari sensor MX2 125, mikrokontroller BASIC Stamp BS2P40, LCD
dan buzzer sebagai indikator pemberitabiuan.

Hasil yang didapat dari pembuatan alat ini adalab sensor MX2125 akan
membaca sudut pada sumbu x dan sumbu v pada posisi honzontal, Pulsa keluaran
sensor tersebut diolah oleh mikmokontroller BASIC Stamp BS2P40 kemudian
ditampilkan pada LCD.

Kata Kunci: Sensor MY2125, BASIC Stamp BSZPH0, LOCD



BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kesalahan dalam melakukan pengukuran menggunakan waterpass sering
terjadi, Sumber terjadinya kesalahan terscbut diantaranya adalah kesalshan yang
bersumber dar pengukur yang kurang telit dalam melzkukan pengukuran atau
mencatat hasil pengukuran. Selain i, kesalahan juga bersumber pada alat yang
siedal tidak memenuhi standar karena sering dipakal. Faktor terjadinya kesalahan
juga bersumber dari alam, seperti adanya hembusan angin pads saat melakukan
pengukuran schingea hasil pengukuran tidak presisi.

Herdasarkan latar belakang di atas. dirancanglah sebuah sistem vang dapat
mengukur kedstaran  permukaan padz sumbu X dan sumbu Y. Dimana hasil
pengukuran yang dibace oleh sensor akan ditampilkan pada LCD dengan maksud
untuk memudahkan pengguna dalam melskukan pembacaan hasil penpukuran dan

untuk mengueangi kesalahan dalam pengukuran.

1.2 Perumusan Masalah
Bagaimana membuat perangkat lunak (sofware) yang bisa mengolah pulsa

keluaran sensor, kemudian mengaktifkan buzzer sebagai indikator pemberitahuan,



1.3 Tujuan
Membuat svate aphkasi pengukuor kedataran vang secara otomatis  bisa
mengekur sudut pada sumbu X dan sumbu Y pada posisi horizontal dengan bugeer

sehapai indikator pemberitahuan.

1.4 Batasan Masalah

l. Sensor vangz digunakan adalah sensor MX21235.

2. Buzzer vang digunakan adalab buzrer dengan tegangan kerja 3-6 VDC.
3. Mikrokontroler yang digunakan adalah Basic Stamp 2P40,

4. Bahasa pemograman vang digunaksn adalash PBASIC,

L5 Metode Pembuatan Alat

Dralam pengerjaan tugas akhir ini diperlukan suaty metode untuk mendapathkan
hasil yang maksimal. Untuk ite penulis merencanakan suatu langkah-langkah vang
dapat memaksimalken dalam pelaksanzan penpgerjaan tugas akhir ini.

Langkah-langkah yang perlu dilakukan adalah sebagai berikut -
1.1 Swuch Lateratur

Studi Literatur dilakukan dengan melakukan pembelajaran berbagai macam
buku katalog yang mendukung proyek tugas akhir ini. Melakukan pembelajaran di
situs-situs intemet vang berhubungan denpan proyvek tugas skhir.,
1.5.2  Studi Perbandingan

Stuci perbandingan int adalah melakukan perbandingan alat vang dibuat

dengan alat yang serupa yange sudah dibuat.
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BAB YV

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Setelah melakukan pengujian hordware dan analisa soffware dari sister
pengukur kedataran, maka dapat ditarik kesimpulan vaitu

L. Saffware BASIC Stamp mampu mengkalkulasikan sudut vang dibaca

oleh sensor MX2125, kemudian menampilkan hasil tersebut pada

LCD.

2. BASIC Stamp merupakan unit kontrol dari sistem kerja rangkaian
vang dapat mengaktifkan input berupa sensor MX2125 dan LOD
beserta buzzer yang merupakan output rangkaian.

5.2 Saran

Tugas akhir yang penulis buat ini masih memiliki kekurangan, oleh karena
itu terdapat beberapa saran kepada pembaca untuk kemajuan dimasa mendatang,
1. Sensor MX2125 hanya bisa membaca sudut pada sumbu X dan sumbu
¥. Disarankan kedepannya bisa mengpunakan scnsor 3D vang hisa
membaca sudui pada tiga sumbu X, Y dan 7.
2. Dibarapkan untuk masa yang akan datang, indikator pemberitabuan
tidak hanya buzzer. mungkin aplikasinya biss dalam bemuk indikator

suara sehingga mformasinva lebih jelas.
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