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ABSTRAK

Lift adalah suatu alat yang berfungsi mempermuodah para pengguna nva ke
lantai vang ingin mercka tuju, 11ft biasanva akan terkunci bila tiba — 1iba aliran
listrik ferputus sehingga akan mengakibatkan penggunanya akan merasa lemas
dan bisa jadi akan pingsan. Dan apabila terjadi kelebihan heban pada kabin lift
yang memungkinkan sekali akan mengakibatkan tali lift akan putus, dan akan ber
akibat fatal pada pengguna lift.

Maka dan itu dibutuhkan sistem keamanan pada lift.sistem keamanan
tersebut  dikendalikan oleh mikrokontroller, dimana mikrokontroller akan
mendeteksi adanya kelebihan beban pada kabin lift, dan adanva sistem baterai
cadangan.

Hasilnya dapat memperlihatkan jika terjadi pemadaman listnk . 1ift akan
letap mengantarkan pengguna kelantai vang dituju. dan jika terjadi kelebihan
beban maka lift tidak akan bergerak dan mengakibatkan buzzer berbunyi.

Kata kunci : Sistem Keamanan , Mikrokontroller dan Buzzer
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BARB1

PENDAHULUAN

1.1. LATAR BELAKANG

Dengan konstruksi pedung yang dapat dilihat pada seat sekarang ini
banyak diantarmenya dengan konstruksi pedung bertingkat tinggi, scperti hotel,
rumah sakit dan gedung lainya sehingga ontek menggapai ruangan vang tinggi
dapat diguneskan penghubung vaitu dengan schuah fangga, schingea kita
membutuhkan wakiu vang lama dan mengeluarkan tenaga lebih besar untuk
melewati anak wngee, Sehinggs  saal keadasn mendesak den membawa barang

vang cukup banvak, tentu hal ini akan menyusahkan sipengauna.

Beranjak dari kondisi di atas dibuatlah sebush alat yvang dapat membantu
manusia untuk bisa bergerak dar lantai dasar menuju lantai yang kita inginkan
atay alat transportesi pada gedung bertingkat wvaitu lift atau elevaror vang
merupakan fransportas secara verfical naik-turun schagai penpangkutan barang

dan manusia.

Ketika kita berads dalam sebush it mungkin ada sedikit perasaan ragu
mengenat keamanan Hif ketika bergerak apalagi bagi kita yang cukup jarang naik
lift atau elevator ini. Maka penulis mencoba untuk memberikan proteksi pada lift
terschut  schingga pengguna 1ift benar benar nyaman saat berada dilift. Dapat
dicontoh kan apabila tegadi pangguan pada PLN yvang menyebabkan terputusnya
arus listrik schingga lift terhenti dan pengguna lift panik karena terkurung dalam

lift atau elevaror vang sesak, maka disini dapat diatasi dengan mengaktifkan



batersi cadangan, sehingga Il atau elevator fetap berjalan sesuai dengan

semestinva walaupun aliran listrik dalam keadaan terputus.

Penulis juga mencoba mengembanpgkan keamanan lift dengan memberikan
prifeksi techadap beban lift, dimana apahila beban pada lift lebih dari beban yvang
teleh ditentukan maka akan di ingat kan dengan berbunyinya fuzzer, maka
haruslah pemakai il untok mengurangi beban lift tersebut, hal ini direncanakan
agar lift tetap kust dan menghindar kecelakaan pada lift dikarenakan lift tidak

sanggup menahan behan yang telah diberikan.

Berdasarkan permasalahan tersebul penulis mencoba membuat sebuah
Tugas Akhir dengan judul " Sisterm: Keamanan Pade Miniature Lift Berbasiskan

Mikrakantrafler ™
1.2, MARKSUD DAN TUJUAN

Dalam penulisan tugas akhir ini penulis mengangkat schuah judul “Sisrenr
Keamanan Pade Miniature Lifi Berbasiskem Mikrokormroller ", Adapun mujuan

dari penganpkatan judul ini adalah:

1. Dapart membuat miniatur lift denpan pengontrolan menggunakan
mikrokontroller AT 89551,

2. Dapat mengaplikosikan sistem Keamanan pada miniatur [ift dengan
menggunakan baterai cadangan dengan sistem UPS,

3, Dapat melakukan penpontrolan beban  lebih  (Cver  Load)
mengpunakan mikrokontroller ATR9551, dengan mengaplikasikan

limit swicth sebagai sensor.
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BAR V

PENUTLIP

5,1 Kesimpulan

Dari

Alal yang penulis buat yaity * Sistem Keamanan Pada minjature Lift

Dengan Berbasiskan Mikrogomrolfer "dapat di simpulakan bahwa -

.

Sisterm mimiature it jugs  dapat dikontrol denpan  menggunakan
mikrakontrodler.

Limit switch dapat digunakan sebagai mendeteksi kelebihan beban fover
fead) pada kabin it dan dikentrol melalui mikrokontroller,

sistem UPS {Unintrraptible power supply dengan menggunakan baterai
kering dapat  digunskan scbagai baterai cadangan saal terputusnya aliran
listrik, pada minigtur lift yang penulis buat untuk sistem keamanan pada

lift tersehut,

5.2 Saran

. [ari glat yang penulis buat dengan menggunakan mikrokontroller sebagai

pengontrolan pergerakan miniature lift kurang maksimal . maka penulis
menyarankan agar menggunakan PLC agar mendapatkan hasil yvang lebil

maksimal.

Sistem keamanan pada miniatue 1ift ini tidak ada mengpunakan pendeteksi
asap di dalam kabin oleh karema ftu penulis menvarankan agar
mengegunakan sensor pendeteksi asap seperti sensor AF 30Y smoke

derectar, agar lift benar - benar dalam kesdaan aman.
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