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Crlobal positioning system Semakin banyak dipunakan untuk kepentingan olch
masyarakat umum berbagai kepentingan lerssbul digunakan antara lain untuk
berkendara, bertamasya, dan pada kspal yang biasa digunakan para nelayan di
taut, Namun kebanvakan sedikit sekali masvarakat vang benar-benar memahami
cara pengounaan GPS don keluaran vang diperaleh vang sulit dipahami.

Sebuah inovasi dirancang pada GPS recefver engine board dengan cara
menginterfacingkan GPS ke mikrokontroller dimana, mikrokontroller digunakan
sebagai perantora dalam pengontrol aliran data dan kerja modul sehingpga
keluaran data terscbut ditampilkan pada LCD oot marriv 16x2, Data posisi yang
dihasilkan oleh modul GPS diwmpankan melalui serial inferfiace pemagraman ke
mixlul mikrokontraller, dimana data posisi yvang diolah merupakan data GPS
dalam protecol NMEA 0183 denpan format pesan GPGGA. Inovasi ini akan
memudahkan pengguna GPS dalam mengetahui posisi svate benda pada nilai
lintang derajat dan bujuer derajat techadap arah mata angin vane diterima saat itu
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L.1.Latar Belakang

GPS {Global Positioning System) telah lama digunakan aleh pihak militer
schagai alat navigasi pasukan, pesawat tempur, dan lain-lain. Sast ini GPS telsh
menjadi teknolegi vang dapat dikonsumsi oleh masyarakat umum dan sering
digunakan entuk keperluan berkendara, bertamasya, atau pun berlayar, Namun
masyarakat yang ingin memilikinya tentu saja membutubkan hiaya yang hesar
sehingga hanya digunakan oleh kalangan-kalangan tertentu saja.

GPS merupakan soatu sistem navigasi dengan menpzunakan bantuon
satelit dan biasa digunakan untuk melacsk posisi suatu benda vang bergerak di
burni. Data posisi suatu benda dipereleh dengan menggunakan medul penerima
GPS (P8 Receiver Engine Board). Modul penerima GPS terpasang pada benda
vang akan dipantau posisinya. Setelzh data posisi diterima. maka data tersebut
akan ditampilkan ke pemantau melalui LCD ot mairic 1652, schingea pemantau
dapat mengetahui dimana posisi benda tersebut berada, Untuk mendapatkan data
vang diperoleh dari GPS hingga dapat dibaca dan diketabui secara mudah oleh
pemantau, maka digunakan mikrokontroller sehagai perantara dalam pengontrol
aliran data dan kerja modul tersebut. Data posisi yang dihasilkan oleh modul GPS
diumpankan dalam bentuk serial asinkron ke madul mikrokontroller, dimana data
piisi yang diolah meropakan data GPS dalam bentuk NMEA 0183: RMC-

Recommended Minimum Specific GNSS Data
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Berdasarkan proses kerja tersebut dirancang sebuah inovasi pada modul
GPS yvang dapat menampilkan posisi benda pada garis lintang dan garis bujur

terhadap arah mata angin melalsi mikrokontroller.

1.2. Maksud dan Tujuan

.21, Mewujudkan alat yang telah dirancang schingea dapat dimanfaatkan dan
digunakan untuk kepentingan bersama,

1.2 Mermancang suatu novasi dengan menggunakan GPS modul vang di
interfacing ke mikrokontroler sehinppa menghasilkan cutput yang berbeda,

1.2.3. Memilik berbagai data vang ada pada GPS melalui pemograman sehingga
mikrokontroller hanya menampilkan dats nilai titik koordinar lintang

derajat dan bujur derajat pada LCD.

L3, Perumusan Masalah

Perumusan masalah vang akan dibahas pada tegas akhir ini yaitu
bagaimana proses pembuatan soffware untuk mendapatkan data itk koordinat
vaitu lintang derajat dan bujur derajat pada GPS oleh mikrokontraller kemudian

data tersehut ditampilkan pada LCLY (Liguid Crvstal Displeay).

1.4.Batasan Masalah

Untuk menghindari terlalu luasnya pembabasan maka penulis membatasi
masalah yang dibahas dalam penyusunan tugas akhir ini meliputi tentang prinsip
kerja antara GI'S dengan mikrokontroller, mikrokontraller dengan LCD serta

analisa soffware.
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S5.1.Kesimpulan

1. Program interfocing pada modul GPS memberikan hasil maksimal sesuai
output vang diinginkan yaitu mempermudah  pengpuna GPS  dalam
menentukan titik koordinat suata lokasi,

2. Untuk  mengambil data itk koordinat pada  GPS. mikrokontroler
menginisialisasi input melalui serial feterfoce pada GPS vaim TX dan RX
serta mengetahui profocel header vang digunakan GPS vaitu GPGGA.

3. Data titik koordinat vang ditampilkan pada LCD merupakan data yang
diambil oleh mikrokontraler tanpa merubah nilai data tersebut, dimana data
vang dipilih oleh mikrokontroler adalah nilal dan amh lintang derajat
maupun bujur derjat.

4. Dari data titik koordinal yang tampil pada LCD dapat diketahui pembacaan
koordinat pada menit dan detik melalui perhitungan dengan teori dasar

babwa 1 derajal sama dengan 6400 menit atau 3600 detik.

5.2.5aran
|, Sensitifitas pada GPS berpengaruh pads pengambilan datz maka kehati-
hatian perlu dijaga agar data yang diperoleh akurat.
2, GPS modul dapat mengalami erroe dalam pengambilan data apabila selalu

dilakukan segrching data sccara terus-menerus.
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