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ADSTRAK

Sistem Pengontralan Pada Minitur Lift ini dirancang untuk membantu setiap
orang schingga lidak adas rasa cemas atau kesulitan untuk menuju lantai yang berada
sangat tinggi, keresa lift dirancany sedemikizn rupa agar kite tidak kesulitan dan
membuang tenaga dan wakiu untuk menuje lentai dua dan seterusnya,

Lift ini dirancang uniuk bergerak vertikal schingge pengouna tidak perlu
untuk  membuang waktu dan tenaga untuk menuju ke lantai atas. Sistem
Pengontrolan Miniatr Lifl Empat Lantai ini menggunakan mikrokontroler sehagai
alat pengontralnya, dan bahasa assembler sebagal bahasa pemogramannya..

Hasilnya memperlihatkan bahwa miniatur lift dapat bekerjs sesuai dengan
vang diinginkan, atau dapat bergerak secars vertikal dan kebin dapat berhenti di

tempat vang diinginkan pula,

Kata kunci @ sistem pengontrolan , mikrokontroler, bahass sssembler
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kesulitan yang sering Kita wmuoi untuk menaiki dan menuruni sebual
sedung adalah menghabiskan waktu dan tenaga oleh karena it kita membutubikan
sebuzh mlat untuk dapat membawa kita berpindah dari satu lastai ke laniai
berikutnva dengan singkat, mudah dan tidak menguras tenage yaitu lift atau
elevator schagai alat untuk membawa barang dan manusia yang bergerak secara
verlikal,

Untuk mengoperasikan sebuah L kita hanva diminta untuk menckan
tombol — tombel yang ada pada lift tersebut, Tombaol — tombel tersebut terletak di
luar dari kabin lift dan didalam kabin Jifl, Tambol vang berada di hear dari kabin
lift berfungsi sebapai tanda pangpilan pada lift dan sehagai penunjuk arah dari 1ift
terscbut untuk berserak, Sedangkon tombol wvang ade di dalam [ift tersebut
berfungsi untuk menunjukkan tujuan dari lift werscbut,

Pada kehidupan sctiap hari perkembangan teknelogi dalam  bidang
elektranika sangat cepat, dimana sepala sesuatu vang dahulunya dilakukan secara
manual, tetapl sckarang ini telah berpanti menjedi sistem vang bekerjd secara
atomatis, salah satu sistem yang diguneken adalah mikrokentroler Aplikesi
mikrokontreler saat ini sudah banvak difungsikan sebagai penpontrol proses -

proses pada industri,



Didaseri persoalan — persoalan yang telah penulis ssmpaikan di atas,
penulis mencoba  membuat  sebuah Tugas  Akhir dengan judul  “Sisfem

Pengontrolan Miniatur Liff 4 Lantai Berbasiskan Mikrokoniroler”

1.2 Tujuan
Dalem penulisan tugas akhir ini penulis mengangkatkan sebush judul
“Sistem Pengonivolan Mintatur Lift 4 Lantai  Berbasiskan Mikrakontroler™,
Adapun tujuan dari pengangkatan judul ini adafah:
1. Untuk mengetahui prinsip kerja lift secara langsung,
7. Untuk mengetahui  apakah mikrokontroler dapat  digunakan  untuk
mengoniral sebuah lifl.
1. Untuk mengetahui apakah mikrokontaler dapat bekera untuk mengentrol
lift dengan haik dan lancar,
4, Menentukan logika-lopiks masukan (inpar) vang akan digunakan untuk
menghasilkan {keluaran) swipee seperti pengontrolan sistem ketja pada

miniatur [ift empat lantai.

1.3 Perumusan Masalah
Dari uraian diatas maka dapat diremuskan masalah pembuatan tugas akhir ind
sebapal berikut;
|. Bapaimana mengeunakan mikrokentroler sehapai pengontrol pada
miniater 1ifl empar lantai.
3, Bagaimana menggunakan mikrokontroler untuk mengontrol miniater

lifi dengan baik dan lancar,
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FENUTUDP

5.1. Kesimpulan

Selama penulis membuat tugas akhir ini, ada beberapa hal yang dapat

penulis simpulkan, vaitu ;

1.

Mikrokontraler ternyata dapat mengendalikan miniatur 1ift empat lantai,

akan tetapi masih banvak terjadi kekuranpan pada szat lift tersebut

bergerak.

2. Driver motor vang digunakan agak menpatami sedikit masalah, sehingga
perputaran motor tidak dapat dikendalikan, dan rangkaian utama tidak
menjalankan program secara keseluruhan,

3, Temnvata mikrokontroler agak Kurang cocok Jika digunakan sebagai
pengendali schuah miniatur 1ift, apalagi untuk mengontrol sebuah lift yang
sebEnamya.,

4, Temyata bahasa assembler agak sulit digunzkan untuk mengontrol
mviniatur lift

5.2. Saran

Penulis sangat mengharapkan agar bagi para pembuca vang ingin membuat

sistem pengontrolan miniatur 1l untuk dapat menyempurmakannya ;

1.

Penulis sanpat mengharapkan, jika ada vang ingin membual miniatur lift

untuk masa vang akan datang, sebaiknya mengpunakan Programamatle
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