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Kegiatan perawatan dan pembangunan suaty bangunan harus diperhitungkan
waklu yang digunakan untuk menyelesaikan pekerjaan torsebut, pada bangunan vang
tingpi biasanya menggunakan peralatan vany kurang efektit’ dar sepi keamanan dan
waktu dalam aktifitas mengangkat bahan material dan orang Untuk penpefektifan waktu
dan keselamatan pekerjanyva maka dirancang suatu alat vang bernama troli

Prinsip kerja alat ini mengangkal muatannya dengan cara naik dan turun
mencapai ketingman tertentw, dipuncak troli dibuat suaty lengan berperak memutar ke
kirt dan ke kanan berfungsi untuk mencapai jangkauan yang lebih jauh

Pengontrolan alal ini penulis menggunakan sistim minimum Mikrokontraller
ATEYES] vang mempunyai input dari dipswitch, pengkondisiannya vaitu dipswitch naik,
turun dan putar ki, kanan. Alat untuk menggerakkan sistim ini penulis mengpeunakan
motor DC untuk lebth mudah dalam hal pengaturannya

Rata Kunei rkey word) - Mikrokontroller AT89551, Maotor BC



BABI

PENDANULUAN

1.1 Latar Belakang

Pesatnya pembangunan pada saat sekarang ini merupakan kemajuan dalam bidan iy
teknik perancangan bangunan, vang ditandai dengan berdinnya gedung-pedunp vang
menjulang tinggi, jembatan yang panjang, bangunan super mall dan lamnya yang
tujuannya untuk mempertingel peradaban manusia. Denpan pesatnya pembanpunan maky
diperlukan suatu alat vang mempermudah kerja manusia dalam melakukan konstruksi
dan perawatan,

Jasa konstruksi dan jasa perawatan pedung merupakan pengelola perawatan
utama gedung disamping  petugas pemadam  kebakaran vang  hertugas  untuk
memadamkan api pada suatu gedung apabila terjadi kebakaran, Uniuk perusabaan jasy
womstruksi memerlukan langkah vamg cepat dan tepat untuk menuntaskan swatu
pembangunan pedung vang fungsinya untuk menghemat wakty biaya dan tenaga,
demikian juga untuk jasa perawatan gedung mereka ingin mengerjakan pekerjaan
terschut secara aman dan cepat. Sama halnya juga dengan petugas pemadam kebakaran
mereka membutuhkan Jangkah vang cepal serta aman untuk memadamban apl apabila
lerjadi kebakaran pada pedung vang ringg;

Untuk memepermudah pekerjan terschut diatas perlu suatu perancangan alat vang
memudahkan sistim mobilisasi manusia yang dapat mencapai ketinggian tertentu serta
aman bagi para penggunaya. Alat ransportasi tersebut berupa troli atau Juga dikenal pada

saal seharang inl yastu crame yang gunanya untuk mengangkut manusia dan baban-bahan



material yang dibutuhkan mencapai ketinggian yvang ditentukan. Perbedaan dengan ¢rans
yaitu pada tonggak penyangga lengannya bisa dinaikkan dan diturunkan.

Mikrokontroller sangar banvak dipunakan untuk mengatur sistim kerja suaty
peralatan elektronika. Penggunaannya untuk perancangan alat ini yaiy mengatur aral)
putaran motor de apar sesual dengan inpetan vang diberikan.

Sesual dengan permasalahan tersebut penulis merancang dan mencoba membuar swan)
tugas akhir sebagai syarat untuk memperaleh gelar ahli madva dari politeknik dengan

Judul “Rancang Bangun Troli Menggunakan Rangkaian Pen peerak Motor DC™

1.2 Tujuan
Dalam penulisan tugas akhir ini penulis mengangkal sebuah Judul “Rancang
Bangun Trolt omatis Menggunakan Rangkaian Penggerak Motor DU Serta Sensor
Inframerah”™. Adapun tujuan pengangkatan judul ini adalah:
1. Untuk mengetahui prinsip kerja troli secara langsung,
2. Untuk mengetahui apakah mikrokentraler dapat digunakan untuk mengontrol
sebuah troli,
3. Mikrokontroler digunakan sebagal pengontrol motor DC yang digunakan pada
troh secara baik dan benar. |

4. Mengetahui prinsip keria dar sensor Inframerah vang digunakan pada alat mi.



1.3 Perumusan Masalah

Diari uraian distas maka dapat dirumuskan masalah pembuatan tugas akhir i schagai

berikut:

I

[¥E)

Bagaimana menggunakan mikrokontoller sebagai pengontrol pada miniature
triali

Bagaimana mengatur putaran motor dengan mengpunakan mikrokontroller
Bagaimana menggabungkan prinsip dani sensor Inframerah untuk melakukan
sistim pengontrolan pada troli tersebut.

Bagaimana menentukan lopka-legiks masykan (input] yang akan digunakan
sebagal proses Kerja svstem untuk menghasilkan {keluaran) outpul seperti

pengontrolan system minfature troli

1.4 Batasan Masalah

Dalam pembuatan tugas akhir ini penulis membatasi masalah vang akun dibahas

agar ti dak meluas pembahasan-pembahasan yang timbuyl, Adapun batasan masalah dalam

tugas akbir ini adalah:

Pembabasan penggunasn sistim minimum  Mikrokontroler AT89551 sebagni
rangkaian utama dalam sistim otomatisasi pen gontrolan miniature troli ini.
Pembahasan mengenai sistem perancangan mekanik dalam pembuatan troli pada
sebuah pedung,

Penggunaan motor DC sebagai penpoerak troli,

Bahasa pemerograman yang digunakan adalah bahasa assembler yvang digunakan

scbagai pengantrol pada miniature troli vang dibuat,

Lad



BARY

PENLUTUP

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan rancang banpun troli dengan menggunakan motor de dan sensor

inframerah serta hasil dari pengukuran dan analisanya di dapat kesimpulan yaitu:

Penggerak troli yvang digunakan vaitu motor de.

Lo Sistim mimimum  Mikrokontroller  AT8$9551  merupakan  rangkaian  utama
pengaturan et de,
3. Dmiver bolak-balik menppunakan rangkaian relay, vang akif secars bergantian
untuk merubah aral putaran mator de.
4. Rangkaian nverter merupakan penghubung antara mikrokontroler  dengan
rangkatan driver yang berfungsi membalikkan logika dari low menjadi high
5.1 Saran

Pada pembuatan tugas akhir ini dapat i kemukakan belerapa saran yang

fungsinya untuk membangun tulisan ini agar menjadi lebih baik dimasa mendatang.

|, Perlunya memperhitungkan nilai das karateristik setiap komponen karena
mempengarnihi fungst dan kenja dan rangkaian secara keseluruhan,

2. Alat it perlu pengembangan lebih lanput supaya bisa digunakan untuk daya
vang lebih besar.

3. Dalam perancangan alat ini masih banyak kekurangan seperti kerapian dan

sistim kerjanya,
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