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ABSTRAK

Begitu banvak penpontralan yang dapat dilakukoen dengan mengeunaken mobil seluler =salah
satunya dengan memamfaatkan suars tone hp yang menghazilkan 2 bush frebuensi vang satunya
sebapai carrier. Dengan menggunakan [XTMFE T BETO yvang dapar merubah frekuensi inmbaol hp
menjadi bilangan  biner sehingga dapar dikontrel oleh mikrokontroler ATE9551. sebagai
penggerak rabot mengpeunakan motor D vanp putarannya diar menggunakan 1.2930) berfiungsi
sebagar drover motor, Kecepatan putaran motor penggerak robot mobil menggenakan Program
PWH dengan memamfatkan wakiv vang diberikan oleh MC untuk memberikan tegangan picu
ke driver sehigga terjadi perubaben kecepatan pada robot mobil, Untok mengatur arah robot
mobil dilakukan mengatur arah putaran motor dengan cara mengatur tegangan input pada masing-

msing kiotub,



BAER I
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Perkembangan teknologr menuntut dan mendorong manusia untuk selalu
berfikir dan bertindak seefisien mungkin  dalam arti yang scluas-luasnya untuk
dapat berkarya dan menciptakan sesuatu yang berguna untuk mempermudah
pekerjaan manusia, Begitu juga dalam penggunaan mobile seluler vang dapat
mempermudah komunikasi yang memamfaatkan frekuensi. Dengan mengpunakan
frekuensi yang di hasilkan oleh masing-masing tombol pada mobile seluler dan
memamiaatkan jaringan GSM maka dapal di rancang sebuah pengontrolan. Maka
penulis mencaba mengaplikasikan ke dalam bentuk robol mobil vang dapar
dikontrol arah dan kecepatannya. Setiap frekuensi tombaol yang dihasilkan oleh
mobile seluler di robah menjadi bilangan biner schingga dapat di olah
Mikrokontroler.

Dalam mengontrol arah robot dapat memamfanikan dua motor yang
berputar secara berlawanan, sedangkan dalam mengontrol kecepatan mobil dapal
memamifaatkan  pengendali  berukuran mikro yaitu Mikrokontroller . Disini
mengunakan sistem PWM (Pulse With Modulation) vang mana motor dapat

berputar cepat dan lambat scsuad dengan inputan dar Mikrokontroller AT29%51]



1.2 Tujuan

l

[

Merancang robot mobil yang dapat dikendalikan melalui mobile seluler
vang menggunakan DTMF dan penpatur kecepatan motor dengan sistem
W (Pulse With Modulation) berbasis Mikrokontroler AT89551,
Memamfaatkan dan mengaplikasikan Mikrokontroller sebapai pengontrol
alat wanp aplikatif. penulis mengapliksikan pada pengontrolan robot
muabil.

Secara  khusus dapat  dimanfastkan  dalam  prakick  laboratorium

intrumentast dan kendali di Politreknik UNAND.

1.3 Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang dan tujuan vang diinginkan, maka dalam

perancangan pengonitolan arah dan kecepatan robot mobil yang dengan mohbil

seluler menggunakan PWM (Pulse With Modulation) berbasis Mikrokontroller

ATEDSE], terdapat dua bagian perumusan masalah apar perancangan pengontrol

arah

dan kecepatan robot mobil yang dikendalitkan dengn mobil seluler bekerja

sesual denpan yvang diharapkan -

Perancangan Hardware

Perancangan hardware dan pengontrolan arah dan kecepatan robot
mabil vang menpgunakan mobil seluler terdivi dad dus rancangan sistem
yaitu DTME vang berfungsi mengolah data frekuensi mobile seluler menjadi
bilangan biner dan MO ATESS51 sebagar pengontrol arsh dan kecepatan

robol mobil,
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BABY
PENUTLP

Berdasarkan hast] rancangan dan pembuatan alzt dengan judul Pengontrol

Kecepatan dan Arah Robot Mobil Menggunakan Mobile Seluler, maka dapat

diambil kesimpulan serta saran yang merupakan hasil dan penulisan laporan ini.

N

Kesimpulan

1.

=

Aldat dapat bekerja bila ada nada vanpg masuk atau nada tone vanp masuk
sehanvak 3 kali

setelah nada masuk ke pendeteksi nada dening bamalah MC mendeteks
adanya panggilan dan memberikan  memberikan  instruksi kepada
ATEYS2] untuk melakukan tugas sesuai instruksi.

Alal dapal bekera bila alat terscbut telah terhubung denpgan Hp dan
telah mendapat panggilan dari Hp vang memanggil,

I"ada saat menghubungkan bp dengan alat kita harus memastikan apakah
head set pada hp sudah terhubung denpan baik atau bukan sebab hila
tidak terhubung maka alat pendeleksi dering tidak akan menerima
panggilan sebeb nada lone yang masuk bersumber dari head ser vang
telah terhubung dengan Hp.

Motor DC dapat dikendalikan denpgan mikrokontreler sebagai penggerak
motor, kecepatan motor DO dapat berubab dengan mengendalikan pulsa

PWM yang dibangkitkan dari mikrokontroler Untuk berlogika "0
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tegangannya adalzh di bawah 0.7 V dan unluk data berlogika '1" dan
untuk Putaran motor DC dapat dirobah dengan membalikan togangan
nput.

tegangannyva adalah antara 07 V — 3V . Maka dari ity rangakaian ini

dan mikrokontroller ing dischuot aktif low

Saran-saran

Berdasarkan percobaan-percobaan vang dilakukan dalam pembuatan alat

ini. tentunya ditemukan berbapgai permasalahan vang lerjadi. baik dalam hal

perancangan rangkaian clektronika. maupun perancangan program aplikasi.

Berikut akan dipaparkan beberapa  saran-saran vang  dibarapkan dapat

bermanfaat bagi pembaca vang mungkin berminat untuk mengembangkan

SIS0 TLL.

I

[

Diharapkan kepada pembaca untuk dapal mengembangkan alat vang
telah penulis buar untuk pengembangan selanjumya.

Diharapkan alat it nantinva dapat berhubungan dengan dunia luar,
selain - menggunakan media  jalur Hp, Misalnya saja dengan
menggunakan felepon rumah sebagai media penghubungnya, alay yvang
lainnva.

Untuk pengembangan selanjulnys pada alat di berikan sebush indikator

untuk mengetahui keberadaan mohil,

1t



DAFTAR PTISTAKA

Budiharto, Widodo., Belafar Sendici Membaat Robor Cerdas, Penerbit
Elexmedia Komputindo, Jakart, 2006
Malvino., Prinsip-Prinsip dan Pererapan Digital Ed, I, Penerbit Erlangga, lakarta,
a4
Fulra, Aghante Eko., Belajar Mikrokontroler ATS89C51/52/53 Teori dan Apllkasi Ed. 1T,
Penerhit Gava Media, Yogvakarta, 2004
Petruzella, Frank Db, Elcktronika fndustri Edisi Bakase Indonexia, Penerhit
Andi, Yokyakarta, 2001
Fitowamno, Endro., Mikroprosesor dan Interfaciag, Penerbil Andi, Yokyakarta,
2000
setiawan, Rahmat,, Mikrokontroler MCS-51, Penerbit Graba llmu, Yokyakarta,
2005
Wardana, Linges., Belajar Sendivi Mikrokonriroler AVR seri ATMepga83iis,
Fencrbit Andi, Yokvakarta, 2006

wwwatmel.cam
wwwLinnovativeelcctronics.com



