


ABSTRAK

Muotor AT memiliki keunggulan dalum hal kesederbanaan dan
murahnva hiaya perawatan sehingga jenis motor i banyak dipaxai di
lmgkungan industri macpun rumah angga. Pengendalian kecepatan
motor AC dapat dilakukan dengan beberspa cara diantaranya dengan
kendall teganaan dan frebowensi. Salah satu carn yang daput dipakar untuk
penrendalian kecepatan moter AC dengan menggunakan teknik Pulse
Width Modulation (PWM)Y, Keuntungan operast PWM  schagai 1eknik
konversi adalah rendabinya cacat harmonik pada tepangan keluaran.
selain it teknik PWM saneal praktis dan ekonomis untuk diterapkan
herkat  scmakin pesatnva  perkembangan komponen  semikondukior
terutama kxomponen dava yvang mempunyal waktu penyaklaran sangat
cenal. Pulse Width Modulation (PW M) atau sebagal modulasi lebar puisa
adalaly ewput akan dihidupkan selama periode wilkiy yang lebih fama
dibandingkan dengan waktu akan mematikan,
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1.1 Lutar belnkang

Muotor Tistrik belak-balik (molor ACY meropakan suato mesin stk vang
herfungest unick mengkoniersikan envrg lisoik bolak balik ¢ ACH mergadi energ
mekanik vang berupa putaran sang dihasilxan oleh poras dan rator moter
ersehut. Motor lisisik arus bolak balik sangar Juns penpunaannya. sepertr di
incestri-induziey, pada pevalatan listrik 83 rumab angea, alacelat perkasas <o
seisealnyi

Iyl apabibas) dan penpponaan rertenie dar metor ek ams otk balik
dioerinka sastu rancanpan pengontrolan agar motor dapal dratre gecepalan
pretamannva, beecepatan maran motor listrik arus bolak halik dapal diatar dengan
betbapai wknik penpendalian mengpenakan metode-metode terentu, Fetaps
dalamy  apalikasinva,  teknlk  pengendalion - kecepatan  puiarae molor o vang
ditnpinkan wdalsh dengan metode vanp prakiis dan efesion. sehinges dalam
metsatur keeepatan putarsn moter dak teradi kerogan dava sehingia moins
dapat beroperasi dengan elesiensi vang tzel.

Salih 2ty metods pengontroian putaran motor lisick oras bolak badis adalah
dergan memanfaaikan kemponern-gemponen semikondokior dan rangkaiae astabil
aultivibeator,

Sespni dengan perkembangan ilma penpetabuzn dan teknologi e pads
hidang kelistrikar dan clektronika, maka semakin banyak jenis-Jenis peaigomralan

mesinemesin listrih denpan mmgkaian elekironika duva venp dikenybangkan



ermasiih diaitinsnsa pengontrolin dengan pedve vl madidarion (PW W LO ek
karena ilu diperlakan sy mneangsn dengar metade khusus sear penpendalian
Reeenatan putzran molor yang prukts dae efisien dapa Blukokan,

Bocuntungan operasi PWS sebupni teknik kooverst adalal rendahnva cocm
marmanik pada teganpan Kelvaran, selain o teknik PWM sanpat prskiis dan
chatunnis untuk dilerapkan berkar semakin pesatnya perkembangan komposen
seritkondukior wrulama Kompenen dava vang mempunyal wakie penvaklarsn

BANEAl copal

1.2 Tujuan
Adapan tujuar dar pembuatan Tugas Akbir ing wdaluh;
Membsiat sonatu gial pengendali kecepatan puteran motor listrik balas balik
CALT T Basa wane mengeunakan pesconirolan dengan teknik pedse st
serdielzitivny {POW N,

20 Mepgetabul cara penganiran kecepalan  mator A 1 lusa denpean

meneounakan whntk PWM,

La

Mengetahul prinsip kerja dart penualursn kecspatan motor AU
dengun menpeunakan tckmk PWAML

4. Memingkatkan efisiensi dan efckifitas darm motor AC | fasa.
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S kesimpulun

I3y pelaksanzan pernbuatan dan penelgiot akbe dari alat Keotrol WA vang

tetah dirakit ads penerapa bal vang dapa dsimpulkan, yvigo 2

-t

Fangkaian kontrol dibuat dard sebugh 10 5355 denmgan tombahan kampaenen
bain, iy difinpsikan sebapm POWM,  Rungkaimn PWM mieropakon
.:!_F||__‘|\C:;'|i:|1l peneguman debar palsy, dimane s keloaran renekanan
tersehil rekswensinya dapat diatur melaled seboale potensiometer. enzan
pengiiasan ebar pulsa tersebut maka kecepstan dan fegangzn motor akan
Perubah,

L'muk rangkaian dava menppunzkan oprocoupier. vang terdini dart LEL
don Dige. merlungst sebupm komponen pertigeer Troae, Sclain sebagai
prmirirger e, optocoupler jups sebagal mngkaan pemisah (penganmn)
antara rangkaian kontrol dengan ranghkaian disa

Dlengan mengate: besar tegaapan meka pudsa wudth modelstion juues
berubal-ubah, sehingga kecepatan puthran muolor (rpm) sena weEingdn
patprateiva tuga berubab-herubah.

Cigte 1riac ditrizper melalui sebual optocoupler. Bila pate Driae diatue
maki kecepatan motor wkan depat berpbah pulia, Xarena Triae disin

difunmpsikum sebapa saklar AU sany Gapal didur tepanpan keluarmnae
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