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ARSTRAK

Untuk  mengendalikan  kecepatan motor AC satu phasa  dapat
dilzkukan dengan mengendalikan tegangan dava yang masuk ke mator,
Maotor yang bekerja pada tegangan AC, pengendalian dayanya dapat
dilakukan dengan trinc. Tegangan yang melewati motor diatur dengan sudut
pieu pada triac-nya. Proses pengaturan sudut picu triac ind dikendalikan
dengan mikrokontreler. Sistem ini terdiei atas empat blok utama, vaity zero
defector. potensiometer, mikroXontroler dan dreiver triac. Zero detecior
digunakan uptuk mendeteksi tegangan nol volt sinval AC. potensiometer
digunakan untuk mengatur tegangan masvukan pada  mikeakontroler,
mikrokontroler digunakan untuk mengolah masukan dari potensiometer
menjadi data digital vang digunakan untuk mengatur sudut picy triae dan
criver triac digunakan untuk antarmuka mikrokomroler dengan trisc yang
terhubung  denpan tegangan AC 220 wvolt., Dalam tupas akhir  ini
menggunakan metede pengaturan nilai sudut penvalaan O sampai 1807,
pada saat 0" — 60" kecepatan putar motor induksi sangat signilikan yaitu
2153 rpm. pada saat tegangan 90" - 120" motor induksi mulai berputar

dengan kecepatan 127 rpm, dan pada saat 150" - 180" motor mulai berbenti.

Kata kunci ; zera detecior, mibrakonivoeler, triac.
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PENDAHULUAN

L.1.  Latar Belakang

Pada zaman teknologi seperti sckarang ind, sistem penpendalian
memiliki peranan yang sangat penting didalam melakukan suatu proses untuk
mencapai hasil vang sesuai dengan yang diinginkan.

Dhantara sistem-sistem pengendalian vang memiliki peranan ying
samgat  penting tersebul, maka  ada vang  disebut dengan  sistem
mikrokontrolisasi.. Sistem mikrokontrolisasi merupakan sistem pengendalian
vang dilakukan aleh mikrokontroler,

Sistem mikrokomtrolisasi yang sangat berkembang, hanvak member
dampak dan pengarubmya terhadap pekerjaan maupun prakiek vang banvak
dilzkukan, haik ito diduniz industri maupun dilingkungan universitas superti
pada Politekmk Universitas Andalas.

LDisini penulis membuat dan merancang pengaturan besarnya sudut
penvalaan tegangan dari triac yang terdapat pada rungkaian deiver uniuk
mengalur kecepatan motor AC. Suduet penyalaan teganpan vang diatur pada
triac bergeser pada docrah dari 0F sampai 180° Untuk mengatur besarnya
sudut penvalaan dari triac, penulis menggunakan sistem mikrokontroler yvang
berbasiskan sebuah program untuk mengatar besarnya sudut penvalaan

tersehut,
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1.2,

Tujuan

Adapun twuan vang bendak dicapai didalam pembuatan teeas akhir

ind, acalah sebagai berikut -
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1.3,

Mengatur sudut penvalaan melalui mikrokomtroler  sebapai kendali
kinerja motor AC,

Scbagad suatu langkabh untuk  mengimbangi  kemajuan  eknologi
dimang  pengaturan  motor  secara manual  kurang  ehsien maka
pengaturan motor dengan menggunakan media mikrokontroler sebagai
pengatur digital seiring kemajuan teknolagi,

Mempermudah dalam melakukan pengoperasian pengaturan putaran

molar AC dengan menggunakan mikrokontroler.

Permasalolan

Dengan kempginan unluk mengetahul cara kerja dan pengoperasian

motor AC menggunakan mikrokontroler, maka penulis melaksanakan study

ohservast dan memperoleh keterangan vang lenghap mengenai pengoperasian

motor. Adapun permasalahan yung penulis jumipal adalab:

Bagaimuna  pengoperasimn motor . AC denpan mengeunakan
mikrokontroler,  dengan  melakukan  pengaturan  sudut  penvalaan
tegangan pada triae.

Bagzimana bentuk gelombang pulsa yang dihasilkan dan oupu

rangkaian mikrokanteoler.
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KESIMPULAN DAN SARAN

31, Kesimpulan
Setelah melaksanakan permbuatan alat pengatur sudut penvalaan ini,
yang dimulai dari perancangan sampai bentuk jadi. maka penulis dapat
mengambil beberapa kesimpulan sebagai berikut
i, Pemicn sudut penyalaan yang dibual berouna untuk memberikan
pulsa picu (erigeer) terhadap pate dan cotoda sustu triac sehingpa

triac akan bekerja dengan batas arus 60 mA.,

2. Pemicu sudut penyalaan dilakukan dengan mikrokontroller untuk
mengatur sudut penvalaan o dalam interval 0° - 1807 berdasarkan
perubahan tegangan dengan pengesetan potensiometer.

3. Pada perencanaan kontrol unit terdapat:

- Pendeteksi zero crossing dari tegangan masuk,

- Pergeseran fasa sinval yang tepat,

- Pembentukan pulsa untuk membangkitkan pulsa dengan durasi
pendek.

- Isolasi pulsa dengan optocoupler.

52. Saran
Untzk  meningkatkan  basil  keluaran  daripada pemicu sudul

penyalaan, i maka  kontrol unil im bisa dikembangkan dengan cara
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