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Abhstrak

Dulam  pengaturan Kecepatan putaran motor DO denpan pengendali
Proportional Integral Dervate (PID} berbasis PC ini, maka dapal memudahkan,
menghemal atau mempersingkat waktu kerja dan tenaga,, Plant yang digunakan
adalah motor de dengan meugnel  permanent. Untuk memuodabkan  dalam
pengaperasian motor de dengan kendali PID tersebut, maka dapat diatur dengan
menggunakan pemograman Delphi 7. Penpaturan keeepatan motor dilakukan
dengan mengatur legangan kerja molor. Feedback sistemoya adalah  sinyal
frekuensi dari tacho dan sinyal frekuenst ini diubah menjadi tegangan untuk
diinputkan pada komputer melalun ADC, Penalaan parameter PID didasari atas
tinjauan terbadap karakteristik moetor de vang diatur. Penalaan pengendali PID yag
dilakukan menggunakan metode coba-coba dan penalaon Zicgler-Nichols dengan
metode osilast. Pada metade coba-caba dilskukan pemasokan harga Kp, Ki, Kd
sesual dengan yang di inginkan, tetapt menghasilkan wakin yvang lama untuk
mendapatkan osilasi vang stabil. Oleh Karena il digunakan metode penalaan
Ziegler-Nichols vaitu melakukan tuning metode osilasi uniuk menentukan nilai
Kr, T dan Tv nya. Hasil penpujian menunjukkan balbwa respon kecepatan motor
adalah pada saat Kp = 530, sehingpa berdosarkan parameter penalaan Ziegler-
Michols dengan metode batas kestabilan maka ts = 0,15 5 dan harga Kkrit = 350,
Respon sisem ditampilkan dalam bentuk grafik kecepatan motor terhadap waktu.

Kata kunci : PID, Delphi 7. motor de. Ziepler-Nichols.



BAB 1

PENDAHULIAN

1.1.  Latar Belakang Masalah

Persaimpan dunia teknelogl dewasa ini membawa dampak positif
bagi perkembangan ilmu pengetabuan, Hal ini dapat dilihar dari kemajuan
teknologi vang tiada hentinva berkembang begilu pesat. Komputer sebapai
salah satu hasil teknologi sangat membantu dan meringankan pekerjaan
manusia dalam berbapa hidang pekerjaan. serta mengalami perkembangan
pesat sejak awal ditemukan, dan dalam waktu vang relatif singkat muncul
inovasi-inovasi baru dalam bidang ini.

Seirng  dengan kemajuan  teknologi, permasalahan pada  dunia
industn tentang ketidakstabilan dari kecepatan motor de ketika awal
penvalaan, sehingga ketika motor de terscbut bekerja dalam suaty proses
vang membutuhkan kecepatan yang konstan, maka sistm tersebut akan
tergangeou.  Periimbangan penggunaan pengendali dalam dunia  industri
sangal penting. terutama pada pengaturan kecepatan putaran motor de.
Penpendalian Kecepatan motor de dapat dilakukan dengan  mengubah
tegangan vang diberikan pada jangkar, medan, atau keduanya (jangkar dan
medan).

Kedug lilitan memerlukan penguat de untuk pengoperasian matar,

Huasanya lilitan medan diberi penguat denpan teganean level konsian dad



level pengontrol. Untuk mensuplai tegangan pada motor de digunakan
rectifive satu phasa sebagal penyearal dengan mengatur penguatan melalui
rangkaian penggerak daya, sedangkan kendali vang digunakan adalah PID.
PIE anilah yang mentuning parameler vang  ada, sehingga  diperoleh
kecepatan molor vang sesuan dengan apa vang diinginkan.

Untuk memudahkan dalam pengoperasian motor de dengan kendali
PID} tersebot. maka dapat diatur dengan menggunakan pemograman delphi.
Karena akan mempenmudab pengaturan kecepatan motor de 1ersebut,

Plant vang digunakan adalab mengponakan motor de dengan magnel
permanent. Motor DO ini merupakan plamt yang akan dikendali dengan
mengeunakan PC. schingga akan mengalami perubahan kecepatan putaran
clari motor vang digumakan sesuai dengan settingan vang diberikan pada PO
Berdasarkan wraian  tersebul  maka  penulis mengpunakan  bahass
pemograman Delphi ini dalam pembuatan tugas akhir vang diberi judul

“Pengaturan Kecepatan Putaran Motor DC Dengan Pengendali PID

Berbasis PC {Aplikasi Bahasa Pemograman Delphi)”.

1.2, Perumuosan Masalah

Dari latar belakang masalah dapat diremuskan seatu masalah vait
seberapa jauh  kemampuan  pengendali PHD berbasis PC denpan
pemograman Delphi untuk dapat mengatur kecepatan putaran motor arus

seara dengan menghemat atau mempersingkat wakiu kerja dan tenaga,
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BAB Y

KESIMPULAN DAN SARAN

1. Kesimpulan
Berdasarkan hasil pengujian pada keseluruhan peralatan maka dapat
diamibil suatu kessmpulan antara lain adalah sebagai berikut -
I Hasil perancangan memperlibatkan bentuk keluaran pengendali
berupa grafik.

Z Pencapaian waktu keadaan stahil cenderung berubah-ubak.

il

Lntuk mendapatkan respon yang baik pada sistem kendali PID
dengan menggunakan metode Fiegler Nichol, maka  dilakukan
tuning metode osilasi untuk menentukan nilai Kr, Tn dan Tv nya.
4. Pengujian pengendali dapat menampilan perubahan yang nyata

dalam bentuk grafik pada kecepatan 623 dan 1200 rpm.

|

Terkadang dalam keadasan tertentu dimana masukan setpoint
vang dibertkan adalah maksimal. maka waktn pulih dalam
keaduan stabil jauh lebib cepat dari pada setpoint kecepatan vang

rendab.

52,  Saran

Supaya pengendali kecepatan motor dapat mervspon dengan haik

maka disarankan,

i
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