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ARBSTRAK

'ada saal sckarang ini kecelakaan kerets api sering terjadi karena
partal perlintasan kereta api masih mengpunakan svstem control mekanis
dan munual serta dischabkan oleh kelalaian petugas penjags portal pada
perlintasan perfintasan kereta api. Karcna jam dan jadwal kareta api lewa
tidak sesuai dengan vang ditemukan, Olebh karena it penulis memberikan
solusi menggami svstem mekanis  dengan system . penpontrolan PLC
iProgrammable Logic Comrolier). Disini kita Juga menggunakan sensor
Phototransistor vang dipasang sebelum dan sesudah perhintasan Kercta api.
Yong  mana  PLC berfungsi  sebagai pengontrolan  sensor aniuk
menggerakkan motor sehingea portal perlincasan kereta api bisa menutup
dan membuka secars otomatis. Untuk menghitung jarak sensor dengan
portal perlintasan kercta apl, dibitung berdasarkan kecepatan kercta api dan
cksekusi - waktu tweunnva portal  tersebur, Dengan  adanya  svstem
pengonirelan portal kereta api dengan system contral PLC. tentunya kita
sangat berharap kurangnya kecelakan kereta api.

Kata kunei @ PLC, sensor, portal,
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BAB 1

PENDAHULUAN

1.1.  Latar Belakang

Perkereta apian sebagai salah satn modal. teanspotrasi tidak dapu
dipisabkan dari modal - modal ransportasi lain vang ditata dalam sistem
transporias: nosionmal, mempunyai karakteristih pengangkutan secara masal
dan keunggulan tersendini, perlu lebih  dikembangkan potensinya  dun
ditingkatkan peranannya sebagai penghubung wilavah baik nasional ITRLLPILN
mternasional, sehagai  penunjang, pendorong, pemeeerak pembangunan
nasional dema peningkatan kesejahteraann rakvat.

Perkembangan teknologi kereta api dewssa ind sangat luar biasa sekali.
Hal ini ditandai dari meningkatnya kecepatan dan daya kereta api, banvak
sekali terjadi perubahan-perubaban pada sistem pengperak Maupun sislem
pendubungnyva. Salab satumya adalsh sistem pensinvalan yang berfungsi
sebagal pengatur plang pelintasan kereta api dengan menggunakan sensor
Prtotransistor. Sistem yang digunakan pada plang pelintasan kereta api saat
wmi masih secara manual yang dilakukan oleh pekerja vaitn membuka dan
menutup plang terjadi pelintasan kereta api tersebut,

Dalam hal i kelalaian manusia bisa saja terjadi akibat kesalahan
informasi sehinggn kecelakaan dak bisa dilelakkan lagi Betapa banvak
secelakann dilimlasan kerela api yang mengakibatkan kemation, untuk it
oenulis nencoba memantaatkan suatu ilmu elekoronika wvang  bisa

diaplikasikan kedalam  sebuah sistem tersebut vang  dapat mengontrol



pergerakan plang kereta api untuk membuka dan menutup secara ptomatis,
Sistemn ini mengpunakan sensor Phetotransisior dan fmfrared. Phototransistor
schagai pencrima sinyal dari fn vared vang kemudian akan dikirim ke Pl .
dan PLC akan menjalankan motor DC sehingga dapat membuka dan menutup
plang secara otomatis,

Penulis mencoba membuat dan merancang simulasi pengontrolan
perak plang pelintasan kereta api menggunakan aplikasi sensor sccara
otamatis vang bisa dimanfaatkan untuk mengatur plang kercta api agar tidak
terjadi kecelakaan, Sistem vang penulis buat dan rancangan ini diberi judul
“Runcangan Fisik Miniatur Pengontrolan Poertal Kercta Api Dengan

Menggunakan Sensor Photet ransistor”

1.2. Tujuan Tugas Akhir
Perancangan dan pembuatan sisiem simulasi plang pelintasan kereta
api bertujuan antara lain sebagai berikut:
a. Meningkatkan keselamatan pemaka jalan baik pengpuna kercta api
maupun pengeuna kendaraan dise kitar pelintasan kereta api.
b, Mebuat peraga untuk menambab fasilitas untuk. kegiatan prawck di
PR, I o F
bengekel listrik.
c. Merancang  dan membuat ranpkatan  sensor  Jufrared  dan

Photairansistor  untuk  mengontrol - motar DC  dan  mengatur

pensinyalan pada kereta api.
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BAB YV

KESIMPULAN DAN SARAN

51, Kesimpulan

Kesimpulan vang dapat kita ambil setelab melakukan perencanaan dan
penganalisa terhadap alat vang telah dibuat adalah tata letak sensor kereta api
dipengarubi oleh Kecepatan Kereta api itu sendiri dan wakiu poral wrun dari
posisi terbuka menjadi posisi tertwup, Jmper Device pada PO hanva
digunakan untuk sensor pada alat dan ewepar Device PLC digunakan untuk
motor portal perlintasan Kereta api, Sensor fafra red bekerja apabila cahava
vang diterima berubah atur terhalang benda gelap ataw tidak vansparant, PLC
mengaktifkan portal pintu perlintasan kereta api setelall sensor kerela wpi

memberi signal pada PLO tersebu,

5.2, Saran—saran
Adlapun saran — saran yang dapat kita ambil setelah menvelesaikan
laporan tugas akhir acalah -

1. Gunakan sensor vang hanve dapat mendeteksi kedatangan kerveta api.

12

Setiap pintu perlintasan agar lebih baik digunakan kontrol untuk
masing — masing pinlu supaya lehih menjaza keselamatan pengeuna

jalan,

e

Tagalah sen=or selahs dalam keadaan bersth

4, Patwhilab peraturam berlafu fintas.
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