


aia,. pelabule adalah alat rmg bcrnhesi untuk mengaskal bebar di

pelabuhan. Pada sul iri./a,e mlsih dikeMalikan nenggunakm kabel. Ha rnr

ren{u atd menb.dsi qilavah keda drd,e. du sedikit ridal rrtund basi

opoalor. Unr* ncnpcrlus wila!.n kerja ./d,?, sena unt& mcmpem ai

kcrja opcnlor nalG. p.da Tugs  khir ini dibut rr,rryr. .ra,. pclabuhan

merygmala. lonlnikdi vireless, titlak mengEunrlM krbel laAi alz,.
dengd kontrolcr bcrupa nikbkonroler ATMEGA85r5. Sebagai hedia

komuikasi snch$, digunalm nodul Rl YS 1020. Cia,e ini dikontnl ol.h

operalor secda nuual dengan nengeumtd ,t4r,,r1P(1, meldui komunikrsi

Unlxk Denseluekm dara data dri [.),r,/r/ disundrln mrval. Delphi

dd untuk in,,y',.;trr ke rsskai kin, selain urur t/erir.i,g di sini ro&rdre

Ddlphi juga diguato sebasai llnpilu arah F.rgcrarb .rz,z Dala

pengonlJolm alm diiinn olch lrdsmnu pada frekwensi 4ll MHz dengd

jan8raue maksimun 500 ndq N.mu pcneujid jd,r kdja yans dilak&ar

pada luss AUfi ini hmya smpai 100 neter. (cmldid dab pengontrol akatr

diGnma oleh rcceilq pad! .r,rc, dm dara diola! oleh frikrokoftoler

A l MEGAltSl5. seldjutnya dileruhb ke rdgtaid diiver noloi .

RS-2:12, Delphi.

a/rre. Mil,rokonuoler A lMlUAh5l5,



BAB I.

PTNDAHT]I,I]AN

rrr,,. pelabuhxn adalah scbuah mesin indu$n yang bertunlsi sebasai

peqaiskat baas (peiikemat baik menutunkan ba6ns (pctikcmas) dari rraDal

a&upun untut nenaiktan baranA / pctikenas ke ahs kapal pada saar rni, .rd,!
pelabuhan yang dieunalan di du.ia industi nasih menegunaksn sistcm kcndali

ncnggunakan kabcl schinsgagerakan cr,,3 akan lcrbatasi. sedanekai iuarg kdrx

bagi operator sgal senpir da. sedikn tidar yah?n S€na dalan scgi kmmanon

pun akan loranc te4amin kmm opcmror bmda di jarar yang dekal dcnsan

Unruk memudahkan prgeralan ..o,e pclabuahr4 dm Fengangkxle

bcban di pelabuha.. daka /ar. pciabuhan ini di.ancane denAan sisten k€ndall

tanpa kabel (*rrzls$ Hal ini akln nembual pergemkan.ra,e pelabLhan lebih

fieklibel dan nefrldankan opera$r hesin dalam melaluka. tugasny4 €na ddi

scsi kcamanar pun akan lcbih lciamin

Pembuatm ..a,c pelabuhan pada Tueas Alht ini sudah nensgunakan

gelonbang radio sebagai jalur kontrnik,si tiara anta.a .rd,. pclabuhan denga.

operaror. dm mikrokonlroler AvR sebasai Fengontrol utanra aia,a pclabuhan

rans dnanqng ini dihdapkan nampll untuk mempermudan kerja operator ./zre
pelabuha. serta menbantu pergerakd./a,c pelabuhan asar dapat lebih ueksibel



1.2. P.tunusan MaMlah

B€rdasrkan Latar Belakang dapat dirumuskan beberapa nMlah .ntar.

Menb@t hdtdtdte (riniatut da makaiar kontrol utmr dari

Menbuat p6g.am untuk nikrokont'oler A\R

l.t.

P enbrarat P rctorypc.r@e pelabuhan mensqumkM

berbasis mikrokonrol.. ATMEGA35I5 pada |ugas Akhir

Penrograman bahasa basic mengqunakan mikrokonr.ier AVR

P.mbEtd hadtqe (niniatu.) dd @skann eleldmnik t'ra,.

Tujua. lugas aknn adalah u uk nenciptakan sebuah /ror,4pd Crd,,
pelabuhan densan kendali lanpa kabel (,relest tang dlpai diihpl€menrasikan

dalan du.ia industn, ddan h3l i.i umuk nembanlu dalam pengangkata beban

( peti kenat dipelabuhan



BAB V

Pf,NUTI]P

l. (mmikai,iiel6r dlrF operator d€,ea L?az rqla eislen

peneonr.old ini dilalul<e rEd. du kondisi yailu kondisi di datm

!]mgm (2s neiet dm koddGi di l@ tlmem (100 neler)

2. Dala yog ale dikinh ohh PC mnpm n slontrolq ATMcga85l5

dihftDo.grd pida eelonboe RF sbagai pe.sirin ymg dinasilkm

olehmodjuJ hakt juet da eceiw (Ila YS-1020).

l. l\4odtl ,aMi el d^ rcceiter (w YS-1020) d.p6t dihubugta
*cs lsesug dened PC {rommitsi nenggunard RS-232 aiau

RS48s) mDpu d@sm nilmko roler (konuilasi srbl UART
'ITL).

4. Berzt beb nolsinal ree dapal djeskai .r@r adaldh 3 KB

5. Cra@ iii moggwate tiso buah motor DC yaitui stu motor DC utut
menum dm n@ikle b€ben , etu moror DC rtuC diFlai sbesai

pe.Seenk ,rpp?/ unrk nenutar Ienge cra,e, d{ etu noror DC

ydg diparri ebagaj CDre, komp er unn naju nundu lmge



DAFIARPUSTAKA

l\tmel 2an7. D.tdsh.?rtl hit/11,R Mi.tu:ontrolltf I ith 3 K lt!n\ h q:!aen,

Ptog'anhdbL l. lush,17 
^1est8535. 
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