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ABSTRAK

Crane pelabuhan adalah alat yang berfungsi untuk mengangkat beban di
pelabuhan. Pada saat ini erane masih dikendalikan menggunakan kabel. Hal ini
tentu akan membatasi wilayah Kerja crane, dan sedikit tidak nyaman bagi
operator. Untuk memperluas wilayah kerja crame, serta untuk mempermudah
kerja operator maka, pada Tugas Akhir ini dibuat prototpe crane pelabuhan
menggunakan komunikasi wireless, tidak menggunakan kabel lagi.  Crane
dengan kontroler berupa mikrokontroler ATMEGAS535. Sebagai media
Komunikasi wireless, digunakan modul RF YS-1020. Crane ini dikontrol olch
operator secara manual dengan menggunakan kevbhoard PC, melalui komunikasi

serial (RS-232).

Untuk mengeluarkan data-data dari feyvboard digunakan software Delphi
dan untuk inferfacing ke rangkaian lain, selain untuk inferfacing di sini software
Delphi  juga digunakan sebagai tampilan arah pergerakan crane. Data
pengontrolan akan dikirim oleh transmitter pada frekwensi 433 MHz dengan
jangkauvan maksimum 300 meter. Namun pengujian jarak kerja vang dilakukan
pada Tugas Akhir ini hanya sampai 100 meter . Kemudian data pengontrolan akan
diterima oleh receiver pada crane, dan data diolah oleh mikrokontroler

ATMEGAS535, selanjutnya diterukan ke rangkaian driver motor..

kata kunci : Crane, Mikrokontroler ATMEGAS535, Modul RF YS-1020,
RS-232, Delphi.
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BAB I
PENDAHULUAN

11 Latar Belakang

(‘rane pelabuhan adalah sebuah mesin industri yang berfungsi sebagai
pengangkat barang (petikemas) baik menurunkan barang (petikemas) dari kapal
ataupun untuk menaikkan barang / petikemas ke atas kapal Pada saat ini, crane
pelabuban yang digunakan di dunia industri masih menggunakan sistem kendali
menggunakan kabel sehingga gerakan crane akan terbatasi, sedangkan ruang kerja
bagi operator sangat sempit dan sedikit tidak nyaman. Serta dalam segi keamanan
pun akan kurang terjamin karena operator berada di jarak vang dekat dengan
crane.

Untuk memudabkan pergerakan crane pelabuahan, dan pengangkatan
beban di pelabuhan. maka crane pelabuhan imi dirancang dengan sistem kendali
tanpa kabel (wireless). Hal ini akan membuat pergerakan crane pelabuhan lebih
fleksibel dan memudahkan operator mesin dalam melakukan tugasnya, serta dan

segl keamanan pun akan lebih terjamin,

Pembuatan crane pelabuhan pada Tugas Akhir ini sudah menggunakan
gelombang radio sebagai jalur komunikasi data antara crane pelabuhan dengan
operator, dan mikrokontroler AVR sebagai pengontrol utama. Crane pelabuhan

vang dirancang ini diharapkan mampu untuk mempermudah kerja operator crane

pelabuhan serta membantu pergerakan crane pelabuhan agar dapat lebih fleksibel
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1.2. Perumusan Masalah

Berdasarkan Latar Belakang dapat dirumuskan beberapa masalah antara

lain;

131 Membuat hardware (miniatur) dan rangkaian kontrol utama dan
{'rane pelabuban

122 Membuat program untuk mikrokontroler AVR.

1.3. Batasan Masalah

Pembuatan Prototype crane pelabuhan menggunakan komunikasi wireless
berbasis mikrokontroler ATMEGAS535 pada Tugas Akhir int membahas hal

sebagail bertkut:

Bl Pemrograman bahasa basic menggunakan mikrokontroler AVR

132 Pembuatan hardware (miniatur) dan rangkaian elektronik Crane
pelabuhan.

1.4. Tujuan

Tujuan tugas akhir adalah untuk menciptakan sebuah prototype Crane
pelabuhan dengan kendali tanpa kabel (wireless) yang dapat diimplementasikan

dalam dumia industn, dalam hal im untuk membantu dalam pengangkatan beban

( peti kemas) di pelabuhan.
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BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

L.

Komunikasi wireless antara operator dengan crane pada sistem
pengontrolan ini dilakukan pada dua kondisi yaitu kondisi di dalam

ruangan (25 meter) dan kondisi di luar ruangan (100 meter)

. Data yang akan dikirim oleh PC maupun mikrokontroler ATMega8535

ditumpangkan pada gelombang RF sebagai pengirim yang dihasilkan
oleh modul fransmirter dan receiver (RF YS-1020).

. Modul transmitter dan receiver (RF YS-1020) dapat dihubungkan

secara langsung dengan PC (komunikasi menggunakan RS-232 atau
RS-485) maupun dengan mikrokontroler (komunikasi serial UART
TTL).

. Berat beban maksimal yang dapat diangkat crane adalah 3 Kg

. Crane ini menggunakan tiga buah motor DC yaitu: satu motor DC untuk

menurun dan menaikkan beban , satu motor DC yang dipakai sebagai
penggerak wipper untuk memutar lengan crane, dan satu motor DC
yang dipakai sebagai CDroom komputer untuk maju — mundur lengan

crane.
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