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BAA I

Pe*embanean teknologi menunlut

d henindak seerisieD nungkin

bc*arya dan ncnciplak sesratu

nmusia. Beilu juga dalan Dcn$unam ,znlprore yug dapat ftcmpcmndatl

komu.ikEi den8s mendfaatku fiekucnsi ,zrltprore. Melalui iekuensi y g

di hasilku oleh naing nasing tombol padd handphone dd nehanfaarktu

jaingan CSM mrla dapat di ED€ne sebuah p€ngonto o. Sehineea p.iulh

men*ba meng:plikaikan ke dalan bertuk Mo6rk tuboL yus dapal dikontrot

arin dm kdepahnnyr Seriap fiekuensiromb.lyang dihdilka oleh,,arut ore

di n'blh nenjadi bilangan bi.er trng ald diprcs cleh Mik konboler

Ddlm m.ngontrol aml n-bririe roboi dapal memanfarkm dua motor yaito mor.r

bagian depan dan belatog, sedangk dalm mengontol keoeplt n ,l-lo,ir.6bor

dapat nDmmlul(d Mitokonlollci dengr sislen PWM (Prlss ,/tl
Mo&l,rton\ sistd PwM (P!Lr wh ModlLnion) aapet nenedt'r prtllm

epo dr larnbr' rnoror : . dergurn re' Vil'olo"role

Adapun tujue aplikNi nada DTMI r",4,rora pada p..Eonltule k*lral1n du

amh rtr',bile robot adalah scb.eai bcdkur:

dan dcndororg mdusia unruk sclaru hedikn

dalm adi yan! seluas lusnla unnrk dap0r

yang b9guna u.tuk mmp€mudah pckditu



L Memn€ng ,,Llrr,/a robot yan8 dapal dikendalikrn melalui ,,,rlprr".

yd8 menggua*an DTMr berbasis Mikri[onhner A'l 3955l.

2. Mmmtiutkan da! Den8aplikasikan Mi[mkonbol]cr scbagai pmgonEol

L3 l'.nnustr Mtullih

Herdas:nran hrar belal.ng dan nrjud y.ng diinginkd, mah dalam pemsnAn

pmgo'imlan ,nh dan kcccpabn nllobr,t' rcbo\ ya]4 denEtu turdphotu

menggh*an ?wM (fut. with Matluktion) berbais Mikrokonloller A1'

39Si l. lerdapat dui bagion perumuen nslah agd pcfumgd pengontrcl aah

d.n kecprdlilorr? obol y a dikendaliks dcne.n l,adpro," b€kei! sesuai

L PeBnc{ge Ettuat?

Pe.mc gm dr.Arff? dari pengonnolan arah dan Le€Ialn Mhir,

robot rms menspnakm ,i/,6i1a rcbot seluler rcrdii da dur

mcb8an sisl.m yailu DTMF yang bertunesi mcMolah ddla

Itekthsi h.nlphte menjadi bildld biner dan MC Al 39S5l

sebagai pengontrol amh dd kecepah VrriL rcbol .ini toelipuri

Petumg.n Sonware ddm hal ini adlllt poem ydg akr

l'- r,gu '-\ ncni.a l Vitrolo.@ll AI3o\_ i6r..c.L:

dens pldtymgdiinginkr.



I Dengendalia! eah nrrrts r.bot mcnggunata! nada D|MF pada

lid,4),riore berupa keluani akrif high_ sduskan ourpft regangm

pada tombol yang dit.kxn sdbesar 4.72 V bcrdae an kcthrar

bilangln biner pada pchogaman mikokonholer AT3955 L

KeceFaian motor DC pada ,,ril. rcbor daFr dikendalikan mela ri

P\\\\,1 (rule iidth noduldtion) 6e'drs tl<r pemognna pddu

mikrokonteler AT39S5] dengan menbahan p.renlasi ./,4 cyds

seFeni aliif rAi 25% dan allif Lv 7570. $hingga ran bertahan

motorDC padMorild robor akan befienti.

Pen8cnd.lian arrn dan ksepatan pada robtlc sbol men$unakln

ntnJphoa l"n.r-ri r)J dJ' \.-uLsMte!\ure 
'n6!.

tidak icrdapat Aanlluan dald penAcndrlian ,rD!/c robor rada sat

menssnrakan h. n d p ho n z I p I
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