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ABSTRAK

Fungsi Lyapunoy merupakan metode vang digunakan untuk menentukan stabilitas
sistem dan menghitung waktu transisi dari sistern linier dan non-linier. Pada
penelitian ini akan dibahas hal-hal yang berkaitan dengan fungsi Lyapunev untuk
menghitung waktu transisi dari sistem linier. Solusi fungsi Tyapunov untuk
menghitung  waktu  transisi dan energi mula ke energi akhir  adalah
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Kata Kunei: Funesi Lyapunov.
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BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Fungsi Lvapunov merupakan metode Lyapunov vang diperkenalkan oleh A M
Lyvapunov, metode ini untuk menentukan stabilitas dari sistem yang berdasarkan dari
pengamatan energi yang disimpan.
Silat-sifat energi vang disimpan antara lain :
a. Harus non-negatif (= ()
h. Fnergi yvang disimpan akan seimbang dengan perkalian antara variabelnya atau
sebanding kuadrat dengan salah satu variabelnya.
Fungsi Lyapunov sclain  dapat menentukan  kestabilan  sistem.  juga  dupal
menghitung waktu transisi dari sistemn linear dan non-linear. Waktu transis: pada sistem
mengadakan dinamika dari kondisi mula ke kondisi akhir. Untuk menghitung waktu

transisi. yang membedakan sistem linear dan non-linear adalah dalam menghitung
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dimana 5, adalah merupakan nilai minimum {— :
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Pada tulisan ini akan dibahas hal-hal vang berkaitan dengan Fungsi Lyapuroy untuk
menghitung waktu transisi.
1.2 Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah di atas. maka rumusan masalah pada tulisan ini

adalah menyelidiki bagaimana “Fungsi Lyagpumov untuk Menghitung Wakio Transisi”,




1.3 Pembatasan Masalah
Pada tulisan ini penulis membatasi masalah yaitu membahas Fungsi Lyapumov

untuk menghitung waktu transisi, yang perhitungan g, nva untuk sistem linear.

{.4 Tujuan Peneclitian
Pada tlisan ini akan ditunjukkan Fungsi Lyvapunov untuk menghitung waktu
transisi.
1.5 Sistematika Penulisan
Adapun sistematika penulisan adalah sebagai berikut :
BAB |  Pendahuluan. Pada bab ini berisi latar belakang. rumusan masalah, pembatasan
masalah, tujuan penelitian, dan sistematika penulisan.
BABR 1 Landasan Teori. Pada bab ini akan diuraikan mengenai teori-toeri yang

berhubungan dengan masalah yang dibahas.

BAB Il Pembahasan. Bab ini berisi tentang pembahasan dari permasalahan.

BAB IV Penutup. Bab ini berisi kesimpulan dan saran.



BAB IV

PENUTUP

4.1 Kesimpulan
Berdasarkan pembahasan maka dapat disimpulkan bahwa solusi fungsi Lyvapunov uniuk

menghitung waktu transisi dari energi mula ke energi akhir adalah sebagai berikut:
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dimana F(x,) = fungsi Lyapunoy energi mula-mula pada x =x, dan 1 =/,

F(x) = fungsi Lyapunov energi akhir pada t

|
—~— = konstanta waktu
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dan untuk menghitung nilai #, pada sistem linear adalah scbagai berikut:
i = Pul=0

dimana / = matriks ldentitas

’ = matriks simetris

4= nilai eigen
maka nilai #, sama dengan nilai g i juga.
4.1 Saran

Adapun saran yvang dapat dikemukakan sesual dengan hasil penclitian imi adalah

diharapkan para penulis selanjutnya dapat melanjutkan menghitung nilai 7, pada sistem

non-linear,
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