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Abstrak

Berbagai macam-macam renofe confrol dipergunakan salah satunva untuk mengontrol camera
wehcam.  dengan mempergunakan  infra led sebagai  recerverdenpan  dikontrol oleh
microconiroller ATRIS52.

Pada alat ini remote control TV bisa mengontrol dengan jarak jauh dengan tegangan output
motor (1.8 V kamera akan bergerak dan berhenti tegangan pada output motor 0 V. Pada tegangan
vang di hasilkan 4.2 V kamera akan bergerak dan berhenti tegangan vang di hasilkan 0V,
Dimana alat ini bisa mengontrol camera webeam yang dilakukan didapatkan alat yang digunakan
dapat terkoneksi dengan jarak maksimum 10 m. Hal ini bertujuan agar pengeuna mengetahul
Lahap pergerakan kamera.

Rata kunci ; Hemare, Recelver, Mikrokomiroller, dan Camera Weboam




BAB 1

PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Pada abad-abad yang lalu, sistem komunikasi yang dilakukan atau proscs
pertukaran informasi masih bersifal sederhana sekali. Pengitiman informasi dari
satu tempat ke tempat lain biasanya menggunakan berbagai macam media, seperti
kibaran bendera. kumpulan asap. bunyi penderang dan lain scbhagaimva, Yang
kesemuanya itu tdak lain membenkan suatu isvarat tertentu.

Untuk masa sekarang ini, yaitu Kemajuan llmu Pengetahuan Dan Teknologi
(IPTEK) sudah banyak dilakukan dan dirasakan olch masvarakat umum. Mercka
mentkmatn lasilitas-fasihitas ataupun alat-alat yang dapat mempermudah serta
mempercepal pekerjaan mereka. Contohnya video, zaman dahulu kita harus
menekan tombol-tombol yang menempel pada video tersebut, untuk memindah
gelombang  radio, mengatur  volume, serta  menggunakan  tomhbol-tomhbol
pengaturan yang lain. Namun sckarang tidak lagi. kita bisa mengendalikan atau
mengatur fungsi lungst vang ada pada komputer video tersebur dari tempar kita
duduk dengan menggunakan remote kontrol. Memang, di zaman modern seperti
sckarang ini alat alat pengendali dar jarak jauh harus bisa dicipiakan dan
dikembangkan agar kita bisa mengendalikan sesuatu pekerjaan manusia menjadi
lebih mudah dan lebih cepat. Sebagai contoh dalam aplikasi remore coniroller

gerak kamera memanfaatkan gelombang radio. Alat-alat pengendali jarak jauh

vang berbasis frekuensi dapat dikembangkan agar kila bisa mengendalikan
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PENUTUP
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Kesimpulan

Dengan memanfaatkan mobil mainan dan sebuah kamera pengintai
(Webcam) dapat dibuat sebuah model sistem pengamatan lokasi berbasis PC
secara nirkabel. Pengendalian tersebut berupa gerakan atas, bawah. menoleh ke
kiri dan menoleh ke kanan. Semua data, baik kendali maupun gamar video
dikirimkan secara nirkabel dengan jarak minimum 10 meter, Pada kesempatan ini
penulis mengambil beberapa kesimpulan dari perancangan. pengujian, simulasi,
analisa, serta aplikasinya. Serta  beberapa  saran yang berkaitan  dengan
pengembangan lebih lanjut,

I, Jarak efektif pemancar dan penerima infra merah vang masih dapal mengirim

dan menerima data dengan baik dari hasil pengujian adalah kurang dari 10 m.

2. Sudut penyimpangan maksimum yang dibolehkan untuk inlra agar daput
memancarkan data dengan baik adalah tergantung dari jaraknya. Semakin Jauh
Jarak pemancar dan penerima maka semakin kecil sudut penyimpangan yang
dibolehkan. Dengan kata lain infra red dapat mengirim data dengan baik

apabila pemancar dan penerima berada pada satu paris lurus.

5.2 Saran
Dalam pembuatan proyek ini. penulis menemukan beberapa kelemahan

kelemahan yang terdapat dalam sistem ini. Untuk kesempurnaan sistem in,

penulis memberikan beberapa saran dalam penyempurnaan sistem ini,
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