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RINGEASAN

Masalah aptimasi terbagi dua yaitu masalah pemrograman linder den masalah
pemragramuan tak linier. Model masalah pemeograman tak linjer memiliki fungsi
tsjuen yang tak linier dan fungsi kendala yang berbentuk liner atau tak linjer, Pads
penelitian imi - akan  menyelesaikan  masslah  pemrograman tak linier  denpan
mengeunakan metode KET,

Penelitian ini hertujuan untuk mengetahui bagaimana cara menyelesaikan
masalah optimasi pads pemrograman tak linter dengan mengpunakan metode KKT.

Bentuk umum masalab optimasi adalah:

rinimumbkan atau maksimuamban _,i"m' : fungsi tak linder

lerhadap ,q.{;_:l*_: 0, f=L2aom : fungsi linfer ataw tak linier
Fenyelesaian dengan metode KET dari permesalahan di stas adalah:
I, Membentuk fungsi Laprange,

2. Memeriksa kondisi KKT.

Menenukan Solusi dad kondisi KET.

L

4. Memernksa kekonvekan fungsi.
Musalah pemrograman wak linier dapat diselesaikan dengan metode KK jika

lungst tujuan dan fungsi kendala dapat diturunkan (g@iffereniabie).



BAB I

PENDAHULUAN

1.1,  Latar Belakang Masalah

Cptimasi merupakan tindakan untuk memperoleh hasil terbaik atau aptimal
dart tujuan vang diinginkan dan memenuhi batasan-batasan yang ada (Harum, 2000),
Tujnan-tujuan vang ada pada masalsh pengoptimuman biasanya berupa maksimurn
atay minimum. Bentuk fungsi dari varisbel-variabel keputusan dinamakan funesi
tjuan. Dan bentuk funpsi dad varisbel-variabel batasan atou kendals dinamakan
funpsi kendala.

Dalam matematika, masalah optimasi terbagi dus vaite mazalah pemrograman
linter dan masalah pemrograman tak linier. Model masalah pemrograman linier
memiliki fungsi juan dan Tungsi kendala vang linder, sedangkan masalah
pemrograman tak linier memiliki fungsi tujuan yang tak linier dan fungsi kendala
vang berbentuk linier atau tak linier.

Dalam menyelesaikan pemrograman tak linier dapat dipunakan meiode-
metade seperti Barrier, Penalty, dan Karesh-Kuhn-Tucker (KKT). Metode Bartier
dan enalty menghasilkan nilai numerik untuk nilai optimal, sedangkan metode KKT
menzhasilkan nilai eksak.

Uleh karena itu penulis menggunakan metode KKT untuk menyelesaiken

masalah pemrograman ek linder.



1.2.  Perumusan Masalah

Masalah dalam penelitian ini adalzh bagaimana cara menvelesaikan masalah
pemeograman tak Hinier denpen menggunakan metode Kk 1.

Pada penelitian ini penulis membatasi masalah kepada masalab pemrograman
tak linier dengan Fungsi twjuar herbentuk tak linier dan fungsi kendala berbentuk

linier atau tak linier

1.3.  Tujuan Penelitian
Penelitian ini bertujuan untek mengetshui bagaimana cara menyelesaikan

masalah optimasi pada pemrograman tak Bnier denpan menggunakan metode KK

1.4,  Manfaat Penelitinn
Penclitian ini dibarapkan bisa memberikan sumbangan terhadap  ilmu
pengetghuan khususnva dalare bidang ilmu vang berhubungan denpen masalah

pemrograman tak linjer.



BAR Y

EESIMPULAN DAN SARAN

5.1, Kesimpulan
Kesimpulzn dalam penelitian ini adalah:
Masalah permropraman tak linter dapat diselesaikan denpan melode KKT pka

funpsi tujuan dan fungsi kendals dapat diturunkan {differentiable),

5.1 Saran

Dialam penelitian ini penulis hanya membahas masalah pemrograman tak linker
dirmzna fungst twjvan berbentuk  k linier dan funpsi kendala yang berbentuk linjer
atau gk linier denpan mengpunakan metade KKT. Oleh sebab ftu penulis
menyarankan agar  peneliti selanjutnya untuk membahas masalah pemrograman ek

linier dengan mengpunakan metode lain,
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