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ABSTRAK

Kehajuon telnolost ykalang j,j ielzh nenbtikn danp* p^triJ
tdhadap khidlpan Msia, dinm pe*ehba.gm t.knologi lang sekdkn
@ggrh banlak n nbantu pe*.tjtu nMjd Salah eht ktntoei !@e
baryal dik nbngtan wt ini ddaldh nensulat *zepaat ohiek hersenk
pada ybmh ei.la. dldt k dera diAital, dintu tudtu tan a .lapdt
ndgetaklj k ceptah objel betttaetka pem.tetptuneter te ent -

DaLn 1uE6 akhif ini kMda )mg Aqunol@t adalah CMU .an 3.

Ktuerd CMU cM3 berfngsi atut nendetek i @nn obkk l6in ohjel
ru.ta tmru Areprcwt6ik@ detgb ljtik tenqah abj.k. Pa\isi .hjek
dithslanNiian kedalm pikel kahua Kanqa selnj nla NhgM
petgcn*aa ob)eL !tu8 netupaldh rcpre$ntasi pembahat fiik tengah behaLl
Ddgn ndgaundk bahe pehogr@@ l/jtut Aanc 6.0 pengktu"Eol
kzczpatan peryetoran obkk djtdk"kan A.ng@ nenbandingk patubahnt
n ungah bendd pda lanetu tetuadap waltt. Satum len dE D*aa
pikelebh. Konvetn tecepal@ dalan etttu pikeL/seko" i..1alan het*
pzr deti* kenggundt@ pti8ip L.eb@gtm cgtlEa K.@path pergqakan
abjek dalM shm dn/s nenjadi .ldtd urn* diMlisis

Pq@b@ d.ngm objel wdm p"nh, tutulahdt pensuAat
Ieupalan dehgh kaneru (@) alald a r 0,0206 m/s. I'et@b@h .t ngan
objek w bjtu. Lelhn p gtlar@ kceptan d.rg@ kmen (6)
adalah a + A,00Aa1 .\.8 Percob@n dehgan dua obje* baEerdk
be NM hingqs berelisih, kavldl@ p.ngtum Nqllt de,Au tanda
(tc) adalah tc 1 o,u1J43 t P-cabuu .reasat &a objek heryetut berlN@a"
hry$t henabakh, Ltulahah pe,gnb.ta *aktt .LhK,n hnua (.) adalah
r. + 0.0038 s Percoh@ dengan tuo oble* bcryem]: eddh hinssa
nqd.tltutui, *.slahah peryulol@ wrl,t d.,goh ktuen (ic) adalah t I

K.:tytds: Kecepatan, CMU.a 3.



BAB I

PENDAFIILI'AN

I(emajuan teknologi sal ek,mg ini telah nenberikan banyat

kemudahan dald hidup na.usia Kemajue ternolosi dald shi infomasi 1elah

membedkan ko.tribusi akan kenudahan pergdaian inlomasi pada suatu

objek oleh s€buan nesin. Mislnya, vido ebagai salah slu nedia inromasi

l€hih banyat digumkan d.lan pendeskripsian infomasi dibandinekan sebuah

r'r,Ae karena re"terd video neneanduns l€bib ba.yak infornsi, hlrsusnya

tolans pensenalan suatu objelq peruhhan posisi dan keepatM 6bjet re^ehui

setiap wahnnya. CYb, Wans. t Osl€mann & Y Q zhrg 2002)

Sahn etu tknologi pe.genalan infomsi teebur adahn sisr€m vkual

nesin (tu.hine yd,o,J. VGual nesiA mmpakan slah satu lasiliros y6ng

dibdikan pdda mesin untuk dapal mengenali dea dipkilarnya layaknya visual

manusiA d menpunyai p6e?si yang ema d€ngan nat! nanusia dalan

m€nsamari sbuah objek

SisLen visual mesin bqb€da denga. visual manusi." mala @nusia

lanesu.g dap* nengenali dan ne.defi.isika. satu objck da. lard belatan8.ya

segera s€telah mata mmmgkap dan nq€km sDar! cnra. Bahkan mata manusi!

dapal ft€ngetahui pergeralan obj€k k€tika ada objek yang hdgera! Oerpindah

l€np8t) Pada si$efr vi$al mesin (,atN rnt ,r. hasn pe.ekaman alal optik

tidat dapat lanesng ditejenahkan, dide{inisikan d.n dikctuli olch ncsin

Diburuhkar kompuls dan sistem p€.golahd sebasai bantuannya Salah stu



aplikasi d&i t€knolosi vi al nesin 1€6elut adalah p€nsuhran k€epatm b€"da

bds€rak. (Yaq Wa.& J Oslelmnn & Y Q Zhana 2002)

Telab cukup banyal penehian dan tulien rqra'g p€nsukuru kdepaian

n€nggunakan kan€ra. Salah saunya adaiab Wong windm Gunaw.! da1.m

nakalshnya yme berjudul n-ms BaEu" SoJntue u,tut Ma'EuLlr

Kecepalan dan Ptcepatan Sebuah Parrikel Dengm Online tl/eb Cmaa" yzr9

menbahas tenluns m€nelkur kdepe,td pdg€.akm objek dengrn men$unalan

ee, ar./a (Cunawu, wong vlind6. 2010). Erdhi wdFno Nugroho dalam

makala hnya Vang b.rjudul "P.Dakdion Koneru CCTr' Sebosoi Sener Posisi" yana

membahas tentang m€nchitunc ia€k dan kecep:lan perpindahan suatu benda

CNugoho. E.dhi Widyano 200?).

Eal diat6 nenbut pdulis l€narik ufiuk nelalukan perelitian

m€ngsumkan suatD kanda lahadap objek ying b€Icenk, khu snya dalam

n€lguhr k*latm pergerakan objek idsebui

l

2.

Adapun tujuan dan rug6 akhir ini adalah

Dapat m€ngetanui k{€?,tm objeh bergen}

Dapat nenBukur wahu dua buan objek yas akan bdFlisih, benalnkan dan

objek yang alan nendahulli

Pe.ehian ini dapal dimanfmltm untuk

MengukDr k@palan kendar@n di jalan

Memb€.ikm prin$td bila k€nddan nelebini kd€pat n yang tetah

l.l

I
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B.rdLqris dolis lerhadat i6il

dimbil bcbenpa simpuls sbag.i b€ritll :

I Dara stu obiek be€q*

percobad ydE didrpr! d3ln ddDrt

Pmba dedgd objel @ putih, kslaiu p€rylkur

k*pda den8e kmea (/c) adalai cc a 0,0206 $/s.

Percbas densF objek wma biD, kcslah.. Dosulann k .cDatan

dd8r k ned (&) rddan r. + 0,00887 cm^.

a PeMb@ d€nge du objek b€!3c€k b€rlab hinggd b.elisi\

kes.l.ltr p€.gdkutu *drlu d€ng kom (to) .dalah ta + 0.0041s.

b. Percob@ denEo dua objek b€racal b€rbs u hinssa b.n bmta

kesalalb pcn3ukDtu wakto ddEe kmen (b) addrh t + 0,0033s.

c. P*ob$ &ngd dua 6bjek b€rgeak s@h hihgga n nd.iului.

keslanM pen8lkutu ,alto de.gu kmeB (tc) adalah tc a 0,0090 s.

DdrE . dombddi.gkd hrsil D€.gukmn mqgguna*m k{ncft ddg@

p€ngrkud ndual didapa*m amr yug cukup kecil, nrl! rld i.i sudrn

&d diTd'drltr *b€€"irlar u(' r lcpab bcndd b.4.mr


