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Mab nan$ia langsung dapat mengenali dd n€ndelinrsikd suatu olial dan

labr belakd8nya segen setelai mh nendgkap dan meF*ah suslu oira Bank.n

nnb nanusia dapat mogellnuL perserakan objek ket*a ade objek yMe bergeak

(berpin&n bnpat Hal,n, berbena dagan.,,,p,rer urt n, dinMa hasitpe.ckrnror

ald oplik (kamcra) lidak dapat langsdg dnerjemah(d. didcfinis,ks du d*e@h

oleh kompurer nbu sntem visul 
'obor 

Co t\ru $nn mcnburuhkan proses

ptrgohnu (i,'aae pruerst a) terlebih danulu, scp.ni segnenb| hbet&si.

filterisd' dan deteksr objek Seela} nu baro memblaL keputBm epe.ri unluk

menddu pereedan Dbol

Cuklp banyak peneliriu dan rulis.n y g ncnsanbil topitr yd8 berkaita

dengo pDss .,r,r2rer v,Jto, pada iobor nobil arau .obor mobit yans m€n$unakan

kamem sebagai sensor, dianbtrya adalah : Lau* Lin Un Tung, Resnnnn Linr

d,n Bndimln Lew [] I dllam jumalnya Fng berjudul k r,r M, bil Dotun su )t
krni' ' nhk ver.l,^tn hl"t t oJ. Ur/ tznqaca'^hds n4g.nr' p.lsEuur

kame6 sebaaal sensor dan konpurer dalam ncnggemklan rob6r mo6il md.lusun

jalur pada nue IEEE yans m€nsunakm frebda s€sm.ntrsi bc.dasa u wana

untuk nemisahkan alas nre db dindmg mm dtrem nenggu.akn sahp.t al6

i@ unlu( nenshankd r'3a, ,,asu ba8i robot nobil

thirne, Felix P$ila dan Ag* widiln [2] dalan leneliu@ys yos

l*nrdD Ko trcl R.bot Mabit Pent4ak Aahs Betuattu Dehqan Menunjhalan



Ka,tem s.buNai Sennr Pendhtid ini n€nie16kln lalana pdssunao kamem

sebasai sensor posE, pada kontol robot nrob'l penjeli< cans beMma Robot nobiL

drdcsam utuk d.pal neng*uli sebuah garis bemma dan sckumpuliu $is 8.is

beNarna yanq ada Snrcn ,ni nenenpkan melode kontol ON_OI! untuk
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B6d6rkan pdelitiu penel,lid diass, mara l)cnuli. ietunk untuk

nensmplenen6i*an @mprbr vGion dcnsan membuat sisied ltrEE selens robol

nobil yEnc nddeteksi benda bersenk, sehins€a robol nmpu ner€spon dengs

b.rgenk mcndckan abu nensejar obj€k be4ent yang bcmda d, dopdnyd Untuk

poses pcnangkapm objek d,sumkan web kmeB ?etsenk& kureR unLuk



menoglap oble( diksndallkan oleh sebuah molor seNo DC slandar Sedangk&

FdasFkan robot nobil dikendalikm denee motor DC Penulh ntrgsuna*an

hetode segmen6i rr r/ewl .,bt thvlhot ling Nt& h.nls hkd objek berAeek

dengu lab belaldgnya Dan meng:guako n,kokonl-oler AT39C5I sebagal Vo

kohpulerdeneM n,olorsero de notor DC pada robot

Dalam penel,td ini dikkukn bebenpa lalDp yans diawali dengd

logdnbird video ol€h web kanea y^nE retdni dzti lir e-io,,P y..a kenudis

dilakuku poses pe.g.tah.n citm ( ase Ft^linEJ yaitu segmenb, objeL

lilreassr du labchssi setelah objek dikcnali (objck yane b€rgenk terddeksl)

selujutlla dilaluld pr66 posundu obek dm deieksi serakar objeL.

Pensunc,s brset in, berguna untuk mere.tuka. objek yane aka. dildck$s Dalan

hal inr molor s€ryo Dc dicunakan sebagai media pe.SacEk kdea padd .isrcn

kmen ysg alm lerus meneuci dd ne.hcking persenkan objek }ka t€rd€leksr

objek bereeEk me.jauhi sislem kafler€" maka tslen kamaE ak membuaL

keputosan untul mengerar objeh lanc bergdak mcnjauhi.ya itu dened ndror DC

sebagai pmggeiak roda pada s6len kanera
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Bqdsaka. pdEuriad dan mal$ dsl! ysns diperobn.

bebarpa sinpuld sebasai benkut

I S61em kamera telah nampu nehkukm pddetcrsia. db p€neejaan objek

bcrds*an DergeEkan

? Ldilatoi aa.ttg ktupa notor s€no telrn ndpD nelalatan rro.&ng

objek den8nn neneeeBktan k nec sehinsea seolah-olah k@eE

3 Mobr dc sebagai nedi! p@gs€Ek roda, telah n@pu Dmggcmke sisro

klme€ dalam melakukm proses peq.etarun obiek

Set€hn menssnalisa can keqa si$en dln output sisEm, unluk pe.elnis do

pengenbuean sisied ini slmluhya pdnlis nenyaEnkan
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I Pada penelilim ini, pe.ulis hdy! nelakukd taa*rng oblek bordGarku

Fsge6ko saja. Unruk penelilim selmjuhy! dlpar dihbalkm ffinr loinnta

sep€ru fitur bentuk dan ul{lm

Pado paelitiu ini. p€rseGkd objek berseEk hdya sec@ nonzmhl sajd

Dih!€pak$ pada peneliriu selanjutnya bisq sssEhoruonlal d vdiml
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