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Cenla nenltakur sehurh bncana -vans dapat nrcngaklbrllm kcn's LaD

d.nkcrusid. Gempt dap.t hdgakibarkan kchilansanhdb bendD hihkdn nvr*a

sckllipun. Oleh karcna n'l, scblah antisipasj pldu dilalutran unru[ n]'neilasihal

nii. hanl. saja untut neDprcdiksi Llpan dm djnmr aku lerjii gempa adahn

sebuah hal y gsuln alau bahkrn nusiahil unluk dilakukan Salahsrrucad unluk

nrminimalisn kolbd manusia adatah dcngd sehuah t€nareonaD vans baik

pasca scspa, nrisdlnya dald hal pencarim korban los ftrjeba't di d'ldn

gcdung/hangunan yang roboh

untu( nemudatld pencamn Lorban Jcng r resito vans r'ndrh drn

ha\ilyans lebi h hcnr ua\kan. dopalditakukar dmge menggmakm schu$ robol'

De san m.Fanfaarko perkenbesan rcknologi konunikasi ranp! kdbel

(r,r./csr), hala !k!n diciptakd scbuah tubor vdre daPar dikendllikan datiiral

ranh. Robol dene.n kollroler berupa nikto\onrolet AlMega8535 d densan

bdtuon scbuah ldcm dan scnsor kadd udara dih@pkan nrtmPu mcnbaru

ptnceian korbln, S.bagaj nedio kodltilasi 
"irelcss, 

digunak orodul RIr YS

I 020 Robot jni dikonlrol olch opetaiot secard ddual denstn ncnsBuntlan lC

nelalui konuritdi $nal (RS 212). DsG pcneonlrolan al@ dikiritrkan pada

,iekueBi43l Mhzdcngd idskauan nalsifrun 500 mecr

Karakunci: Cenrp!, Mikrok.nlroler ATMcgnSsl5, YS_ 1020, RS-212



BAB I

PF,NDAHIJI,TJAN

cenla nmpal<a sebdah bencana yans dapal m€dgakibatkan kcrosalan

dan ketugian Cempadapat nengakibatkan kehilangan hanab€ddabal&an nyawa

sekalipun Oleh l6ena nu, sebuah anthipasi penu dilalokar unuk meneatlsi hal

iri. harya sja utuk nenpteditsi kapan dan dimana alan leriadi genpa adalah

sebuah hal yang suln atau bahkan nu$lnil uduk djlalukan (Rusad, Supdadi

2t)I)7 Oe\tu dan ltuhdhi l ak Bis DtPte.tk\i (.Ourn\e),

(Ur! ll!&!tra"res!!d!gr!!L qa!l, diaks6 tdesal I6 Juli 20 l0)

Salah satu cda untuk n€minimalisir korban Danusia adaldh dengan

sebrah penansanan yang baik pascascnp.. mislnya dalam halpencunan korba

tang reicbak di dalan gedung,/bangrnan yans roboh Sebuah gedungbanguna.

ylng roboh sangatlah beresiko jika hms didasuki oleh ma.usia! pcnsenhan

anjing pelacak pun tentu iidak akan terlalu menuaskan

Unluk ndudal*an pencanan korbd dengln resiko yang rend dan

hasil ya.g iebih nemuaskan, dapat dil*ukan deigan fre.ggunalan sebuah.obot

De.ea. mcmanf&tkan perkenbanean teknolosi komunikasi ranpa kabel

(u'rcrzr9, naka rlM diciplakar sbuah rcbor yus dapat dikendalikan .l,ii j&ak

lauh Robol ini denean bantuan sebuah kanera dilanakan untuk melihal arau

m.ncai apakdh ada korban manusia di lcdung/bansunan yang tunluh tesebut

d:n dengan fr€manaetke sbuan sensor pdguku! loalilas udta @n Q"art!
.!,60.) yans dipasang pada robot ini. dapal dikctalui apalah udara di lokasi

masih muBi alau sudah terkontminasi :as lain



Robot dengan kendali wirelsss sudah pemah sebelumnya dibuat oleh

Ahn.d Dclfin An.nlt &nun 2009 Robor ini neDgaunakan infta ndah sebaeai

jalu. komunikasi, nanui jans*auan keia robor belum cukup jauh (naksimdn I0

Robot yans akan dibuat dalan rugas akhir ini menCgunakan sclombans

mdio sbagai jalur konunikdi dala anla.a .obot dcngan ope.alor. nrikotoiroler

AVR sebasai pensontml dan menge!.akan sebuah kame'a dan se.sor untuk

r rrben rt. d le ooerdor renransatuear ye8 dimasuli

Robot yang dira.cans ini dihsapl€n manpu unluk nenggantikan ke.jl

djing pelaca! dau bahkan nanusia dalam hal pdcdia. korban nianush vmg

r€Amngkap di dalan goluns/bansunan ya.g rcbon Robot ini dianans agar

dapatmembenkan inforhasi ke operator, sehi.gga penarysulansan dan pencarian

kodan yang tcaerdglap dapat rerlatsam dengan baik

Berdae.kan titar Belalane dapal ditumuskan beberap! 6asalah antda

Bagaimana denbuat seSuh robor yang dapal nenbantu penEian

ko.ban pada bansuan ydis tunqh

Bagainana menbuar robot tersbut dapat dikendalikan dan jrak vang

Bagaimana nelakukan poeirina! data serial snlara nikro|.ntoler

AVR dd-qar ?C mengAunalar komunikasi lopa kabel (v,nlt$)

Basainma n€nbual sebtan GUI densan nenselnaldn Delphi



BAB V

PENI]TIJP

l. Komunikasi vircle$ ini m€nggunakan k4eparan trdsler data

(baudratel scbesr 9600 bps densan mens€unalia. clock intemal dari

dikrokonloler ATMega85it sebestr 3 Mhz dengan ringrar €ror

2 Sensor TGS-2600 dapat mender€ksi kadar udara sekirar dengan

pengeh kontami.asi hidros€n dengd baik

I Sistem mekanik dan motor penggerak harus dihirung ulaDs dan

dhesuaikan denga. kcpe uan robor

2

L

I Untuk pe.g€nbanga. selanjuhya. sebaiknya lakukan perbaikan pada

bagian nekanikny4 tduana baaian 6ngka dan shtm p€reqakan

Untuk lebih frenp€.mudab pembamn hasil pensllotm kadd udm

oleh sensor TGS 2600, sebaiknya hasil p€ngukurd sen$r lesebut

dilanpilkan dalam bentuk gnnk dan sudah dalan nilai kadar udara

Umuk penggunen pada daeah bencan4 sebaiknya robot i.i
dhbahkan d€nsan nodul CPS (Global Posnionins Systen) untuk

nenpem udah pelaca kan robol.

Selain kanera vid€o, *baikiya iuga dn@bahkan d€nslr kanrera

in{iamerah yang bisa nelihar kondisi panas dhDh mmusio, schingga

dapal dlgunate pada lok.si yang berasap dan aelap sekaliFun
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