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y&s diinterkoneksi nelalui salu@ t@smisi. Tuiun dai intdtonelci addah

cItdrn lonbnrla\ l*BedrM lerrdap lebrtun rcrga lihk )de "a.
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iE;ryLn dm slalu terjadi. Oleh kdena itu p€rlu didesain sualu pengftdali

-i.sa sisren tenasa lbtrik letap srabil.

da! k6lalilan sradly{1are (pada a*d-a*al liteffiu sering disb$ ke$abila

IKbEhrlanrrer lena$ smdr. ada'ah lemmprnss'er rEI lembal Feda

i Ha @ftalnya elebn ierjadinya cmss@.
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Penelrian ni benujuan unluk perancangan pen$nddi unluk nengendalikan lsten

ber lislrik mengguakan Betode LQR

tJ \tinrrai Pen.lftirn

Tuea aknn ini dihanpk dap€l n€mbenkan rnlomsi rancangln p.ngendalj

EI mengendalikan kesribilan lrekucnsi dalan rmeka memperbaiki kinerja sniem

!=:? thtik mullimesin

Unmk menbatasi pembahls.n yang heluas dalan $gas akbn ini dllalukan

Fjaraq ebagai bqikut:

' 
Setiap p€mbanetrl dislkili salu unn geneelor. Sislem eksitasi dM governor

didegap menpuntai penodel ymg sana

: Pqhnuneabalian dalancngEunakan melodaNewlon-Riapson

i Pengendali dmncang dengan nerode t,neat Qut.lrtriL ReEulatu(r.QR)

! Kel@6n yane didalish berupa frekuensi sislem

j \ilai tunFs Denbobot dilentuk& densan ncnssuakan nelode Brrson

l.s Vaodologi P€relitian

j"-lahlanrkah ran! akan dilakukan dalan penyEunln lusd akhir ini scbagai
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Hasil rancangan pengendali dengan melode LQR dengan krilcia tang

d 'eruld. b".adr oad" ode aL L a beban 0b< \dp 
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Dri basil sinulai daprl dmbil bebenpa kes'ipulanyaitu,

Merode Kontrol Oplinal LQR dapar me i gendal ikm kesribilan ftekuensi aktbal

S eb€l m diberi pen gen dal i nekuensi berosi las ieru s sehin gga dlpat di katak

Bobot natri k Q dengan metode Bryson neni li ki .i I ai Erbesar yakni I 00 da.

nilai lerkecil 0.00i dd bobot natrik R denean nilai terbcsar I dan nilai rerkecit
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Sa6r yang dapat dibeikan unruk pengembangd penelnbn ini adalah :

Model sisten eksnasi dapal dieant densan model eksiias laimya sepcrri sisFm

elsild AC naupun sslen eksirasi ST sehingsa dapat dikelahui pensarunnya

Grhadap k€nabilan sisiem t€naea itu sendni

Dalan pencarian nahik pehbobor Q dd R dapal disuakan merode tarn sepeni

netode eksak, alsoritua eenclika, loFka fuy dd lahtain sehineg

keuegulan masinC mdl.g nebde dapat ditetahul
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