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ABSTRAK

Box Minuman Otomatis Berbasis ATE9551 ini merupakan bentuk aplikasi dari
sistim kontrol AT89551 sebagai pengendali utama, Mesin penjual minuman
otomatis ini menggunakan media koin untuk pembayaran. Untuk mendetekst jenis
dan jumlah koin, sensor yang digunakan adalah infra merah dan oo dioda. Koin
vang digunakan disini adalah koin Rp.300 tahun emisi 2003 dan koin Rp. 1000
tahun emisi 2010, Koin Rp.500 bisa digunakan untuk pilihan jenis minuman satu
atau jenis minuman dua. Sedangkan koin Rp. 1000 untuk pilihan jenis minwman
tiga. Untuk mengerakkan maotor membutuhkan rangkatan driver mator. Ranpkaian
driver i terdini dari 1C 7404, Transistor TIP 31C, relay 6 Vde, dioda IN 4007
dan resistor 1K, Untuk penggerak pada mesin imi menggunakan motor DE S Valt
Mesin penjual minuman otomatis menggunakan 3 motor DC. Motor satu sebagai
penggerak untuk mengeluarkan jenis minuman satu, motor dua schagm
penggerak untuk mengeluarkan jenis minuman dua, dan motor tew sebawsad
penggerak untuk mengeluarkan jenis minuman tiga dan sclenoid diaplikasikan
untuk megeluarkan vang  kembalian untuk  pembelian minuman 3 yang
mengeunakan koin Rp.1000. Dan box minuman olomatis i dapal beroperasi
schagaimana vang direncanakan,

Kata kunci (key words) © Sensor infra merah, folo dioda ATS9S3 1, motor d,
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PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Mesin penjual minuman otomatis sangat mempermudah Kita karena dalam
penjualannya tidak memerlukan operator alau tepaga manusia. Rizal (2008}
membuat  mesin penjual  minuman  otomatis  berbasis AT8Y551  dengan
menggunakan sensor limit switch. Pada box minuman otomatis ini menggunakan
koin Rp.300,00 tahun emisi 2001 sebanyak 7 koin untuk membeli satu kaleng
minuman. Pada box ini terdapat dua buah jenis minuman dengan harga yang
sama. Untuk memilih jenis minuman yvang akan dibeli dengan menggunakan

kevpad. dan tampilannya akan tampil di LCD (Liquid Crystal Display) .

Sensor vang digunakan pada alat tersebut adalah fimir switch. Jika terlalu sering
digunakan maka mekaniknya akan longgar. Ini akan berpengaruh terhadap kinerja

sensor tersebul.

Berdasarkan latar belakang di atas penulis berkeinginan untuk membual mesin
penjual minuman otomatis lagi sebagai project tugas akhir. Namun disini sensor
vang digunakan adalah inframerah dan fotodioda. Penulis mencoba membuat box
minuman otomatis dengan fasilitas dua macam ukuran koin. Sensor inframerah
dan fotodioda dirancang sedemikian rupa supaya bisa memisahkan antara koin

pertama dan koin kedua.

Selain iy sebagai inovasi mesin ini juga bisa mengembalikan uang secara

otomatis jika uang koin yang dimasukkan lebih dan harga vang ditetapkan. Serta
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menggunakan AT8YSS] untuk mengontral motor DC vang akan membuka pintu
tempat keluarnyva minuman dan mengontrol kerja sefenoid untuk mengeluarkan

uang kembalian.

1.2 Maksud dan Tujuan

Dalam pembuatan tugas akhir ini. terdapat beberapa tujuan yang ingin dicapai,

antara lain adalah sebagai berikut:
1. Membuat rancang bangun alal box minuman otomatis berbasis ATE9SS1.

2. Mengaplikasikan murokontroler AT89S5] sebagai media pengontrol pada

alat box minwman olomatis,

1.3 Perumusan masalah

Perumusan masalah dalam pembuatan miniatur box minuman otomatis berbasis

ATRISS1 ini adalah sebagai berikut

I. Bagaimana merancang sensor inframerah dan fotodioda untuk mengenali
jenis koin vang dimasukkan ke box ini.
2. Banyak sekali koin vang beredar sekarang.seperti :
- Rp.50 tahun emisi 1999
- Rp.100 tahun emist 1991, 1993, 1995, 1996, 1998,
- Rp.100 tahun emisi 1999
- Rp.200 tahun emisi 2003
- Rp.500 tahun emisi 2000, 2001,

- Rp.500 tahun emisi 2003

- Rp. 1000 tahun emisi 2010 .
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PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Dari hasil pengukuran dan pengujian terhadap realisasi alat, maka dapat diambil

kesimpulan sebagai berikut :

I

=

Besar tegangan vang masuk ke mikrokontroler untuk aktif Aigh adalah 3 Vdc
vailu pada saat lidak ada koin vang melewati sensor infra merah dan foio
dioda. Namun ketika ada koin vang melewati sensor terschbut maka
tegangannyva berubah menjadi 0Vde. Dan tegangan 0 Vde inilah vang
merupakan sinyal masukkan MC. Ini disebut aktl Jow.

Motor akan bergerak apabila diberikan logika high dan low pada rangkaian
driver motor dan motor juga akan bergerak apabila diberikan logika /ow dan
high pada rangkaian diver motor.

Maotor tidak akan bergerak jika diberikan logika fow dan fow pada rangkaian
driver motor dan juga tidak akan bergerak jika diberikan logika high dan high

pada rangkaian driver motor,
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