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Absract
Dalam interkoneksi sistem tenaga listrik, model sistem bersifat nonlinier. Untuk menganalisa pola tingkah laku disekitar titik operasi, salah satu model sistem adalah dengan dilinierisasi di titik operasi. Dari model sistem yang dilinierisasi tersebut diperoleh persamaan keadaan untuk interkoneksi sistem tenaga listrik dan dapat digunakan metoda LQR, serta diupayakan suatu simulasi dengan variasi matrik Q dan matrik R. Dari hasil simulasi didapatkan daerah stabil untuk bahan desain kontroller LQR  yang mengendalikan perubahan frekuensi interkoneksi sistem tenaga lisitrik

