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PENGLALAN DAY A KENDARAAN MODEL
DENGAN SKALA LABOR
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i PEMFAHULLAN

CHomonf  merupakan ekinologh  ving cepal packembanganaye dan
mernpitkan teknedagl vang  banvak dipakm dishun kehudupan nrnasa embsana
sghagal alar transportasy. Dalom perkembamgannya leknik atomotsl telah Danyak
ililsiThan berbagal jenis kendarsan ving telan dipakar oleh manusa schaga alat
Iramspartas.

Al rmisportasi vang banvek dipakal adalah Kendarzan darat, dimang
bentuk dan pems kendaraan vamg thpaka telah benmacom. Berbagin keperhem
kendaraan adalah uniok mengaeghul barang<haring berat dan wntuk mengangkun
ISHITESH

Permasalahan vang 1enad pada kendaraan vang dipabin di darasan adalah
kendisi jalan yvang ok rata dan banyak tangusan diberbaga daerah selingea
mamerinkan diva lebth besgr uniok melewan jalan tersebur Sangat menank itk
ditakukan peselitian erhadap dava vane diperlukan kendaraan pada kendis
menaniak

kL RETOROLOGE
2.1. 1

Secara umum thapan penelitam terdin eas tga ahap v

a, Tahap Pertoma, yaiin mempelajan don merangang alat upp yang akan
dib

. 1ahap kedua, ymtn mesmbuat alat up,

¢ Tabap ketiga, yanu melakukan pénpupian dan pengoiaban data untuk
memperslel disvi v dipoakar Rendasaan pada g skan.

Palam  pengupam mn macja percohain - dilgpis dengan Karpel  uniuk
miendapatkan permukaan jakan vang kasar dan plasuk unsuk o mendapaikan
permukaan |stan vang hom, Sucut kemmmngan jalan digtor dengan mengpeerakkan
migja seswal dengan swdel vang dimgiikan. kendaraan model depasanpkim
dinamo Wiper uniuk menp perakiammae, dibenkan teganman vang divariasikan
ik megatur kecepatan Rendaraan, Putaran pores reda dickur dengon
Fachotmeter.



Avneed Poawiiic Dl SPRA

1.2 Perabatan vang dirnnakan
Peralatan vang digunakmeanek penehinam i adakab -

i Regulator Voltige
Berfimgst untnk memben tcganpan listnk pada, motor Wiper.
temimun vang dibertkan dapat divanasikan

b keendarzan Maodal

o Notor Wiper
Meloor vans dipasang untk mengeerakikan kamdaraan noedel

d. karpet, Plastik
Digunakan sebagzan alas untub meja percabaan vaitu karpet untuk
permukaan kasardin plastik ontuk pecrmiikaan vang ficm

e Tachomere
Drgunakan umtuk mepnkor putaran poros moda kendaraan

1 Mlesa Percobaan

. Torst meter
Digniakan nntuk memgubkur momen puetn

2.3 lahap-tahap pelobsanaan

Fathap-tahap pelaksammn vang dilakakan dalam penpnian miadalal

Tahayp Persispan
Peralaran dapasinyg sepert susuan piada shaina st m
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Percobaan im susunanova sepern ditunjukkon s samber diaras

Patda  pesmukesn mea  pacobaan diapesi dengan karpet  wituk
:n-.:ndﬂpu:kun PR aan WHITL kasar das kermudian dituka d-_-ug_:nn [ﬂHrE-IIi'-C
untuk meendapaikan permukaan vang hoin, mi bernjuan untuk melba
pengatul dan kekasaran permukaan galan terhadsp perak kendaraan
bendaraan Model vang wiah dipasang morn Wiper diber tegangan stk
vang divariasikan, schingga kendarman dapat bergerak dengan kecepatan
yang dagnnkan, kecepatan putarm povos dinamg Wiper dinkur dengan
menggeusakin pchomcter sebelwin din pada saar kendavaon diletakkan
dimera percobaan,

vl percobuaan disler Kemiompannya,  sesuai demgan sydut vane
dampinkan, Pada peccobaan i dismibil beberapa sudut kemimngan uifuk
memvarasiken dita vang diambil

Pada sslut Kevammgan yvang dimnbil dicatat sudus () vange Jipakai.

Ehen tegangan hstnk pada kendaraan model dicatat egangan ( V1 dan
huat arus |1 ) vang diperikan.

[reatat putarian povos w0 kendacsan sebelam dan pads saar Lesdaram
diletakkan dv meja pereobaan.

ady percobaan nn sudut Eemimingan dan Tegangan vang diberikan pads
kerdaraan divariastkan,

FINJALAN PUSTAKA

Bila suatn benda diletakian pada soatu permukasn vang kasar, kemudian

bendy weesebut ditavek dengan schush paya, mske akan wrjad sebuab vt liwan.
vang diselu pave gesekan. Besarnya gava pesekan terpmiuny dan

kekasaran permukaan vang berpesekan | koefisien pesckan = u )
besarmya mavie noru | )

selungsn dapal dituliskan

B="n N
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= j_.'q'l'n-:"l ,\'-_!T-'"ii:k?‘lf'-| WL )
i koefsien gesckan

M= gav el preson

Aran siva vesehan selalu berlawanin deneen arah eava penvebabnya
. - - - r - -

Bita s Fo= ) o heods dizan g
i F = J’J, ¢ beuda tepat akan
W ’ berpraak.
Fo= 0, ¢ benda bergerak,
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Roetisien gesekan [ b ade 2 jems
. Koelsien pesekan stans (g )

dipergvinakan Bl bends datam keadaan stais (dian)

kocfisen pesekan Kiness i o, )

I

diperousakan bila bepda dalam Keadaian bergerak

Sehingea paya pesekanpun ada dua Jenis, gaya gesekan stats dan gaya
pesikin kmets.

f= N

fu= o0

dan g, z g, karena dalom keadaasn bergerpk Roelisicn pescRan anlars
Prenda dengan badang 1empat benda akan menjadi lebih kecd.

Bila permukaan Dends dengan bidang sangal T maka g = O, maka
Lasar hadang vang bersesehan g akan makin besar, dengan baria miksimam satu
ali

Berda bergerak pada hidspg miring
Vidak ada sesekan antima benda dengan dane miving, bida bidangnyi
FECITt SEipUrni.
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Hesmmva faya notmal - No=me s B
Sedangkan ving menvebabkan henda beegerak adalan g ving sejajar dengan
Tichang miring. vty vave me sin

v Pengtuan PDava Tanjak kemdaraan
[rnana
Wk = Berat: hendaran § chasis + rmangka (body) |
i = sudut semurmean fildn

i  F=F pesehk -+ Whksm @

E.l"'\'

Yorv=0 0N =Whkeosl

F=F ak o+ WEdmb

F= k. Whoos B+ Wksind
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Iy TEASEL DAY PEMEBATIASAN

4.1 Hasil Pengujian _
Dan percobaan vang telah dilukukan didapatkan hasil schagai beribot |

Talwel 4.1

- S hoehsien gesekan = (.2
O Sudut ety | Fyikgitearitis | F1 (kgleksperimen | F2 (kg
il . 20 | 0.0 [,
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23 i 1.4 0.5 1.4}
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Sudut (") | K1 (kgiteoritis | F1 (kgleksperimen | F2{kg)
i} 2.0 00 B
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Gambar 4.2 Grafik Perbandingan
Momen Puntir Input dan Output
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HASIL PENGUILAN DAN ANALISIS DATA
4.1 ata Yang Diperoleh Dari Pengujian

Data basil pengujian momen puntn kendaraan werhadap sudut putar
koplmg (e )
Dengan menppunakan orse meter diperoleh posist beban FIodan B2 adalah
sehaan baviknd

Tabel 4.3 Nlonen puntir fnpul
| Sudurie) | Fithgy | F2 (kg Mtinput |
! i _ (0 ! RY I |
| 21 0.2 Lo ez 00070 |
! 10 | op4 (1,45 o aanlse |
| [l 0.5 {16 | RN IR |
' 1L i {18 b R2ds '
T A 10 | 00315 |
. el .0 I | a0ses |
F4t .1 B3 X
[V 13 T
4 |3 Lef | oossr |
201 1.7 [.5 T
=20 1.9 L L AI6G :
240 20 24 I U
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4.

¥

Covadisis Dan Peresliman

Palay weafik perbandingan antara grafik M0 inpat dengan gralih M autpn

semakn besar sudut pontir maka My ot e BB cotpol neakin besar, Karena
disebabkan Mot adalale momen pada pengeerak sedanghan beban berada
wlE aurput.

Tabel 4.4 “ieman Puntiran Cotpual
Sudut oy | Fliked P2kl Vit outpus.

o ma |68 |0

f ) vl b D2 (D03
I ' 113 B35 OOnE2
| 5 i35 D45 RRAR AN
) I}, 5 0,35 R
Y T
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40) 14r |0 0.0254
45 1.2 .3 0038
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RESITMPULAMN DAN SARAN
Iesimpuban

fopimg dan roda pi merupatkin salaly sate ala mesm ying beroun
itk mentrasimesikan dava dan poros: pengserakideilbng - salitheporos
ving digerakan dooven sl walaonpon kedua clemen kesin tersebin dalam
kendaan berpotar. Pada Kopling mempuonvel sudot putaran.dimana. besat
sudut menentukan mamen pontind e vang dihasilkan

Lok menestokan momen puntir Kendaraan terhadap sudut
tanjakan dilakukam peneujion vntok wengukor Mompnt den MU ant
dergan bell (havel) ke wrsimeter  mukar dengan nol derapg untuk sudul
puntir pal. Caat skala beban pada torst maeter untuk FI1odan B2 dan
masthckoen suecdut tangakoee umuk pengapion varg Berikuiva.

SARAMN

Lntuk pengugum diva Rendaman terhadap sodot makon sebhemimmvie,

labilr shorsl sebakova dipunakan untuk menghnung dava kendaraan apabila
nbungkan dengan sehuah pengoerat | enwine |

il

=



climiseyd Penelion Exiio X0 a0

‘R

NAFTAR PLASTAKA
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