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RINGKASAN

i dalam pabrik-pabrik, industri, bandara, maupun supermarcket banyak
baranz vang aken dipindahkan dari suatu tempat ke tempat [ginnyva. Untuk it
diperlukanlah scbuah alzt yang depat membantu memindahkan barang-barang
tersebul, tentunyva sebuah alat yang efektif dan efisien cam kerjanva, agar dapat
membawa keuntungan dafam meningkatkan produktifitas kerja, Salah satu cara
vang ditempub adalah dengan menggunakan sistem kontrol ban berjalan berbasis
mikrokonteoler ATESS5].

Tujuan penelitian @ 1) Merancang bangun alat pengontrol sistem ban
berjalan berbasis mikrokontroler ATE9551, 20 Dengan pengpunaan alat ini
diharapkan  dapat  memudahkan  pekerjsan manusia  dan  meningkatkan
produktifitas kerja.

Penelitian ini dilakukan di Laboratorium Instrumentasi Dan Elektronika
Unend Padang, sejak Juli 2007 sampai Juni 2008, Alat dan baban vang digunakan
adalah kompenen elekironika dan bahan pendukung lainnva yang meliputi PC,
saftware Eagle, saftware Mide-51, safrware Isp, multimeter digital, solder, kabhel

penghantar, PCB, larutan FeCly, setrika, shide transparan, timah, dan sumber ars



BAR I

FEMRIDAHLULUAN

Pada pendzhuboan akan dijelaskan tenang latar belakang imasalah. tojoan

penelitian, mantaal perelitian seeta pembatasan masalah dalam penelitan,

.1

Latar Belakang

Ban berjalan (bedt convevary banyvak digunakan di dalam pabrik—pabrik.
mduostri, bandara maupun supermarket ontuk memindahkan barang-Barang
dari salu tempat ke tempat lain, Selain i, ban berjalan juga digunohan pada
perabatan olahrags (readmill). Pemindahan barang-barang ini kurang «lisicn
Nk dikenakan oleh manusia, Ban befalan vang telabh ada hanva dapal
memindahkan barang dalam sate arah dan salu pilihan untuk kecepatan.
Dengan ditemukannya teknoloegi mikrokontroler vang sering juga disebut
single ohip wiikrocompater maka ban benjalan dapat dikontrol amh dan
kecepataniya sesuai dengan kebutuhan, Dengan demikian efesiensi kerja ban
berjalan ahan lebib tingai dan mampu bekerga dalam wakie relatf lama 1anpa

pengawasan manusia, Dewssa ini mikeokontroler telah diproduksi dalam

Juritlah vang boanyvak, sehingpa harganva jaul lehih murah.

Denpan alasan inilah penulis bermaksud  mengerjokan ueas akhic
meraneang bangon alal pengontrol han berjatan berbasis mikrikentroler
ATEYSF] dengan wjuan menghasilkan alat kentrol ban beralan vane dapat

bergerak dalam dua arah (ke kiri dan ke kanan} dan dua kecepatan agar



I-d

ehisiensi kerja lehib tinggi vang sangar berguna untek membanio pekerjaan
mANISE,

Penelitian tentang rancong bangun alat pengontrol ban berialan vang
penulis  lakukon  merupakan  lonjolan penelitian vang  elabh dilakukan
schelumnyva i Laboratoriom Elekironika dan Instrumeniasi Fisika Universitas
Andalas vaile muncang hanpun sistem kontral  motor DO berbasis
mikrokontroler ATE9CI05T | Mardiah, 2005). Penclitian terdabulo yang
dilekukan Ainun Mardiah adalah sistem kontrol vang digunskon dengan
mikrokontroler ATEOCINS ] hanya dapat memutar arah moter DO ke Kird dan
ke kanan dengan bahasa pemogramannya assenff.

Kelebihan penclitian vany penulis lakokan adalah pengontrolan motor
DC dengan menpgunskan mikrokontroler ATE9531 dapat memutar arah
mator D ke kirt dan ke kanan dan putaran moter DC ini dimanthatkan usiok
mengperakkan suato alat vang dinamakon ban begalan, Sclain e pada
penelitian ini kecepatan perputaran motor DO depat divbab—ubal sehingea
kecepatan ban bergalan o dapat diubah-ubah sesuni dengan kebutuban.
Instruksi-instruksi yang digumakan wntuk mengotur kerja ban berjalan it

ditulis dalam bahasy O,



Lad

1.2 Tujuzsn Peneliting dan maofaat Penelitian

Tujuan penelitian ini adalah merancang bangun alal pengonirel  ban
berjalon berbasis mikrokontroler ATE9S51 dengan mengpunakan motor [
sehigni alnt penguernknv.

Dengar adanya penelitian ini diharapkan dapal memberikan manfaat
kepada penulis untuk memahami prinsip kega alal penegomtrol sistem ban
berjalan  dengan  menggunakan  mikrokonmtroler AT89851, dan kepada
masyarakal agar dapat  mempermudah pekerjuon dalam memindshkan barang
darl suat tempal ke tempat lain dari dua arsh vang berlawanan dengan dua

pilihan kecepatan vang tersedia sehingea elisiensi kerja alat lebih tinggi.

1.3 Batasan Masalah

Masaleh  pada penclitian ini dibatasi banya pada perangkal keras seria
perangkat lunak dari alat ban bedjalan dengan menygunakan mikrokontroler

ATHYSS1 dan bahaza pemograman C.



BAR Y

KESIMPLULAN DAN SARAN

Berdasarkan hasil pengujian vang telah dilakukan, penulis dapat mengambil

kesimpulan sebazai herik

b

e

Aldar pengonteol ban berjalan berbasis mikrokontroler ATE%551 dengan
menggunaken motor DO dapat digunaken unuk memindahkah henda
atauupun barang-barang dari suato tempal ke tempat fain dengon beban
maksimum 2200 rram.

Alat pengontrol ban berjalan im dapat berperak dalam doa arah vang
berlawanan (ke kiri dan ke kanan).

Alat pengontrol ban berjalan ini dapat diater kecepatannyva sesuvai dengan
kebutuhan.

Ehsiens kerja alac adalah sebesar 43,83 T,

Lntuk penelitian selanjutnva penulbis menyvarankan sebaaai berikut:

Ed

Agar ban berjalan ind dapal memindshkan barang dengan baik maka
schaiknyva gunakan poros roda berpipi dan dibubungkan denzan rantai.
Agar alat dapat memindahkan bebun vang lebih berat schaiknva gunakan

maotor dengan dava vang lehih besar,
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