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INTISARI

Telah dirancang rak fetas berpemutar otomatis dengan menggunakan
motor langkah berbasis mikrokontroler. Motor langkah diperintah menggunakan
perangkat lunak vang dibval dengan bahasa pemograman Assembly yvang terdin
dari program utama dengan subprogram putar serta delay. Perangkat keras alal
teridirt dduri rangkaian catu daya, rangkalan penggerak motor langkah dan
rangkaian mikrokontroler. Penpujian heban vang  dilakukan  memperlihatkan
bahwa kapasitas rak telur maksimum 1200 gram atan setara dengan 20 butic tefur
ayam.

Lata kunel; pemutar teler, motor langkah, mikrokontroler dan bahasa assembly



BAB I

PENDAHULUAN

Dhalam bab ini dibabas mengenai latar belakang, wjuan penelitian. batasan
mzsalah dan manfaat penelitian “Alat Pemutar Telur Chomatis Tintuk Mesin Tetas

lelur Menggunakan Motor Langkah Berbasis Mikrokontroler ATEYSS1™,

I_1. Latar belakang

Penetasan telur merupakan fahapan penting untuk menjamin kelangsungan
copulasi unpeas. Penetasan secara alami oleh induk unggas memiliki keterbatasan
Jam osegi koantites, schingga muncul penelitian-penelitian mengenal mesin tetas
telur. Faktor kelembaban, temperatur, dan sickulasi vdara adalah  parameter
centing yvang harus dikentrol untuk sebuah mesin letas,

Selain it vnek menghindan embro melekat pada selapot telur perin
dilzkukan pemutaran telur beberapa kali dalam schart pada rentang han terientu
=zlama penetasan berlangsung, Paimin (2006) menyatakan fungst pemutaran telur
sdalah untuk menyerapamian subu permukaan telur, mencepah pelekatan embrio
mada kulit embrie atau kerabang telur. Pemutaran dilakukan 3 sampai 4 kali sehari
zelama 16-18 hari inkubasi.

Mula-mula mesin tetas i sederhana sekabi, Scinng dengan perkembangan
weknologi, alal semakin disempurnakan. Perkembangan dan penelitian awal mesin
tetas im banyak terfokus pada alat pengatur temperatur. Contohinya mesin tetas

welur vang terdapat di Fakultas Peternakan Universitas Andalas menggunakan

wrmoregulator untuk pengatur lemperaturny:, Yohandn (2000 memboat alal



kontrol temperatur pada mesin tetas telur dengan menggunakan pegindera dhoda
semikonduktor. Rozan (2007} jugs melakukan penelitian lerhadap alat konteol
remperatur pada mesin fefas di Jurusan Fisika Universitas Andalas  Padang
mengeunakan mikrokontroler ATE9S31. Penelidan mengenal pemutaran telur
sehacai salah satu faktor penting dalam penetasan telur juga perlu dilakukan.
Salzh satu topik pembahasin mengenai pemutaran lelur im adalah bagaimana
membuat alal pemular felur secara otomatis. Pembuatan alat pemutar otomatis
diperlukan karena pemutaran telur hares dilakukan pada sudut dan waktu terfentu
selama penctasan.

Alat pemutar telur yvang akan divsulkan untuk diteliti adalab alat pemutar
stomatis berbasis mikrokonmroler ATE9S51. Untuk membuat pemutaran akuorat,
alat ini digerakkan melalul sebuah motor langkah, Motoer i banyak dilemukan
rada peralatan clektronik dan robotik dan ukurannya di pasamn omuemnya kel

dan harganya lebib mahal dari jenis motor de biasa. Untok kebutuhan alat tetas

1.2. Tujuan penclitian
Tujuan dard penelitian ini adalah membuat suatu perangkat otomatis
pemutar telur unggas yang berbentuk scbuah rak dan menentukan kapasitas

maksimum beban dan rak terscbut untuk ukuran motor lanckah vang ada.

1.3, Batasan Masalah
lLak tetas dengan pemutar tefur ofomatis vang dibuat berbentuk sebuah rak

latur tungeal mengpunakan motor langkah berbasis mikrokontroler ATROS51



i

mengeunakan bahasa program Assembly. Pemutaran dilakukan dengan kondisi

i 0 ~[1 ' " h
miring ke kirt dan ke kanan 45" dari sumbu simetri.

1.4, Manfaat Penelitian
Manfaat yang dapal diharapkan dari penelitian ini adalah {1} memahami
prinsip kerja motor langkah berbasis mikrokontroler. (21 dapat diaplikasikan

vntuk alat penetasan telur secara otomatis dan massal.



BARY

KESIMPULAN DAN SARAN

Berdasarkan hasil penelitian vang lelah penulis lakukan tentang alat
pemutar telur otomatis dengan motor langkah berbasis mikrokontroler ATRUSS]
maka diperoleh kesimpulan sebaga berikut:

. Sistem kontrel  maotor langkah  berbasis  mikrokontroler  dapat

digunakan untuk memutar rak 1etas lelar,

2. Kapasitas maksimum alal pemutar telur otomatis ini adalah 1,2 kg atao

setarn dengan 20 bulir lelur ayam ras, denpan tegangan 3 volt dan arus
3 amper.

Untuk mendapatkan sistem pemutaran telur vang lebih optimal, maka
dibarapkan penelifian yang lebih lanjut tentang desain rak tetas telur schingpa
gaya pesekan menjadi seminimal mungkin dan diharapkan kapasitas rak tetas

menjadi lebih besar,
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