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ABSTRAK

Tugas akhir mengengi implementasi mikvokontroler ATS9S3] pada rancany
bangun alal olomasi pengision aiv mimem memiliki tge komponen wama vang
tevdivi dari ; dota progeam, mikvokoniroler dan alal penpisian otomasi, Data
program ditulis delam bafase assembler yang diteraskan ke mikrokontroler
menggunakan  downloader  ATRUSSS. Mikrokoniroler  digunakan  sebagai
pengontrol sistem pengisian olomasi. Data program  varg ielah diinpukan
kedalam mikrokontroler akan menginstruksikan semug peranghat keras vang
akan difalankan pada alol otomasi pergision aiv minum, Unind meneniukan
posisi wadah yang akan diisi digunakan sensor optocoupler, Dari hasil pergujian
alar diketahui bahwa alal otomasi pengisian air minem refah berbasil melakiban
pergisian air mivum dengan volume vang felal ditentukan, Pada migas akhir inf

pengisian aip minum dilakukan untak volume 240 mi.



BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan fungst teknologl vang menuntut serba olomatis  sangal
dipengaruhi oleh keinginan manusia dalam meringankan tugas schari-hari maupun
keinginan manusia untuk memperoleh kemudahan dan kenvamanan,

I3 dalam industri-industes banyak terdapat sistem otomasi yang berfunpsi
untuk meminimalkan keterlibatan operator (manusia) seperti sualu sistem vang dapat
mengontrel proses alau mesin sehingea dapal mengantikan peran manusia.

[lengan teknologi otomasi suatu pekerjaan dapal dilakukan dalam waktu vang
relatif singkat dengan hasil yang lebih banyvak dibandingkan pekesan vang
dilakukan secara manual, Disamping ifu, suatu pekerjaan vang tdak bisa dilakukan
secard langsung oleh manusia dapat diatasi dengan teknologi, seperti pengontrolan
suatu mesin operasi yang berada pada lingkungan vang membahayakan manusia,
pengangkutan material dengan jumlah banyak, dan pekeraan vang dilakukan
berutang-ulang dan monoton. Pencrapan teknologi otomasi jugs memungkinkan
sebuah perusahaan profesional untuk meningkatkan produktifitas dan mempertinggi
efisiensi kena.

PPabrik  minuman  seperti PT, Coca cola adalah sebuab industri vang

memanfaatkan teknologi otomasi ini.

1.2 Tujuan

Tujuan dari pembuatan tugas akhic ini adalah pengaplikasian mikrokontroler
ATEIS5] sebapal pusat pengontrolan berdasarkan informasi dar sensor uniuk
pengontrolan sebuah alal protogpe pengisian air minum dengan konstruksi vang
‘ehih sedethana dan mempunyai fuspsi vang mendekati pada kondisi il dan

mengaplikasikan apfocoupler scbagal sensor untuk mendeleksi posisi objek vang akan
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diisl. Selain i tugas akhir ind juga bertujuan untuk membernkan gambaran bapaimana
penerapan ilmue mekatmonika vang didapat dibangku perkuliahan pada aplikast dunia

industri khususnyva pada industni pengisian air minmum.

1.3 Manfaat
Diengan mengacu pada rmncangan im dibarapkan ;
1. Perancang dibarapkan bisa mewgjudkan dalam bentuk alat yang lebih spesitik
hasil rancangan ini.

2. Rancangan ini dapat digunakan sebagai referensi untuk pembuatan sistem

pengontrolan alat-alat otomast lainnya,

[.4 Permasalahan
Sistem otomasi vang dibuat dalam tugas akhic im mempunyal beberapa
permasalaban yvaitu pada konstruksi. perangkat keras (hardware) dan pemogramanan
(soffware). Adapun permasalahan sistem pada konstruksi, perangkat keras. dan
pemograman vang akan dibuat dalam tugas akhir adalah sebagai berikut -
1. "ada permasalaban konstruksi yaitu. bagaimana membuat desain prodoiype
yang menank dan mimmalis pamun mempunyai fungsi vang mendekati

alat pada kondisi nyata.
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. Permasalaban pada perangkal keras, bagaimana membuat perangkat keras
elektronik pendukung sistem minimum berbasis mikrokontroler agar dapat

herfungsi sebagal basis sistem kontrol dengan baik.

L

. Pada  permasalahan pemograman,  bagaimana  membuoat  software
permograman Kedalam komunikasi data senal schingea dapat menvalurkan

mmformasi yang telah chelah oleh soffware darl komputer ke mikrokontroler,

1.5 Batasan Masalah

I'ada mulanyva tugas akhir i bertujuan untuk membuat peralaan vang

menirukan proses otomasi yang terjadi pada sebuab pabrik minuman, Dikarenskan
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BAB Y
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Pembuatan tugas akhir mengenal pengontrol sislem olomasi pengisian
air minum dengan mengpenakan mikrokontroler ATEYSS1 dapat
memberikan wawasan dan pemahaman mengenai aplikasi hermacam-
macam jenis mikrokontroler untuk pengontrolan sistem yang lebih

bervariasi di berbagai macam industri,

*  Sistem pengisian air ke gelas sccara olomatis ini mengunakan
mikrokontroler ATE9551 sebapai pusat pengontralan.
»  Peruncangan alat ini menjadi dasar untuk membual herbagai variasi
madel alat otomasi lainoyva.
= Alat ini sangat bermanfaal sebagad alat peraga atau demao yvang dapat
dilihat oleh mahasiswa vang mengambil mata kuliah mekatronika.
5.2 Saran

Banyak ablernatif rancangan vang dapal dipunakan untuk sistem

dalam pembuatan tugas akhir ini diantaranya dengan menggunakan :

Ran berjalan. seperti pada pabrik-pabrik minuman.
Limit switch, vang berfungsi untuk mendeteks1 ada tidaknya gelas
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