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ABSTRAK

Perkembangan  teknologl varg  seeakin congeil hawvak piembanti
pekeriaan mameie. Seloh satunva adalal object racking pod video digiad yang
Hmpn inentdelekal  gevakan  sefiop ook, Penelitian pode tegas akhie i
bertfean ek dapal melokpkan detebsd gerakan multiobjek. Ada beberapa
paramater vang digunakan wntnk mengunci target vang akan di-iracking, veiiy
herdovarkan worna, benrnk dor wkaean, Dalam penelition i parmcier vong
digrinakan vaun berdosarkan warnma dimana warna Vong dapet dideteksi voitn
merah, kining dan hifo.

Davar ilmn mempelgfori sistem tracking adalall segmontost Segienlasi
digingkan waiak memivehkan objek  dengan latar belakang-nra. Metade
seemientasi vang dimunokon poda peaelitian ini adalah segmentasi multilevel
codar thresholding  pada rueng warna H51 fhue,  sarueation and  fntensitv).
Kewnrelicerr wntek  mempermaddall proses pendetelsion objek dilakukan proses
pelahelan. Prases pelobelan ini bertujuan wnink memberiban batas—haras pada
objek, sehingga objek—objek vang ada pada citra dapar dipisalkan antara vong
seete devgan yong lainmva,

Kelwaran dari sistem ind ditampilkan dalaem beank indikator gevak oleh 3
bucl dotmareik 9xI2 ceeech, Rueing dan hifand vang dikendalilen dengan
mikrokamirofer, Pensuiion dan pengamedan chfekiy dilahukan dengan cora
membandingkon posisi LED vang wenvala dengan progeam di Somputer, Posisi
abjel veng sedany di-rracking ditandai dengan adamva LELY yang menvala peda
car-menrik, dimane posisi RED vang mesvala ol akar bergerak Sherpindal sesna
denar pralt pereerakan alfek. Pengiiion yang dilakukan menumjukon ponel i
ini herhavil mreniraoking wiulti objek berdayarkorn wearha.

Kevwards: segmoniasi, pelabelan, S obfect trocking



BABI
PENDAHULUAN
1.1 Latar belakang

Teknologi  berkembang  seiring  dengan  perkembangan  ilmu
pengetahuan. Hal 1w berdampak positif terhadap kehidupan manusia,
dimana perkembangan teknologi vang semakin canggih banyak membantu
pekerjaan manusia. Salah satu teknologi yang banyak dikembangkan saat
ini adalah pekerjaan mengikuti objek (object tracking) bergerak pada video
atau kamera digital.

Herbagai aplikasi dari  teknologi  object  fracking  bisa
dikembangkan. Misalnya pada video pengawas, ahfect tracking membantu
memaharmi pola pergerakan objek untuk menemukan kejadian vang
mencurigakan. I"adal manajemen lalu lintas  (reffic  management),
teknologi Object fracking dapat digunakan untuk menghitung statistik
aliran arus kendaraan dan kemacetan, Pada sistem kontrol kendarasn
canggih diperlukan informasi frecking untuk menjaga kendaraan tetap di
jalur dan untuk mencegah tabrakan, Pada physical therapy, analisa
pergerakan pasien, membantu meningkatkan keakuratan diagnosa. Pada
robotik, fracking menutupi celah antara informasi penglihatan yvang kasar
{raw visual) dengan pengenalan vang baik terhadap lingkungan[1].

Inti dari object tracking ini adalah pergerakan dan perubahan posisi
dari objek, dimana setiap perubahan gerakan dari objek perlu dideteksi

agar hisa diikuti.



Berhagai penelitian mengenai obfect rracking telah banyak
dilakukan, Seperti vang dilakukan olech Mathew Price, Fred Nicolls, dan
Gerhardde Jager “ Colour detection of people and objects for multi-
camera video tracking . Pada penelitian ini digunakan metode scgmentasi
wama dalam proses fracking, dimana dengan wama dapat ditentukan
batas threshold yvang digunakan untuk memisahkan antar objek dan latar
belakang |2]. Yiwei Wang, John F. Doherly, dan Robert E. Van Dk
dalam jurnal “Meaving Object Tracking in Video™ membahas tentang
algoritma wang digunakan untuk memisahkan perpindahan objek dan
latarnya di setiap frame. Selanjutnya dihitung 4 variabel vang digunakan
yailu posisi, ukuran, distribusi grayscale dan teksture dar objek. Scbuah
metade dikembangkan untuk mengikutt objek antar frame berdasarkan
nilai dan vanable tt.'r:i!:bm[ﬁ-].

Aksara Cipta Yudal4] dalam tugas akhimya yang berjudul * Object
Tracking Pada Gerakan Non-Linier Berdasarkan Informasi Warna”
menggunakan metode meltilevel color threshnlding pada ruang warma HIS
(Hue Saturation and intensity). Sistem ini mampu memisahkan ohjek dan
latar belakangnya. Keluaran dari sistem ini ditampilkan dalam bentuk
indikator gerak olch dot matrik 9%12 wvang dikendalikan oleh
mikrekontroler, Dalam hal ind. objck yang dapat diamati hanva 1 saja,

Pada aplikasinya sangatlah fidak cfesien jika teknologi untuk
mengamati pergerakan objek hanya bisa mengamati 1 objek saja. Selain

itw, umumnya diperlukan pendeteksian pergerakan terhadap banvak ohjek,



BAR VI
PENLUTUP
.1 Simpulan

Bendpsarkan analisa werhadap hasil vang didapat maka dapat dicangkum

beherapa simpulan sebagai berikot.

. Program vang telah dibuat dalam peneltion ini 1elah dapat melakukan
trocking multiobjek herdasarkan warna.

2. Indikator feacking bemapa dotmatrik telah mampu melakukan rroecking
objek dengan cara menampilkan posisi objek.

1. Pada proses segmentasi  malil level  thresholding  cahava  sanga
berpengarub terhadap hasil scpmentasi schringea akan mempengeruhi
hasil pendeteksion objek.

.2 Saran

1. Metode segmentasi multd feved thresholding ini belum dapat dikatakan
sempurna, Dleh sebab il penelitian ini wntuk selanjuinyas dibarspkan
dapat lebih disempurnakan dan  lebib dikembangkan lagi dengon
metode-metode segmentasi yang lain vany lebih haik, seperti metede
Cluster,

2, Penelitian ini dapat dijadikan dasar perancangan sistem sracking muli
ohjek, schingga vntuk penelitian selanjutnya dapat dibuat suate sistem
ataw alat yvang lebih aplikatif don bermanfaat bagi kchidupan. seperti
sistem sortir produk industri berdasarkan wama pada saat pockaeine:
dan perekaman gerakan setiap objek pada sistem keamanan sehingga

lebih menghemal ruang hebas dalam hard drive komputer.
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