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ABSTRAK

Prosek gambiv di Indonesia sangar bagis bhususova of daerall Sumcira
barat. Untuk meningkatian produksi gambic moba di buat alat bempa pambie
berbantuan hidrofik. Aot kemipa gambiv herbaniuan hidvolik vang celall oda
masilt di  operasikan  secara  manual. Pengoperasion olgr kempa  pambir
herbartuan Bidrolik ini mengeunakan motor feik vang of hubungban denean
pomper fidradik, Motor lsteik di hubenghoan dengan 2 buah switch conirol. Jika
Switch control yang perfama df hiduphan maka moror akan bercerak searah
farum fam vang kemudion oleh pompa hidrolik akon mengalivkan Tuida yany
akan mendorong piston berperak keatax, Sedongkan fika switch conrol vang
kedpa difiidupkon maka molor akan bergeralk berlawanan arah jarum jam yang
kewmudian oleh pompa hidroltt akan mengalirkan fluida ketanaki  reservoir

sefingrer pision herperak e,

Pada pompa Ridrelik terdapar katup yane juga harws diciur secara
maninial. Jika wntuk menaikan piston maka katup harus d tekan, Sedongkan wnik
perurunan piston kaip harus di terdk apar alivan bisa menuin reservoir,

Pengoperasian alat kempa  berbaniuan hidrolik yang secara manual
menimbulkan berbagal macam permasaloban yvang  menvebabkan  bernsakan
Kamipesen-kamponen vang of gunakan, Dan untek memecabakan permasalahan
fersebut maka perlu divencakan sebuah sysiem control otometis pada alat kempa

pawehir herbuntuan hidrolik ini,
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Alat kempa gambir berbantuan hidrelik wvang telah ada masih &
operasikan secara manual, Pengoperasian alat kempa gambir berbantuan hidrolik
ini menggunakan motor listeik 3 phasa dengan dava 2 bp vang di hubungkan
dengan pompa hidrolik bertipe roda gigi. Motor listrik di hubungkan dengan 2
buah switch contral. Jika Switch confrel vang pertama di hidupkan maka motor
akan bergerak searah jarum jam vang kemudian oleh pompa hidrolik akan
mengalirkan Nuida vang akan mendorong piston bergerak keatas. Sedangkan jika
switch controd vang kedua dibudupkan maka motor akan bergerak berlawanan arah
jarum jam vang kemudian oleh pompa hid—pqlik akan mengalirkan fluida ketangki
reservoir sehingga piston bergerak ll.lrllI'l’l:Jik salah sam switch contrad hidup maka
switch confre! yang lain barus mati, Mdak maka akan terjadi konslet pada

motor yang juga bisa terjadi ledakan,

Pada pompa hidrolik terdapat katup vang juga harus dialur secara manual.
lika untuk menaikan piston maka katup harus di tekan, Sedangkan untuk
penurunan piston katup harus oi tarik agar aliran bisa menuju reservoir. Tika
terjadi kesalahan pengontrolan katup maka akan menyebabkan aliran fluida akan
tersumbat. Dan jika dibiarkan terus maka akan tenadi kegagalan pada komponen-

komponen terutama pada pompa hidrolik.

Berdasarkan permasalahan di atas maka perlu direncakan scbuah system
contral  olomatis pada alal kempa  gambir  berbantuan  hidrolik  ini,  Than
perencanaan system control otomatis pada alat kempa gambir berbantuan hidrolik

im méenjadi lopic kajian pada tegas akhir ini.
1.2 Tujuan

Tugas akhir ini dilakukan dengan tujuan agar perencanaan sistem kontrol
clomatis pada alat kempa gambir berbantuan hdrolik bisa terapkan dan bisa

langsung di pasang pada alat tersebut.



BAB T Pedahstuan

1.2 Manfaat

Manfaal kajian terhadap percncansan syslem  control olomatis  dibarapkan
nantinya bisa meningkatkan kenvamanan dan kenyaman dalam pengoperasian
alat kerpa gambir berbantuan hidrolik yang lelab ada,

Batasan Masalah

dalam tugas akhir ini masih dalam tahap perencanaan svstem pengontrolan yang

lebih otomatis saja. Pemasangan instalasi tidak dilakukan karena masih mendatn

ketersedian komponen dan keterbatasan dana vang dimiliki.

Sistematika Penulisan

Tugas akhir dibahas dalam 5 bab yang disusun dengan sisternatika sebagai berikut

dibawah ini ;

BAR PENDAHULUAN, berisi latar  belakang, tujuan  penclitian,
manlaa penelitian, batasan masalah dan sistematika penulisan.

BAB 11 TINJAUAN PUSTAKA, hersi teori dar  gambirmorfolog
gambir kegunaan gambir prospek gambirpengenalan mekatronika,
sistemn mekatronika, mngkaian legika, sensor, aclualor, leon dasar
hideolik, sistem kontrol hidrolik, komponen —komponen dalam
mesin hidrolik.

BARIII METODOLOGI, berisi tentang operasi kontrol pada mesin kempa
gambir berbantvan  hidrolik  vang  telah  ada,  identifikasi
permasalahan terhadap sistem kontrol pada mesin kempa pambir
berbantuan hidrolik yang telah ada, perencansan sistem kontrol
atomatis pada mesin kempa gambir berbantuan hidrolik.

BAR IV HASIL DAN PEMBAHASAN, berisi hasil dan pembahasan
perencanaan darl sistem kontrol otomatis pada alat kempa gambir
herbantuan hidrolik .

BAB V PENUTUP, berisi kesimpulan dan saran,

lampiran
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Pidang Perancangan dan konsirusi mesin



BAB Y
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Sciclah melihat sistm pengontrolan vang manuval dan merencanakan sistem

pengontrolan vang otomatis pada alat pengempa gambir hidrolik, maka dapat di

simpulkan :

O

2

5.2 Saran

Pada pengontrol manual tidak arman karena jika leradi kesalahan
dalam pengontrolan akan berakibat fatal baik terhadap komponen yang
di gunakan maupun terhadap operator sendi.

Pengontrolan secara olomatis pada alat penpempa gambir hidralik
kesalahan vang diakibat kesalahan operalor terminimalisir, sehingga
komponen- komponen pada alat lebih aman dan keamanan dalam
pengoerasian pun meningkat,

Lintuk laju produksi yang tinggl dengan mengounakan banyak afat
pengempa gambir hidrolik maka sistem pengontrolan ini sanpat cocok

di gunakan,

Dka menggunakan alal kempa gambir hidreolik in maka di saran dengan

menggunakan sistem yang otomatis. Selain komponen — komponen vang di

gunakan pada sistem pengontrolan relatif murah dan mudah di dapat, Schingga

kenyamanan dan keamanan dalam pengorssian meningkat.
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