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ABSTRAK

FProsek gambiv di Indonesia sangat bagus Kuovesnva o daerah Sumatra
haral. Untug meningfatkan produksi gombic make o buat alat kempa gambir
berbantnian Rideolik. Alat kewmpa gambic berbontuan fedrolih vare telah ada
masih di  operasikan  secara manwal. Pengoperasion  alal kempa  gambir
herbantuan fidrolik ini mengounakan motor Usiedk vang of hubunghar dengan
pampa hidvolik,. Motor listeik di huburgkan dengan 2 buah switch conirol. Jika
Switch contred yang pertama di hidupkan maka motor aban bergerak searal
Jaruwm fam yang kemudian oleh pompa hidrolik akan mengalivkan fluida vare
akan mendorong pision bergerak keatas. Sedanghan jika swirch control yvane
kedua diftidupkan maka motor akan bergerak berlawanan arch jarum jom vang
Kemwedian oleh pompa tidrodik akan mengolivkan Tuide keranghi reservotr

sehingga piveon hergerak turun.

Pada pompa hidrolik terdapar katup vang fuga harus digie secara
sicanaerl, Jiker wniuk menaikan piston maka katup harus di tekoan, Sedanglan untuk
penurunan piston Katup haves df tarik agar aliran bisa meniiu reservolr,

Pengoperaxian alat kempa berbantuan hidrolik yang secara manual
menimbulkan berbagal macam  permasalahan vang menvebabkan  kerasakan
Lumpenen-komponen vang di gunakan. Dar untuk memecahakan permasalahan
fersehut miaka perlu divencakan sebualh system conteal oomatis pada alat kempa

germibir herbaniuwan hidvolik ini.



BAB 1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Alat kempa gambir berbantuan  hidrolik vang telah ada masih &
‘merasikan sceara manoal. Pengoperasian alat kempa pambir berbantuan hidrolik
= menppunakan motor listrik 3 phasa dengan dava 2 hp vang di hubungkan
Zenzan pompa hidrelik bertipe roda gigi. Motor listrik di hubungkan dengan 2
~eah ewitch conmrol. Jika Swirch controd vang pertama di hidupkan maka motor
shan bergerak searah jarum jam yvang kemudian oleh pompa hidrohk akan
—engalirkan fluida vang akan mendorong piston bergerak keatas. Sedangkan jika

worch camraed yang kedua dihidupkan maka motor akan bergerak berlawanan arah

= jam yang kemudian olch pompa hidrglik akan mengalirkan fluida ketangki
-~

~==emvoir sehingga piston bergerak turuh Jikg salah satu switch confrof hidup maka

soh contred yang lain harus mati, tidak maka akan terjadi konslet pada

—ofor yang juga bisa terjadi ledakan.

Pada pompa hidrolik terdapat katup vang juga barus diatur secara manual,
“i= untuk menaikan piston maka katup barus di tekan. Sedangkan untuk
senururan piston katup harus di tark agar aliran bisa menuju reservoir, lika
=—=d1 kesalahan pengontrelan katup maka akan menyebabkan aliran fluida akan
=—umbat, Dan jika dibiarkan terus maka akan terjadi kegagalan pada komponen-
cooonen terutama pada pompa hidrolik.

Berdasarkan permasalahan di atas maka perlu direncakan sebuah svstem

ool otomatis pada alat kempa gambir berbantuan hadrolik o, Dan

sersmcanaan system conirol olomatis pada alat kempa gambie berbantuan hideolik
== menradl topic kajian pada tugas akhar ini.
12 Tujuan

Tugas akhir ini dilakukan denpan tujuan agar perencanaan sistem kontrol

—atis pada alat kempa gambir berbantuan hidrolik bisa terapkan dan bisa
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1.3 Mlanfant

“anfaal kajian terhadap perencanaan sysiem control olomalis  diburapkan

nantinya  bisa meningkatkan kenyamsnan dan kenvaman dalam pengaperasian

alat kempa gambir berbantuan hidrolik vang telah ada.

Batasan Masalah

Dialam tugas akhir ini masih dalam tahap perencanaan system pengontrolan vang

lehih otomatis sajo. Pemasangan nstalasi tidak dilakukan karena masih mendats

ketersedian kompenen dan keterbatasan dana yang dimilbiki,

Sistematika Penulisan

Tugas akhir dibahas dalam 3 bab yang disusun dengan sistemabika sebagai berikut

difawah ini ;

BAB1

BABII

BAB 11

BABIV

BAB Y

lampiran

PENDAHULUAN, berisi latar  belakang, twjuan  penelitian,
manfaat penelitian. batasan masalah dan sistematika penulisan.
TINJAUAN PUSTAKA, berisi tconn dar gambirmorfolog
pambir kegunaan gambir,prospek gambir,pengenalan mekatronika.
sistem mekatronika, rangkaian logika, scnsor, actuator, teon dasar
hidrolik. sistem kontrol hidrolik, komponen —komponen dalam
mesin hidrolik.

METODOLOGI, herisi tentang operasi kontrol pada mesin kempa
gambir  berbantuan  hidrolik  yang  telah  ada,  identifikasi
permasalaban tethadap sistem konfrol pada mesin Kempa gambic
berbantuan hidrolik vanp telah ada, perencanaan sistem kontrol
otomatis pada mesin kempa gambir berbantuan hidrolik.

HASIL DAN PEMBAHASAN, berisi hasil dan pembahasan
perencansan dari sistem kontrol otomatis pada alat kempa gambir
berbantivan hidrolik

PENUTUP. bensi kesimpulan dan saran.
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PENUTUP

5.1 Kesimpulan

setelah melihat sistm pengontrolan vang manual dan merencanakan sistem
pengontrolan yang otomatis pada alal pengempa gambir hidrolik, maka dapat Ji
simpulkan

l. Pada pengontrol manual tidak aman karena jika terjadi kesalahan
dalam pengonirolan akan berakibat fatal baik rerbadap komponen vang
di gunakan maupun terhadap operator sendiri.

2. Pengontrolan secara otomatis pada alat penpempa gambir hidrolik
kesalahan vang diakibat kesalahan operator terminimalisir, schingga
komponen- komponen pada alat lebih aman dan keamanan dalam
pengoerasian pun meningkat.

3. Untuk laju produksi yang tinggi dengan mengpunakan banyak alar
pengempa gambir hidrolik maka sistem pengontrolan ini sangat cocok
di gunakan, -

3.2 Saran

Jika menggunakan alat kempa gambir hidrolik ini maka di saran dengan
menggunakan sistem yang olomatis, Sclain komponen — komponen yang di
gunakan pada sistem pengontrolan refatilf murah dan mudah di dapar. Sehingpa

kenyamanan dan keamanan dalam pengorasian meningkat.
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