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ABSTRAK

Pintu rvhg dtkthdalika s.ca/a Dtonatit telah hetkenhans Pesrt saat ini llal ini

da4t dijurytai Nda lL\ut ttoth.la"juoh hotPl 
'1'h :lalms il\tlrttj P'ntti kth'h

atauhon-pm ntdhan Fehonen ini n tundak ddanlt r"h'txhan dkan sualt

istan yune ode/n tlar rnhgAjh NMu kLhrhlht' r*h"t hrk'hltl' entu h l

ydhe nulah terP.hthi Dirtrendkoh l'ztahd\iaah dan ahalnrt Peralatdn

rnalatah ydn' nenjadi JArJor Peb.tuka'E *2cdhgqih'n lhte'n te^eb

Den|ah net;hat lenbhatu di otos ,nak' .)alan tlao! aktn ini nih'at suatu bent'k

n delins shrcn Pjntu obhatis den4ah biava lahs retalif Etjjngkat Sit'h

otanati pintu te*ebut .likntr.l d.ngan rehtah r'g'ahnahtc cahtrcll4r lanu

Pragahnahlc I oEic Contnllet (P I (:)

lklqnjtlnla @tut nehgatdhui Peiotnahu dai Pr8runnohle Losn Conhler

(PLC) dq sisten Pjnt, otonati dilat ktn hebe'a4 Pnsujidn Pensuiiah

ditaklka, densdk nenhetiku PehgontrDlan laks ne vaaatikan deta! tine

o,n d O,Al s tunPai 0,A5 s Dati h6il Pkgttjia, dmt\tk'n k'ka$jslehah PtC

lehaEoi pnp uol dah Pado ttcla, tinc 0 0 t s kecclatan Pint" val lethuka lon



Pintu yang dikendalikan secam otomatis lclah berkembang sat ini Hai ini dapal

duunpa pada pusal perbelanjaan, hoiel dan gedung insrans' peme.i ahan at u

don-pemcrinrane. Fe.onena ini Bemndakan adanya kcbutuh,. akan suatu

sisteh ya.g noden drn canssrh. Nmu. keboluhan lssebur bukanlah suaiu hal

yag mudah t€Acnuni. Dikarcmkan nahalnya penlatan - penlalan ydg meijadi

&(lor penduk ung ktranggi han si st€m leNeb l

Deng mclihat Enomcm di alas nala dalad tusas aknn id dibuat suatu b€ntuk

adelr,g sistem pintu otomtis dengn biaya ydg elatif terjangkau Sislen

oromdi piniu rcrscbur dikonrrol .lcn.{n scbuth pnqrunnuhla conlr.ller lnitu
PLC \Ptostuhhubte t,oqtL (hnlrullcr) selanjuinya sisi€m ini nenssunakan

!r\ur ldha.d yrlusl Ldh l.)n 
'/l^ 

t /,/.,r,, /i' l {i). - mJra.rr\f n'

baiyak dijunpaiditoko elekltunik dengan hargatang elalil nrumh

Tujun ddi tugs akhir ini adalrh unnik fte.eenbangkan sisten nekalro.ile

yaitu pada aplikasi pinru otomaiis berbaiskai PLC l?lagrunnnble 1,.8n

(ahha et). PeneonrJola olomalisdi pirtu ini ncnggxnaLan sensor canat€

dengrn laakterisril( perubahan rahanan akibd p€rubahan oahaya Sclanjuhya

utuk mengclaltui snom.na pcngon h o lan drri PI"c tcacbul

BAB I

MEnl@t dari tu€as akhir ini adalah sbagai p€ngenalan lerhadlp PI-C

lPtogdnnablc LoC)t (:onttuIe,, sebagai lcngonlrol scrta pcncmpa.nya dalan

dunia induslri dimana dalam kasus ini hanya dalam iinglup yang sed€rhana



nmun dapat diaplilcdkat unluk linstrup yang l€bih luas lagi, sehingga dapat

dilihar babwa pe.egabunsan anrara ilmu nFkaniladan clckronikasodah menladj

tu.ruhn dal.n dunia induslri. Kemudian untuk mcnbuka minat bagi mahasisM

di lingkuern Jurusm Teknik Mesin Udvenilar A.dalai dalm ncnelili d

n€ngcnbaigkm be!tuk lajn ddi teholoer rii.

Ruang linskup pehbanasannya adalah pcrancanFn, p€nbualrn. dan penguji,n

pada pensont.olan sislem olom.tisasi pinru yang dikendahk.n dengan PLC

(Prcgaddable Loqit Co"tallea dqg$ menitik bentkan pada sisien

Tueas alhir ini ridak menrbahes masalah kinematjk! dsn dinamjks alal Ad,pun

rin0ian dari lemhualan Iugis akhn ini addah:

a. Pe@cm8 de p€mbuatad sisiom olomalisai pintu dengan

nenggumkan scnsor cahaya

b. Mempela.ja PLC lht4runnrha t1lric (:onhler') sebagai pengonhol

c Mempelajri tek.ik p.ngaiuran notor stepp€r

d lenb@ran FoiS!?t lmk deqxn fiogtn laddq Diason

e Pensajie da salish.

1-5skl.nalik Penulisrn

Penulisan tugdalhnini sdaleh sebNgai bcrikul:

BAB I Pdnd{huluan, melipui lallr belakang, tujuan p€nulisan, nanfaat, batasan

bNalEl. sist@ psulisd.

BAr 2 Tinjaud Pustaka, Denjelaskan re 6^s PLC ltrogrunnable Logic

( brlr,//sr), Molor Slepper, dan Sensor



(ebulrih.n ![an F.alxran Fng Inoden daf canggih dnpat drpentrhr dalam ha] rni

adalab p,ituyangdlkendalikln secara olonratrs Pnnu oFrnaris rn, dapald,kont i

dengm komun,lns ntrgh'ro rha scnntr. Nnlorl'ol!!, ill[nlu ],!nn brSan

sensor menggunrlan .e sor .ahaya yaru sebah Lt{ht l)tNnllnt lltrrrl
(l-DR) Sensor LDR drpal drtungsikan seb.aaL pendetek! keberadaaD o.ang au

sesiaru yang akan nrelrnras tinlu da. senso. in, mu!ah lilaprrkan d' roko r.kd

clc(donik dengan harg. yrnr leri!ngkru

Pada b.glan pctrlonrol ne0ggurikln sehuah lrrta.ur ruhlr 1.r1tu/ld \ntt)
!J1a!r "r|!,tf tt,tnr (intu)tta tPt() irt( vxnf (t,!trnr.rr trtnh Plr'

OMRON l,pe CPMLA I0CDR A Pcmtugrrnln J'l.C ilenggunukad .e/nn,.

KcDr0d(d l)x.lx ba!,rtr.[turld drgtrtrr[rr sslcu Dctrggctul vxrlo inoror st.Dper

dan rltr penggerak Srnem Ffgge.al rni drgunakar karena nrudah drlarn

-ri.". 1'ln.r ' t1r'J rr, '.1.!!tL..l ' 
I

Selanjdnya d'lakukan beberapa penexjnn trnluk meD-lera[ur 1c,r.,,,".c dan

peneanfia)an Ptugraddul)l. l,aqtc ( i)"tollct l.PLc) padn sist m p ntu olonalrs

Perguiian ini dilakukan ncDgan mcn!xrLrr[.n /rlr ,,/!, f.uhcflatr inptrl pada

'norn 
srcppcr Daa haii pcnlurrr yrn! drpcdc[ &pxl drnnr hebcRrpi

kendpdla. scbagai benIut

I Jcnn p.ngdntroldn pldo lirtcm pinluolonaris rff n.rupokan pcngonlo]ai

,,r, rerbulia Pengonrroun ,ni dLt 
'h 

larcna ri{ial nremcnulin unrpar



I l,rirtr.tnDts hcn,Nr.! x(lhnr 
'cxln 

dnr \!n!trlrf8 Rrcstir n{linlr

keadladn gelr| lenn! drr unharr lafg mcnmprnw scbagxr tanda

kebeEdaan oringlans.kdn meLewalL piDi!

I Kcc$ala trnlu trotri( rc hul0 rtxu Rrtlu srdL dtrlu tniukn J'l. sdruh'

oleh pemh€nan r./d au? pada progran pengontroanDya Karena d./ar,

,,,. rni mempcneanrh kec.luhn rnoror schnrega sccam hdak langsung

memp€nsaruhj kecepatao prnlu unluk membuka

4 l,ad! lcldr r,k 0.01 s drdrp.t[xr kcccp]ran p rlu pada sarl lo.buk, vdns

tjnruk p.Nlrirn rnen{l.rrn! rgrr lrdrp.nkitr hrs I Fng ebrh bark. scbailn}a

,0r utrlr trtrgenhr sxi rrtr,,. tr ttrl nodc \r/(r,( yrfs lxrtr. Ll L

mode rrldl,rr B rutr rr rrlrlrr C bia dil)erlukai unlul aplikasi lans

Cuiakad5rsLefr Figgerd(datr s'sem lmn$nr yans lebih cepal

- Cunar.ln modul ./,n(r Lhusus unluk nol{tr slcppe. guna rnemtcirnudari

prosesFeigo ro3nd.n ljn.k memh.bar Pl('
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