PENENTUAN DAN PEMILIHAN MODEL TERBAIK DARI

SEJUMLAH TITIK DATA

SKRIPSI SARJANA MATEMATIKA

OLEH

AYU SYAFRINA
05134025

JURUSAN MATEMATIKA
FAKULTAS MATEMATIKA DAN ILMU PENGETAHUAN ALAM
LUNIVERSITAS ANDALAS
PADANG

Z0ng



ABSTRAK

Uniuk mencocokkan titk data menjadi scbuah model umum dapat digunakan
proses  Chrgm Schmidi.  Setelah  diperoleh  basis  omogonal  dan proyeksi
ortoganzalinyi, maka didapatkan model umum wntek ik-titik data terschut. Dard
model umum tersebut dapat dipilih model vang paling eocok untuk titik data vang
diketshui dengan menggunakan koefisien determinasi. Sehingpa diperoleh model
kuadratik vang paling cocok dengan titik data veng diketahui karena koefisien
determinasinyva adualah sutn,

Kata Kunci : proses Cram Schmids, proveksi ortoponal dan koefisicn determingsi



BARI

PENDAHULLUAN
1.1 Latar Helalang

Dalam proses pemodelan matematika, seorang pemodel sering menjumpai
situasi atau keadasn vang menycbabkan si pemode] harus menpanalisa data
sgbefum melakukan pemodelan. Analisa ersebul lebih mudah dilakukan jika
sehelumnya scjumlah date tersebut diplot, Dari hasil plot terschut, s pemodel
dapat menduga (mengestimasi) schuah model umum vang cocek dengan data
vana diketahui.

Berdasarkan analisa terdahulo, banyak cara vang dapat dilakukan untuk
mencocokkan titik data menjadi sebuah model umum. Salah saunya dengan
menggunakan proses Gream Schwidd [4]. Dengan menganggap ortogonalitas
sehogai  seneralisasi  dari konsep  ketegaklurusan  (perpencficnlarity)  untok
sembarang ruang vektor dengan sebuah hasilkali dalam. Dan untuk menvatakan
ruang  vektor menjadi rvang hasilkali dalam, maka sebelomnya dilakokan
pencocokkan kuadmt terkecil terhodap suatu mode]l uomum yaite AY = ¥, Selelah
ditentukan vektor-vektor kolom dari matriks A |, maka dengan menggunakan
proscs Gram Sohmids diperoleh sebush basis ortogonal.

Secara umum, matriks A . merupakan pencocokkan kuadrat terkecil

techadap suatu model umum yaitw A4 = ¥, lika 44 adalab proyeksi ortogonal &
terhiadap ¥ pada vektor kolom X schingea AY = B, maka dipereleh model umum

untuk titak data tersebut.



Selanjutnya, diantara model-mode] vang cocok untuk titik data tersebut,
dapat dipilih medel vang paling cocok  dengan' menggunaken  Keefisicn
Determinasi [7] vang merupokan salah satu cara untuk menentukan madel vang
paling cocok antarn Utk data observasi dengan itk data prediks, karena
Boefisien Determings dapat mengukor tingkal keeratan hubungan aniera otik
daty abservasi dengan titik data prediksi. Jika nilai Koefisien Delerminasi tersebut
maksimum atau |, maka dapat disimpulkan babwa ftuleh model yang paling
cocok untuk titik data tersebut,

1.2 Peromusan Masalal

Berdasarkan latar belakang diatas, maka vang menjadi masalzh dalam
tulisan ini adalah bapaimana menentukan kurva vang paling cocok untuk sejumiab
titik data yang ada dengan menggunskan proses Gram-Sclimiar dan Koefisien
Determinasi.

1.3 Pembatasan Masalah

Mada tulisan ini. untuk menentukan model yang paling cocok terhadap titik
data tersebut dapat dilihat berdasarkan pada jumlah titik data vang diketahui,
1.4 Tujuan Penuolisan

Tujuan  dan twlisan  ni adalah  wntuk  menunjukkan  hagaimana
penentuan medel yang paling cocok untuk sejumilah titik data yvang diketahui,

1.3 Sistematika Penulisan
Adapun sistematika penulisan tugas akhir ini adalah :
BAB | Pendahuluan
Bab ini berisi latar belakang. perumusan masalah, pembatasan

masalah, tujuan dan sistematika penulisan.



BaAR IV
KESIMPULAN

Herdasarkan dari ketiga titik data yong diketahui vaite (1,1}, (2,07 dan (3,41,
maka dapal disimpulkan bahwa :
1. lniuk madel linier diperoleh model prediksi £ix) = 1.5 ¥ - 1,333 dan
Koefsien determinasi #7 = 0,519
2. Untuk mode] kuadratik diperoleh model prediksi f(x) = 7 — 1720 — 523
dan koelisien determinasi ;7 = |
Schingga, dari kedua koefisien determinasi tersehut maodel kuagdratiklah vang

cocoll dengan titik data vang diketahoi. Karena nilai koelisien delerminasinysa

adalah satu.
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