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ABSTRAK

Telal dilakuban ponctitian dan porancangan alat Kentrol jarak dengan scnsor ulirasonik
i . & 3 E

SEFD:  Ulimsomk  Hanger  berbasis nikrokontroler At895510 Dengan bahasa
pemprograman Dahasa O Sonsor alitasonih memanihation sifisl golombang ssara dengan
rekuens pancaran 4 kKbbe. Prinsip kena fergantung waktu lamanva antara trigger
wirmsonik pada "2 0 pantulan golombang witrasonik 3 P20 dan keluamn high dard
sensor digunakan untuk Kontrol menghidupkan alarm sesoan denpan jarak yang telah
ditanam 4 mikeokontroler, Telah ditakiaikan penguiian  jarak maksimal  dengan
pengubahan program, survey jarak aman parkir, kamaklensik alal kontrol lerhadap
tomporatur, kobisingan dan jenis halangan, Alat kontrol inl deprogras satuk mongonirol
Jarak aman rata-rala pemarkiran mobil sebesar 1,24 m

Koata kunci @ bahasa C. mikrokontroler ATE9S3 1. sensor ultrasonik SRFDS Ultrasonik

Manger.trigger. ultrasomk



BABI1

PEMDAHULUAN

1.1 Latar HBelakang

Memarkir adalah menghentikan atau menaroh (kendaraan bermolor) urtuk
beberapa saat di tempat yang sudah disediakan (Kamus Babasa Indonesia, 2008). Parkir
biasanva dibedakan berdasarkan jenis kendaraan, misalnya parkir mobil untuk kendaraan
roda empat ataw lebih, membutuhkan lahan parkir yang lebib besar dan pada lahan parkir
roda dus.

Memarkir kendaraan roda cmpat cendrung lebih sulit dibandingkan kendaraan
rowla dua. Selain membutuhkan tempat parkir vang lebih besar, pemarkir kendaraan harus
lehih hati-hati melibat sisi-sisi badan mohil ketika akan diparkir. Kebiasaan manusia yang
kurang hati-hati dalam memarkir mobil mengakibatkan kecelakaan atau tabrakan kecil
saat pemarkiran mobil baik dengan dinding ataupun dengan kendaraan lainnya. Tabrakan
ini zering terjadi pada bagian belakany mobil.

Dengan perkembangan ilmu elektronika dan instrumentasi. penulis tertank untuk
membuat alat kontrol jarak parkir berbasis mikrokontroler sebagai solusi mengenai
masalah terscbut. Sehingga pemilik kendaraan mempunyai acuan tetap saat memarkir
kendaraan, Pembuatan alat kontrol jarak ini menggunakan sensor ultrasonik dan output
berupa alarm.

Penelitian vang menggunakan sensor ultrasonik telah dilakukan sebelumnya oleh
Aidia Bahmi (2008) dalam rancang bangun alat ukur jarak dajam penelitian tersebut, tipe

sensor yang digunakan adalah PING Ulrasonik dan jarak maksimum yang dapat
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dideteksinya adalah 3 m. Dalam penelitian penulis ini, sensor ultrasonik vang digunakan
adalah SEFU5 Ultrasonic Ranger. Untuk itu, penelitian ini lebih menekankan sebagai alat

kontrol vang pada penggunaannya lebih aplikatif dalam kehidupan schari-hari.

1.2 Tujuan
Tujusn dari penelitian i adalah untuk merancang bangun sistem kontrol jarak

aman pemarkiran mobtl berbasis mikrokontroler ATEYS51.

1.3 Tempat dan Waktu Pelaksanaan
Penclitian ini dilaksanakan Jdi Laborstorium  Elektronika dan  Instrumentasi,

Jurasan Fisika Universitas Andalas, Seplember 2009 sampm Februar 2010,

1.4 Batasan Masalah
Dalam merancang alal konirol banyak hal vang dapat ditinjau, tetapi pada
penelitian ini penulis membatasi pada beberapa hal berikut @

1. Alat kontrol ini menggunakan sensor jarak ultrsonik SREFOS Ultrasonic Banger
Tipe sensor it hanya dapat digunakan untuk mengukur jarak melalui perantara
udara ke objck.

2, Pengontrolan jarak dilakukan dengan memasukkan standar jarak aman parkir
berkendaraan scjauh 1,24 meter {berdasarkan survey) pada pemprograman
mikrokentroler

3. Bahasa pemprograman vang digunakan adalab bahasa C
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NAR WV

KESIAMPIL AN DAN SARAN

A1 Kesimpulan

Dhari rancang bancun sistem parkir kendaraan berbasis mikrokontroler ATRYSS]

dapal ditarik kesimpulan sebaga berikut ;

1.

Sesual denpan tujuan penchitian i bahwa merancang alal konteol jarak
pemmarkiran mobil berbasis mikrokontroler ATEYS5] felah berhasil dibuat.
Alat kontmal im dapal membantn membenkan peringatan saat memarkir
kendaraan (khususnva saal mobil mundurh dengan memberikan sinval suara
sensor ultrasonik vang digunakan dalam merancang alat kontrol it menurut
dlatesheet tearl dapat mendeteksi pada jarak 3 cm - 4 meter. Tetapi dalam
pengujian alat inl. sensor dapat mendeteks! jarak maksimal 4.41 meter.

larak pemarkiran vang digunakan pada alat ini  adalah sejauh 1.24 meter.
Jarak ini diperoleh dan jarak parkir rata-rata mobil dengan mobil dan mobil
dengan dinding d tempat

Dengan  pengujian  lerhadap  temperatur.  kebisingan dan  jenis  objek
penghalang  terdapat perbedaan -2 om dari jarak vang telah  telah
diprogramkan, alat ini tidak terlalu mempengaruhi jamk aman parkir vang

akan digunakan,
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